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PEE_II%(I)C%E CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO CONFIGURAGAO OU INSTALAGAO INADEQUADA

+ Desconecte todo o alimentacéo antes de trabalhar este aparelho| . | gja, compreenda e siga a conformidade em baixo, antes de instalar o sensor fotoelétrico XU.
» Nao conecta este dispositivo a energia CA.
» Atensao de alimentagdo ndo deve exceder a gama nominal. « Cumpra as instrugdes de fiagdo e montagem.
A nao observancia destas instrugdes resultara em

http://gr.tesensors.com/XU0020

Leia o codigo para acessar esta folha de
instrugcdes em diferentes idiomas e todas
as informagdes do produto ou visite
nosso site em:

-_ www.telemecaniquesensors.com

Congratulamo-nos com seus comentarios sobre este
documento. Vocé pode nos alcancar através da pagina
de suporte ao cliente em seu site local.

« Alinstalacdo e manutencdo deste equipamento somente pode ser feita por pessoal qualificado.
« Nao faga modificagdes ou alteragdes na unidade.

« Verifique as conexdes e fixagdes durante as operagdes de manutencéo.

« O funcionamento correto do sensor fotoelétrico XU e sua linha de operacéo devem ser verificados regularmente
e de acordo com a aplicacéo (por exemplo, nimero de operagdes, nivel de poluigdo ambiental, etc.).

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no equipamento.

Montagem e Torque do aperto
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LEDs e configuragoes
Bot&o de pressao

LED de status de Instruca
- A CUIDADO <aida - (Instrugéo)
GRAU DE DETERIORAGAO DA PROTEGAO (Amarelo) 1\‘\»

S Né&o aplique torque excessivo no sensor

47

LED de
alimentagao
ligada
(verde)

durante o processo de instalagéo.

A nao observancia destas instrugées pode
provocar ferimentos pessoais, ou danos no
equipamento.
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Diagramas de fiagao

Cabo de 2 m - 4 fios

Conector 2 N 4 3
4pinos M8 M12 é
1 1 2

)_lBN Precaugdes sobre montagem,

fiagdo e manutencao

3
XUMTARAYMS8 . D 5
Detecgéo etecgdo 2100 mm
XUMTARAYPO1S 1 BN automatica XUMTARAYL2 automatica Configuragao via entrada de
e o3 controle IN: N
WH 1 Hora de fechamento e abertura 5220V
- ___ correspondente ao estado do ~—
[_'_j botdo. Veja as paginas 2 e 3.
1
yBK_ ] A\ CUIDADO
BU . R EQUIPAMENTO INOPERAVEL DEVIDO A ATAQUE CIBERNETI-
: Detecgdo Detecgao co N.o 10-LINK ~ " ™ . .
BN ., automatica + automatica |* Qgi?r%elgr-?_tiﬁﬁao de seguranga cibernética externa no dispositivo
WH « Baixe os arquivos de descrigédo do IO-Link somente destes
—— servidores web:
https://telemecaniquesensors.com/global/en/support/iolink ou
https://ioddfinder.io-link.com/#/
BK A nao observancia destas instrugdes pode provocar ferimentos
.|:3"i =5 pessoais, ou danos no equipamento. AN
BU . ———— - >220V
D . o-! Pino| Fio | Sinal |Definicao
1 [ BN + |+24Vdc
BN . 2 | WH IN [+ =NAO
) o -=NC
Aberto = NAO
yWH__, 3 [BU| - [0Vdc
4 | gk |_Q_[Sinal de comutagéo (SIO) REDUGAO DA VIDA UTIL
C _|Comunicagso IO-Link N&o puxe o cabo do sensor.
)BK oL As tabelas de dados |0-Link e os A n3o observancia destas
BU . arquivos 10DD est&o on-line: instrugdes pode provocar danos
r— Escaneie o codigo 2D acima no equipamento.
Modo de comutagao para o objeto Alinhamento
AN
YE
PNP NO + ON
- &
YE
T
NC ON
- ®
NPN +
NC ®
° ON
+ &
NO YE
- ON
Nosso produto deve ser instalado, operado g mantido somente por pessoal qualificado. Nem a TMSS . P
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Acessorios  Montagem com bragadeira
articulada para ajuste flexivel
(pedida separadamente)
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Cabo com conectores fémea (exemplos) Curvas Diametro do ponto de luz 40
horizontal = vertical
Cabo de PVC para uso geral 30
Cabo PUR para ambientes industriais graves
Jumper Jumper Cabo - 20 -~
E o
S 10
§ I 2
M8 - Plugue de 4 pinos E
M8 - Soquete de 4 pinos -10
gggggggigzg ;m EBE M12 - Plugue de 4 pinos M8 - soquete de 4 pinos \\
m M8 - Soquete de 4 pinos 4 fios -20
M12 - PI de 4 pi XZCR1509041J1 1m PUR XZCP0941L2 2m PUR 30
M12 : S:(?uueete Ze ::Dni‘r:zs XZCR1509041J2 2m PUR XZCP0941L5 Sm PUR Material de referéncia: Refletor XUZC50 o
XZCRB151151C2 2m PUR Para outros cabos (angulares ou de comprimento) visite 0,2 04 06 08 1
XZCRB151151C5 5m PUR nosso site: www.telemecaniquesensors.com Distancia (m)

Configuragao

O sensor possui 2 modos de instrugéo diferentes.

feixe pelo menos uma vez. Controle de limite de comutacéo ativo.

O sensor tem 3 configuragdes diferentes de Comutagdo NO/NC:
1: NA/NF via instrugcdo em série

2: Sensor sempre NC

3: Sensor sempre NO

Refletor A - instrugao do refletor (RTI): é adequada para a detec¢édo de objetos transparentes. A configuragéo é feita 2x ao refletor (veja a ilustragdo A). Controle de limite de comutagéo ativo.
Instrugdo dinamica B (DTI): adequada para quase todas as aplica¢des. A configuragéo é realizada durante o processo de execugéo (veja a ilustragao B). O refletor deve ser completamente exposto a trajetoria do

Instrugéo de objeto-refletor C (ROTI): é adequada para a detecgéo de objetos néo transparentes. A configuragéo é feita no refletor e no objeto (veja a ilustragao C). Controle de limite de comutagéo inativo.

Alternativamente
® DESLIGADO Pressione
‘, o Refletor
3 4 Instrugédo
YE GN N
GN: Verde g Objeto
YE: Amarelo E

g Duragéo da agédo

_Q Refletor - ensino de refletor (RTI)

Etapa 1: Instrucao de refletor

&

AN

NER
SRR
SRR

Pressione o botao de atribuicdao >3 s
até que os LEDs verde e amarelo pisquem simultaneamente.

Etapa 2: Instrucao de refletor

SRR
R
SRR
SRR
R

Pressione o botéo de atribuicao >6 s
O LED verde pisca

@ Memorizagao dinamica (DTI)
Etapa 1: Durante o processo de execugao

Etapa 2: Instrucao de objeto durante o processo de execugao

Pressione o botéo de atribuicdo >3 s

até que os LEDs verde e amarelo pisquem Pressione o botdo de instrugdo > 1 objeto

simultaneamente.

_G Refletor - ensino de objetos (ROTI)

Etapa 1: Instrucao de refletor

pASMANSARLY
R
A8
R

YE

Pressione o botéo de atribuicdo >3 s
até que os LEDs verde e amarelo pisquem simultaneamente.

Etapa 2: Instrugao de objeto

Pressione o botéo de atribuicdo >6 s
O LED verde pisca
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_0 Comutagao NA/NF

E>10s >
GN
YE

YE

10 -
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7 e
_— <1s——p» NC/
GN
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YE
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E>13s >

_G DETECGAO AUTOMATICA DE COMUTAGAO/NPN/PNP

(1): 10-Link especificado para PNP

—3p» NO ,
gms//")\/ok
2

/

/
Detecgdo automatica
N G

YE

Distancia max. de verificacdo e NA

Desligado

_G Configuracao de fabrica

Pressione Q

LED verde DESLIG LED verde DESLIG

Verde e amarelo
Os LEDs piscam lentamente
ao mesmo tempo

\ 4

Ligado

Desligado T Manter qualquer botao pressionadoe ON>10s

até que os LEDs amarelos pisquem 3x ao
mesmo tempo

Caracteristicas

Certificagédo CE - UKCA - cULus - Ecolab
Distancia de deteccéo 0...2 m (Material de referéncia: refletor XUZC50)
Configuragéo Botao Instruir

Cor do feixe de luz de detecgéo

LED vermelho, 632 nm

Tamanho do ponto de luz

Ver curva de didmetro de ponto

Saida de comutagdo Q

Detecgao automatica - PNP/NPN (NO ou NC) - IO-LINK

Entrada de controle IN
(fungéo de comutagdo Q):

(+) = instrucéo
(-) = i botdo bloqueado
Aberto = fungdo normal

Consumo de corrente <30 mA
Capacidade de comutagao <100 mA
Frequéncia de comutagéo <1000 Hz
Atraso na ativagao <300 ms
Tempo de resposta 500 ps
Tempo de recuperagéo <300 ms

Temperatura ambiente

Em funcionamento: - 20...+60 °C - UL: - 20...+50 °C
Armazenamento: - 20...+80 °C

Tenséo de alimentagéo

Tensao nominal de operagao: 24 Vcc Ripple p-p 10% méaximo
Faixa de operagéo: De 10 a 30 Vcc (incluindo ondulagéo)

Protecédo do produto

Fonte de alimentagao: protegédo contra polaridade reversa
Saida: Protegao contra curto-circuito

Protecdo contra choques elétricos

[O] Classe de protegéo Il

Grau de protegao

IP67 em conformidade com IEC 60529, IP69K em conformidade com DIN 40050-9

Resisténcia a vibragéo

Em conformidade com a EN 60947-5-2

Resisténcia ao choque

Em conformidade com a EN 60947-5-2

Materiais

Compartimento: ABS, Frontal e Lente: PMMA
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