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La informacién proporcionada en esta guia contiene la descripcién de los productos
vendidos por TMSS France, sus subsidiarias y otras compafiias afiliadas («Oferta»)
con especificaciones técnicas y caracteristicas técnicas del desempefio de la Oferta
correspondiente.

El contenido de este documento esta sujeto a revisién en cualquier momento
sin previo aviso debido al progreso continuo en la metodologia, el disefio y la
fabricacion.

En la medida en que lo permita la ley aplicable TMSS France, sus subsidiarias

y otras compafiias afiliadas no asumen ninguna responsabilidad por ningun tipo

de dafo que surja de o esté relacionado con (a) el contenido informativo de esta
guia que no cumpla o supere las especificaciones técnicas, o (b) cualquier error
contenido en esta guia, o (c) cualquier uso, decisién, acciéon u omisién realizado o
tomado sobre la base o basandose en cualquier informacion contenida o a la que se
haga referencia en esta guia.

NI TMSS FRANCE, SUS SUBSIDIARIAS NI SUS OTRAS FILIALES, SEGUN

SEA EL CASO, OFRECEN NINGUNA GARANTIA NI DECLARACION DE
NINGUN TIPO, YA SEA EXPRESA O IMPLICITA, EN CUANTO A SI ESTA GUIA O
CUALQUIER INFORMACION CONTENIDA EN ELLA, COMO LOS PRODUCTOS,
CUMPLIRAN CON LOS REQUISITOS, EXPECTATIVAS O PROPOSITOS DE
CUALQUIER PERSONA QUE LA UTILICE.

Telemecanique™ Sensors es una marca comercial de Schneider Electric Industries
SAS utilizada bajo licencia por TMSS France. Cualquier otra marca o marca
comercial a la que se haga referencia en esta guia es propiedad de TMSS France
0, segun sea el caso, de sus subsidiarias u otras companias afiliadas. Todas las
demas marcas son marcas comerciales de sus respectivos propietarios.

Esta guia y su contenido estén protegidos por las leyes de derechos de autor
aplicables y se proporcionan Unicamente para uso informativo.

Ninguna parte de esta guia puede reproducirse o transmitirse de ninguna forma

ni por ningun medio (electrénico, mecanico, fotocopiado, grabacion o de otro

tipo), para ningun propésito, sin el permiso previo por escrito de TMSS France.

Los derechos de autor, intelectuales y todos los demas derechos de propiedad

del contenido de esta guia (incluidos, entre otros, el audio, el video, el texto y las
fotografias) pertenecen a TMSS France, sus subsidiarias y otras empresas afiliadas
0 a sus licenciantes. Todos los derechos sobre dicho contenido que no se concedan
expresamente en este documento estan reservados. No se otorga licencia ni se
asigna ningun derecho de ningun tipo ni se transferira de otro modo a las personas
que accedan a esta informacion.
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Informacion de seguridad

Lea atentamente estas instrucciones y examine el equipo para familiarizarse con

el dispositivo antes de intentar instalarlo, utilizarlo, repararlo o mantenerlo. Los
siguientes mensajes especiales pueden aparecer a lo largo de esta documentacion
0 en el equipo para advertir sobre posibles peligros o para llamar la atencién sobre
la informacién que aclara o simplifica un procedimiento.

La adicion de este simbolo a una etiqueta de seguridad de “Peligro” o “Advertencia”
indica que existe un peligro eléctrico que resultara en lesiones personales si no se
siguen las instrucciones.

Este es el simbolo de alerta de seguridad. Se utiliza para alertarle sobre posibles
peligros de lesiones personales. Obedezca todos los mensajes de seguridad que
siguen a este simbolo para evitar posibles lesiones o la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacion peligrosa que, si no se evita, provocara la muerte o lesiones
graves.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria provocar la muerte
o lesiones graves.

A PRECAUCION

PRECAUCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones
leves o moderadas.

AVISO

AVISO se utiliza para abordar practicas no relacionadas con lesiones fisicas.

Nuestro producto debe ser instalado, operado y mantenido Unicamente por personal
cualificado. Ni TMSS France ni ninguna de sus filiales u otras empresas afiliadas
seran responsables de las consecuencias que surjan del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que tiene habilidades y conocimientos relacio-
nados con la construccion y operacion de equipos eléctricos y su instalacién, y ha
recibido capacitacion en seguridad para reconocer y evitar los peligros involucrados.
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Acerca del libro Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Acerca del libro

Alcance del documento

Este manual describe las funciones, la instalacion, el cableado, el uso y la solucion
de problemas del dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY.

Nota de validez

Las caracteristicas técnicas de los dispositivos descritos en este manual también
aparecen en linea.

Para acceder a esta informacion en linea:

Paso Accion

1 Vaya a www.telemecaniquesensors.com.

2 En el cuadro de busqueda, escriba el numero de modelo de un producto o el
nombre de una gama de productos. No incluya espacios en blanco en el numero
de modelo/gama de productos.

3 Si aparece mas de un nimero de modelo en los resultados de busqueda de pro-
ductos, haga clic en el nUumero de modelo que le interese.

4 Para guardar o imprimir una hoja de datos como un archivo .pdf, haga clic en
Descargar la hoja de datos del producto.

Las caracteristicas que se describen en el presente documento deben ser las
mismas que las caracteristicas que se describen en linea. De acuerdo con nuestra
politica de mejora constante, cabe la posibilidad de que revisemos el contenido
con el paso del tiempo para mejorar su claridad y precision. Si ve alguna diferencia
entre el documento y la informacion en linea, utilice la informacion en linea como
referencia.

Caédigo de respuesta rapida

En la etiqueta del sensor hay un cddigo de respuesta rapida que incluye la direccion
web de Telemecanique Sensors. Los documentos técnicos estan disponibles en
varios idiomas en este sitio web.

ol

Comentarios de los usuarios

Agradecemos sus comentarios sobre este documento. Puede ponerse en contacto
con nosotros a través de la pagina de atencion al cliente de su sitio web local de
TeSensors.

Documento relacionado

Titulo de la documentacién NuUmero de referencia
I0-Link master: Hoja de instrucciones BQT8834801
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Acerca del libro

Ciberseguridad

Las maquinas, los controladores y los equipos relacionados suelen estar integrados
en las redes.

Las personas no autorizadas y los programas maliciosos pueden acceder a la
maquina, asi como a otros dispositivos de la red/bus de campo de la maquina y las
redes conectadas a través de un acceso insuficientemente seguro al software y a
las redes.

AM\DVERTENCIA

ACCESO NO AUTORIZADO A LA MAQUINA A TRAVES DE SOFTWARE Y REDES

+ En su analisis de peligros y riesgos, tenga en cuenta todos los peligros que se
derivan del acceso y la operacion en la red/bus de campo y desarrolle un concepto
de ciberseguridad adecuado.

»  Verifique que la infraestructura de hardware y la infraestructura de software en las
que esta integrada la maquina, asi como todas las medidas y reglas organizativas
que cubren el acceso a esta infraestructura, consideren los resultados del analisis
de peligros y riesgos y se implementen de acuerdo con las mejores practicas y
estandares que cubren la seguridad de la informacion y la ciberseguridad (como
la serie ISO/IEC 27000, ISO/IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, los criterios
comunes para la evaluacion de la seguridad de la tecnologia de la informacion, el
marco de ciberseguridad del NIST, Foro de seguridad: Estandar de buenas practicas
para la seguridad de la informacion).

«  Verifique la eficacia de sus sistemas de seguridad informatica y ciberseguridad
mediante métodos adecuados y probados.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos al equipo.

Consulte las mejores practicas de ciberseguridad del TMSS (www.
telemecaniquesensors.com) para obtener informacién adicional.

8 TESEUGO00067ES
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Descripcion del dispositivo Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Descripcion del dispositivo
Descripciéon de la funcién

El dispositivo esta disenado para usarse dentro de una red Ethernet/IP. El
dispositivo permite utilizar hasta 8 sensores/actuadores 10-Link y también sirve para
capturar entradas y salidas digitales.

Funciones de monitorizacion

El dispositivo tiene varios sensores integrados para medir:

+ Temperaturas,
« Corrientes,
+ Tensiones.

Las mediciones se realizan tanto para el dispositivo como para los pines 1, 2 y 4 de
cada puerto |O-Link.

Los valores de medicién se comparan con los valores limite del dispositivo. Si los

valores superan o caen por debajo de un valor limite (por ejemplo, el valor limite de
temperatura), se genera una alarma.

Servidor web

El servidor web puede mostrar los valores de medicion.

Reaccion si el valor supera o cae por debajo del limite

Si el valor supera o cae por debajo del limite, el dispositivo puede enviar un evento
al controlador.

Servidor OPC UA

Un cliente OPC UA puede leer y mostrar los valores de medicion.

Si los valores superan o caen por debajo de un valor limite, el servidor OPC UA
puede enviar un evento al cliente OPC UA.

Proteccion contra sobrecargas

El dispositivo tiene una proteccion de sobrecarga de corriente interna para la salida
de alimentacién de los dispositivos I0-Link o las salidas digitales. La corriente

de salida esta sujeta a una medicién y supervision permanentes. Si la corriente

de salida medida supera el valor maximo, el dispositivo reduce la corriente o
desconecta las cargas correspondientes.

TESEUGO00067ES 9



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Descripcion del dispositivo

Dibujo del dispositivo XZIOMSBAM12EY

. @ sF

@.BF

/@ LINK LINK @\
/® ACT ACT @

Sensors

®)

Posiciones de las interfaces y los LED:

Pos. | Nombre | Interfaz/LED Pos. | Nombre | Interfaz/LED
1 MS LED de estado del médulo 14 X1 IO-Link, puerto 1, M12, codificacion A
2 - Orificio de fijacién 15 A /I&ED de estado de 10-Link, puerto 1, canal
3 NS LED de estado de red 16 2L Fuente de alimentacion de +24 V CC, 2L
4 X32 Interfaz Ethernet, M12, codificacién D 17 X21 Entrada de alimentacion
5 LINK LED de enlace X32 18 1L Fuente de alimentacion de +24 V CC, 1L
6 - Campo de etiquetado 19 - Cadigo QR (numero de pieza, revision de
hardware, numero de serie, MAC ID, URL)
7 ACT LED de actividad X32 20 ACT LED de actividad X31
8 X22 Salida de alimentacién 21 - Campo de etiquetado
9 A LED de estado de 10-Link, puerto 2, 22 LINK LED de enlace X31
canal A
10 X2 10-Link, puerto 2, M12, codificacion A | 23 X31 Interfaz Ethernet, M12, codificaciéon D
11 B LED de estado de IO-Link, puerto 2, 24 APL LED de estado de la aplicacién
canal B
12 - Orificio de fijacion 25 SYS LED de estado del sistema
13 B LED de estado de IO-Link, puerto 1,
canal B

10
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Descripcion del dispositivo Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Identificacion

Para identificar el dispositivo, hay un cddigo 2D dindmico en la parte frontal de la
carcasa del dispositivo:

- 13 Cap® © G}
X00LE46H J9d I 76% g% "
Tz O\JeW(® Q) o Y40 ®
¥ ; @ een

0401 + > VL > 0.52"
V9l / NT3/ATIS OA A ¥2 5
somod LN @ ey

El cadigo 2D incluye (datos de muestra):

* Numero de pieza: 1913.120
¢ Numero de revision de hardware: R1
* Numero de serie: 020000

*  MAC-ID: 00-02-A2-2F-75-44 (individual para cada dispositivo)
Revisiones y versiones

La revisién de hardware que se indica a continuacion, asi como las versiones de
software y firmware, van de la mano desde el punto de vista funcional. Si hay una
instalacidon de hardware disponible, estas especificaciones son relevantes para la
actualizacion del firmware.

Modelo Descripcion Nidmero de Revision de
pieza hardware
XZIOM8AM12EY Adaptador Ethernet/IP de maestro de | 9388.021 4
10-Link de clase A
Software Nombre Version
Servidor web Servidor web maestro 10-Link para V1.1

adaptador Ethernet/IP

Protocolo Nombre del archivo Version
Adaptador U197H000.nxi V1.0
Ethernet/IP

TESEUGO00067ES 1



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Descripcion del dispositivo

Conectores e interfaces

Fuente de alimentacion

Entrada de Salida de Pin | Seinal | Color | Descripcion
tension de tension de
alimentacion | alimentacion
1 1L+ Marrén | Tension de alimentacion de 24 V
CC U1L para sistema y sensor/
FE| F actuador
% p 2 2L- Blanco | Potencial de referencia para 2L
b Q @ 3 1L- Azul Potencial de referencia para 1L
Q @ 4 2L+ Negro | Tension auxiliar/de control de 24
V CC U2L
FE | FE Rosa Tierra funcional

Cables de alimentacion disponibles:

Referencia Descripcion
XZCPK75DL2 Cable de alimentacion I1O-Link maestro precableado de un solo
extremo, codificado en L, hembra, recto, 5 pines (4+FE), PUR, 1,5
mm?, 2 m
XZCPK75DL5 Cable de alimentacion IO-Link maestro precableado de un solo
extremo, codificado en L, hembra, recto, 5 pines (4+FE), PUR, 1,5
mm?, 5m
XZCPK75CL2 Cable de alimentacion IO-Link maestro precableado de un solo
extremo, codificado en L, hembra, con codos, 5 pines (4+FE), PUR,
1,5mm? 2 m
XZCPK75CL5 Cable de alimentacion IO-Link maestro precableado de un solo
extremo, codificado en L, hembra, con codos, 5 pines (4+FE), PUR,
1,5mm? 5m
XZCR25K25DL2 Cable de alimentacion IO-Link maestro de puente, macho recto M12
de 5 pines, hembra recto M12 de 5 pines, PUR, 1,5 mm? 2 m
XZCR25K25DL5 Cable de alimentacion IO-Link maestro de puente, macho recto M12
de 5 pines, hembra recto M12 de 5 pines, PUR, 1,5 mm?, 5 m
XZCR26K26CL2 Cable de alimentacion IO-Link maestro de puente, M12 de 5 pines
con codo macho, M12 de 5 pines con codo hembra, PUR, 1,5 mm?,
2m
XZCR26K26CL5 Cable de alimentacion IO-Link maestro de puente, M12 de 5 pines
con codo macho, M12 de 5 pines con codo hembra, PUR, 1,5 mm?,
5m
Ethernet
Ethernet Pin Seial | Descripcion
1 TX+ Transmitir datos positivo
2 2 RX+ Recibir datos positivo
‘o 0%\[O0 ¢ — ,
; 3 TX- Transmitir datos negativo
o O O O - .
¢ 3 4 RX— Recibir datos negativo
Puertos 10-Link (clase A)
Puertos 10-Link | Pin Senal Descripcion Color del
(clase A) cable
1L+ Tension de alimentacion de 24 V CC Marrén
QZ U1L para sistema y sensor/actuador
1 2L- Potencial de referencia para 2L Blanco
O OS O 1L- Potencial de referencia para 1L Azul
3 2L+ Tension auxiliar/de control de 24 V CC | Negro
40O u2L
FE Tierra funcional -
TESEUGO00067ES
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Seguridad

Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Seguridad

Uso previsto

El maestro I0-Link XZIOM8AM12EY recibe los datos del proceso del sensor
conectado y los envia al PLC superior (escaner Ethernet/IP).
El maestro I0-Link XZIOM8AM12EY recibe los datos del proceso del PLC

superior (escaner Ethernet/IP) y los envia al actuador conectado.

Normas generales de seguridad

El dispositivo maestro 10-Link XZIOM8BAM12EY sirve para recibir o enviar datos de
proceso a través de |O-Link:

A PRECAUCION

PELIGRO ELECTRICO

Solo electricistas expertos autorizados y cualificados de acuerdo con las normas EN
50110-1/-2 e IEC 60364-1 pueden instalar y poner en marcha el dispositivo.

Sustituya los maestros |0-Link defectuosos o dafiados (por ejemplo, conexiones
deformadas); de lo contrario, podrian producirse fallos de funcionamiento en las
estaciones o nodos de red afectados.

Al instalar, conectar y utilizar el maestro 10-Link, respete todas las normas regionales,
nacionales e internacionales vigentes, las instrucciones de montaje y las normas de
prevencion de accidentes.

Observe las normas de prevencion de accidentes aplicables a su planta durante la
instalacion, la puesta en servicio, el mantenimiento y la solucién de problemas. Por
ejemplo: DGUV V3 (anteriormente BGV A 3, «Sistemas y equipos eléctricos»). El uso
del dispositivo solo esta permitido de conformidad con estas normas y el manual de
instrucciones completo. Cualquier otro uso puede poner en peligro el uso seguro y
provocar la pérdida de la garantia. Telemecanique Sensors no se hace responsable
de los dainos derivados de un uso incorrecto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o daios al
equipo.

A PRECAUCION

PELIGRO DE LESIONES O DANOS EN EL EQUIPO

Esta documentaciéon forma parte del producto. Por lo tanto, tenga a mano la
documentacion del producto utilizado. Transmita la documentacién a cualquier
usuario posterior del producto. Ademas, asegurese de que los suplementos recibidos
estén incluidos en la documentacion, si es necesario agregarlos.

Antes de instalar o utilizar el producto, lea atentamente la informacién completa de
uso.

Los manuales de operacion de los maestros 10-Link utilizados deben estar a mano
en el lugar de trabajo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dafos al
equipo.

TESEUGO00067ES
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Seguridad

Seguridad eléctrica

A PRECAUCION

PELIGRO ELECTRICO

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dafos al
equipo.

Utilice el dispositivo Unicamente con fuentes de tension PELV (tension extra baja de
proteccion) o SELV (tension extra baja de seguridad) de 24 V CC. De lo contrario,
puede producirse una descarga eléctrica.

Conecte el dispositivo y la planta a tierra funcional (FE).

Coloque las lineas de control/sefial/datos separadas espacialmente de las lineas de
alimentacion.

Utilice unicamente conductores cuyas secciones transversales sean suficientes para
la capacidad de carga de corriente.

Proteja la planta contra la conexion involuntaria o no autorizada de la red eléctrica.

Aplique las normas y directrices pertinentes para las instalaciones de acuerdo con
EMC.

Desconecte el sistema en el que desea instalar la clase maestra A de |O-Link.

A PRECAUCION

PELIGRO DE LESIONES O DANOS EN EL EQUIPO

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o daios al
equipo.

El funcionamiento de valores de tension o frecuencia inadmisibles puede destruir el
dispositivo.

Asegurese de que la asignacion de los pines sea correcta.

La corriente en un Unico conector 10-Link no debe superar el limite de 4 A, ni
siquiera durante un breve periodo. Con un funcionamiento permanente, el maximo
admisible por conector es de 3 A. De lo contrario, corre el riesgo de destruir o dafar
el dispositivo u otros dispositivos conectados a él. Cuando se supera la corriente de
paso maxima permitida, corre el riesgo de dafiar el dispositivo u otros dispositivos
conectados.

Los componentes electronicos integrados en los dispositivos cumplen con los
requisitos de ESD de la norma IEC 61000-6-2. Dado que, en circunstancias
desfavorables, pueden producirse tensiones mas altas en el campo debido a la carga,
se debe garantizar la descarga antes de realizar cualquier trabajo en los dispositivos.

El limite de corriente en un circuito de carga no debe superar los 16 A, nunca. De
lo contrario, corre el riesgo de destruir o dafar el dispositivo u otros dispositivos
conectados a él.

SELV: Usa la misma fase o punto de referencia.
PELV: Limitacion relacionada con la categoria de sobretension |l.

Mantenga una distancia suficiente con respecto a las fuentes de interferencia
electromagnética con todos los cables para lograr una alta inmunidad del maestro 10-
Link contra la radiacion electromagnética. Cuando sea necesario, utilice Unicamente
cables blindados. Observe los estandares correspondientes para las instalaciones de
acuerdo con EMC.

14
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Seguridad

Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Seguridad mecanica

A PRECAUCION

PELIGRO DE LESIONES O DANOS EN EL EQUIPO

+  Compruebe si el dispositivo ha sido dafiado durante el transporte antes de ponerlo en
servicio. Si esta dafiado, el producto no debe ponerse en funcionamiento.

. Cuando coloque los cables, asegurese de no tenderlos en las zonas de corte de las
piezas moviles del sistema.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o daios al
equipo.

Seguridad térmica

A PRECAUCION

PELIGRO DE QUEMADURAS Y DESCARGAS ELECTRICAS

. Durante el funcionamiento, la superficie de la carcasa y las tomas de conexién
metdlicas se calientan. La temperatura de la superficie del dispositivo puede superar
los 40 °C. En condiciones especiales (por ejemplo, en caso de averia o aumento de
la temperatura ambiente), tocar el dispositivo puede provocar quemaduras. Cuando el
dispositivo esté en funcionamiento, deje que se enfrie antes de tocarlo, use guantes
protectores o aplique fundas protectoras o un protector tactil

+ Larefrigeracion del dispositivo no debe restringirse. Asegurese de que la
alimentacioén de aire no esté obstruida.

. No monte el dispositivo sobre, en o cerca de materiales altamente inflamables.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dafios al
equipo.

Seguridad de la informacion y los datos

AVISO

MEDIDAS DE SEGURIDAD DE LA INFORMACION Y MEDIDAS DE SEGURIDAD
DE LOS DATOS

+  Tome todas las medidas de informacién y seguridad de datos estandar. Telemecanique
sefiala explicitamente que un dispositivo con acceso a una red publica (Internet) debe
instalarse detras de un firewall o debe ser accesible solo a través de una conexién
segura, como una conexion VPN cifrada. De lo contrario, no se garantiza la integridad
del dispositivo, sus datos o la seccidn de la aplicacion o el sistema. Telemecanique
se exime de toda garantia o responsabilidad por los dafios causados por el
incumplimiento de las medidas de seguridad o por una instalacién incorrecta.

» Cambie la contrasefia inmediatamente después de la puesta en servicio. La
configuracion predeterminada de fabrica es generalmente conocida y no proporciona
suficiente proteccion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar dainos al equipo.

TESEUGO00067ES
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Seguridad

Seguridad indirecta

A ADVERTENCIA

ESTADO DE FUNCIONAMIENTO SEGURO

Si se implementan soluciones de automatizacion que pueden causar lesiones personales
o grandes dafios a la propiedad en caso de un fallo, debe tomar las medidas adecuadas
para implementar un estado operativo seguro de la planta, incluso en caso de fallo.

Tome las medidas apropiadas, externas e independientes para evitar lesiones personales
o dafios a la propiedad en caso de operaciones peligrosas.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos al equipo.

AVISO

LIMPIEZA
Para manipular el dispositivo utilice siempre herramientas y materiales limpios.

Limpie el dispositivo Unicamente con un pafio seco o suave humedecido con agua. No
utilice objetos duros que puedan provocar arafiazos ni productos de limpieza, por ejemplo:
abrasivos, diluyentes, alcoholes, cetonas (por ejemplo: acetona) e hidrocarburos clorados
(por ejemplo: diclorometano).

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar danos al equipo.

A PRECAUCION

CALIFICACION DEL PERSONAL PARA TRABAJOS DE MANTENIMIENTO Y
REPARACION

El producto no contiene ninguna pieza que requiera mantenimiento por parte del
usuario. Haga que los trabajos de mantenimiento, adaptacion, servicio o reparacion sean
realizados Unicamente por personal experto autorizado por Telemecanique.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o daios al
equipo.

AVISO

CALIFICACION DEL PERSONAL PARA EL USO DE HERRAMIENTAS DE
ANALISIS DE REDES

Solo los especialistas capacitados y cualificados pueden utilizar herramientas de analisis
de red (por ejemplo: «Wiresharky).

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar dainos al equipo.

AVISO

INFORMACION IMPRESA EN EL PRODUCTO

Ademas, observe la informacién impresa en el producto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar dainos al equipo.
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Seguridad

Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Funcionamiento seguro de la memoria flash

Interrupcion de la

Hay dos formas de implementar el funcionamiento seguro de la memoria Flash
interna del dispositivo.

fuente de alimentacion

Escribir y borrar las operaciones de acceso (por ejemplo, actualizar el firmware

o guardar la configuracién) en el sistema de archivos FAT del dispositivo puede
provocar la destruccion de la FAT (tabla de asignacion de archivos) si las
operaciones de acceso no se pueden completar debido a una caida de tension.
Si la FAT esté dafiada, es posible que no se encuentre el firmware y no se pueda
iniciar.

Asegurese de que la fuente de alimentacién del dispositivo no se interrumpa
durante las operaciones de acceso de escritura y borrado en el sistema de archivos
(actualizacion del firmware, descarga de la configuracion, etc.).

Cantidad maxima de accesos de escritura y borrado

Este dispositivo utiliza un chip flash en serie para almacenar los datos residuales,
como el almacenamiento del firmware, el almacenamiento de la configuracion, etc.
Este dispositivo permite un maximo de 100 000 accesos de escritura y borrado
que son suficientes para el funcionamiento estandar del dispositivo. Sin embargo,
escribir o borrar el chip de forma excesiva (por ejemplo, cambiar la configuracion
o cambiar el nombre de la estacion) hace que se supere el nimero maximo de
accesos de escritura o borrado permitidos y se dafie el dispositivo. Por ejemplo: si la
configuracién se cambia una vez por hora, el nUmero maximo se alcanza después
de 11,5 anos. Si la configuracion se cambia con mas frecuencia, por ejemplo: una
vez por minuto, el nimero maximo se alcanza después de aproximadamente 69
dias.

Evite exceder el maximo permitido de accesos de escritura/borrado escribiendo con
demasiada frecuencia.

TESEUGO00067ES
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Seguridad

Planificacion

Requerimientos

Requisitos de hardware y sistema
Para instalar su maestro 10-Link, necesitara los siguientes componentes de
hardware:

* Fuente de alimentacion: 24 V CC SELV (tension extra baja de seguridad) o
PELV (tension extra baja de proteccion),

» Cable de alimentacién con conector M12 codificacion L,

» Cable Ethernet con conector M12 codificacién D,

» Escaner Ethernet/IP (PLC),

» Al menos un dispositivo 10-Link de clase A,

» Cable I0-Link con conector M12 codificacion A.

Componentes adicionales:
» Conmutador de red Ethernet.
Para la puesta en servicio:

» PC o portatil con al menos un puerto Ethernet adicional y acceso a Internet.

Requisitos de software

Para la puesta en servicio y la configuracion:
» Navegador web o aplicacion Simply Config 10-Link,
» Servidor DHCP (necesario al menos para la puesta en servicio inicial).

Pautas y normas de montaje

Durante el montaje, observe las siguientes normas pertinentes:

» DIN 60204 (Equipamiento eléctrico de maquinas),
» DIN EN 50178 (Equipo electronico para uso en instalaciones eléctricas),
+ EN 61439 (Conjuntos de aparamenta de mando y de conexién de baja tensién).

Las normas DIN 60204 y DIN EN 50178 también especifican los requisitos para

las fuentes de alimentacién segun PELV (tensién extra baja de proteccion) y SELV
(tensién extra baja de seguridad), asi como los requisitos para el aislamiento de las
lineas de alimentacion.
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Seguridad

Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Concepto de alimentacién

Dimensionamiento de la alimentacion

Conceptos basicos

Alimentacion del dispositivo y de los sensores/actuadores conectados

Las tensiones de alimentacion de 24 V se suministran a través de la entrada de
alimentacion X21 (PWR IN).

El dispositivo tiene dos lineas de alimentacion aisladas galvanicamente:

+ Lalinea de alimentacion 1 conecta 1L+ (pin 1) con 1L- (pin 3).
* Lalinea de alimentacion 2 conecta 2L+ (pin 4) con 2L- (pin 2).

En el caso del maestro clase A de IO-Link, el pin 4 y el pin 2 estan conectados
directamente entre si.

Los sensores, actuadores o concentradores conectados al dispositivo se
suministran a través del puerto X1, X2... Al dimensionar la alimentacion, se debe
tener en cuenta la corriente requerida de los sensores y actuadores conectados.

Se pueden suministrar otros dispositivos a través de la salida de alimentacion X22
(PWR OUT). La corriente que fluye en X22 se denomina en lo sucesivo corriente de
paso y debe tenerse en cuenta al dimensionar la alimentaciéon. A diferencia de las
corrientes en los puertos, los sensores integrados en el dispositivo no pueden medir
la corriente de paso.

NOTA: Para obtener mas informacién sobre la corriente de paso, consulte
Reglas 1y 2 Entrada de alimentaciéon X21 y Salida de alimentacién X22, pagina
20.

Funciones de proteccién

Las funciones de proteccién integradas del dispositivo (consulte Proteccion contra
sobrecargas, pagina 9) evitan dafios en situaciones de sobrecarga (por ejemplo,
sobreintensidad o cortocircuito), pero no incluyen las corrientes de paso para
alimentar otros dispositivos a través de la salida de alimentacién (X22). Por lo
tanto, se requiere un equipo de proteccion para limitar la corriente de paso a través
de X21 y X22 (por ejemplo: fusible de seguridad o disyuntor automatico, consulte
Datos técnicos, pagina 147).

Calculo de la corriente requerida

La corriente requerida de cada linea de alimentacion depende de los dispositivos
conectados. Las siguientes corrientes de rama son componentes de la corriente
total y, por lo tanto, aumentan la corriente requerida.

Linea de alimentacion 1:

+ Alimentacion légica (aproximadamente 200 mA),

» Alimentacion de todos los sensores/actuadores y concentradores conectados a
través de 1L,

» Alimentacion de otros dispositivos a través de 1L.

Linea de alimentacion 2:
+ Alimentacién de los demas dispositivos a través de 2L.

La tension de 2L de los dispositivos maestros de clase A de IO-Link no se utiliza
para la fuente de alimentacién independiente de los actuadores, solo se transmite.

TESEUGO00067ES
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Seguridad

Reglas
Se deben respetar las siguientes reglas para tener en cuenta la corriente requerida
de los dispositivos conectados y evitar dafios al dispositivo:
+ Entrada de tensién de alimentacion X21 (PWR IN) y salida de tensién de
alimentacion X22 (PWR OUT)

> Regla 1: tenga en cuenta la capacidad de transporte de corriente de cada
pin de un conector.

o Regla 2: tenga en cuenta las corrientes de transferencia 1Ly 2L.
» Puertos X1, X2...

o Regla 3: la capacidad de carga de corriente del pin 3 no debe superar los 4
A porque la suma de las corrientes de los pines 1, 2 y 4 fluye de regreso a
través del pin 3.

Reglas 1 y 2 Entrada de alimentacion X21 y salida de alimentacion X22

Las corrientes de las lineas de alimentacion aisladas galvanicamente 1y 2 deben
considerarse individualmente. Las dos lineas de alimentacién se definen de la
siguiente manera:

» Lalinea de alimentacion 1 corresponde a la forma en que la corriente fluye
desde el pin 1 (sefial 1L+) de la conexidn de alimentacion PWR IN (X21)

a través del dispositivo hasta el pin 3 (sefial 1L-) de PWR IN. La ruta de la
corriente se muestra en azul en el capitulo.

» Lalinea de alimentacion 2 corresponde a la forma en que la corriente fluye
desde el pin 4 (sefial 2L+) de la conexion de alimentacion PWR IN (X21) a
través del dispositivo hasta el pin 2 (sefial 2L-) del PWR IN. La ruta de la
corriente se muestra en rojo en el capitulo.

Regla 1: Limite maximo de 16 A para la corriente en toda la linea de ali-
mentacion (1 o 2)

La siguiente regla se aplica a ambas lineas de alimentacion.

El limite superior de 16 A se aplica a la corriente total en una linea de alimentacion.
Si supera este limite, corre el riesgo de dafiar o destruir el dispositivo. Para
evitarlo, proteja cada linea de alimentacion con un fusible o un disyuntor; consulte
Proteccion, pagina 23.

También preste atencion a la dependencia de la corriente maxima permitida de la
temperatura ambiente; consulte Dispersion, pagina 25.

Las siguientes corrientes de derivacion son componentes de la corriente total en la

linea de alimentacion 1:

1. Corriente IIogic para alimentar el sistema electronico interno del dispositivo (el
dispositivo se alimenta a través de la linea de alimentacion 1),

2. Corrientes |,, , para alimentar los dispositivos, sensores y actuadores
conectados (E)ara cada puerto Xi),

3. Corriente |,,, , que fluye a través de la salida de tension de alimentacion PWR
OUT (X22) a los demas dispositivos conectados (corriente de paso).

Las siguientes corrientes de derivacion son componentes de la corriente total en la

linea de alimentacion 2:

1. Corrientes X2 para alimentar los dispositivos, sensores y actuadores
conectados (para cada puerto Xi)

2. Corriente I*222- que fluye a través de la salida de tensién de alimentacion PWR
OUT (X22) a los demas dispositivos conectados
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Seguridad Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Regla 2: Limitacion de la corriente de paso

La siguiente regla se aplica a ambas lineas de alimentacién

La tension de alimentacion de los dispositivos de una linea de alimentacién
conectada al conector de alimentacion de salida PWR OUT pasa a través del
dispositivo desde el conector de alimentacién de entrada. La capacidad de carga de
corriente del conector en la entrada de la fuente de alimentacién y de la PCB es de
16 A como maximo y especifica la corriente de paso maxima permitida para la linea
de alimentacién correspondiente. La corriente total no debe superar este limite de
16 A.

Observe las siguientes notas:

1. Cuando se utilizan salidas digitales, la corriente de paso permitida debe
reducirse en funcion de la corriente que fluye a través de estas salidas digitales.

2. En el peor de los casos, la corriente de paso permitida puede alcanzar el valor
de 0 A.

3. La conexién de paso entre la entrada y la salida de la tensién de alimentacion
no tiene ningun dispositivo de proteccion interno contra sobreintensidad.

NOTE: Para obtener una descripcién de las medidas de seguridad necesarias,
consulte Seguridad, pagina 13.

Como medida adicional, Telemecanique recomienda que los valores medidos por

los sensores integrados en el dispositivo sean monitoreados por una aplicacion de
monitorizacién, consulte Funciones de monitorizacion, pagina 9.

Regla 3 Puertos X1, X2

Regla 3: Limites superiores de la corriente en los pines individuales de
los conectores

Las siguientes reglas se aplican a cada pin de los conectores.

Las corrientes en los pines individuales de los conectores (puertos 10-Link) no
deben superar los siguientes limites superiores:

Limites superiores de corriente en los pines de los puertos |O-Link:

Pin Funcionamiento en condi- | Funcionamiento en condiciones de so-
ciones estandar brecarga

1 4A

2 2A |2,4A

3 4A

4 2A |24A

El disefo del dispositivo permite un funcionamiento ilimitado en condiciones de
sobrecarga. Valido para todos los pines:

Superar la capacidad de carga maxima (limite superior de operacién de sobrecarga)
de un pin puede dafiar o destruir la placa de circuito impreso o el conector del
dispositivo.

NOTA: La suma de las corrientes de los pines 1, 2 y 4 fluye en el pin 3.
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Seguridad

Informacion que depende del dispositivo: dispositivos 10-Link

Preste atencion a las corrientes que se explican en la siguiente tabla para la linea
de alimentacion 1 del dispositivo 1O-Link:

Corriente Descripcion

—_— Corriente en el conector PWR IN (X21): corriente 1L+/corriente inver-
} sa 1L-

| Corriente en PWR OUT (X22): corriente 1L+/corriente inversa 1L-

X22 1L

I\ sqica Alimentacion logica

by 100 La corriente total de la linea de alimentacion 1 en el puerto Xi (es de-
| - cir, el puerto X1, X2, ..., X8) corresponde a la corriente |, . . , en el

X2 1L e pin 3 (tierra). Esta corriente es la suma de las corrientes en I0s pines
| 1, 2y 4 del puerto Xi: | | =1 + 1 + |

X8 1L Xi 1L~ 'Xi_Pin3_1L _ 'Xi_Pin1_1L ' 'Xi_Pin2_1L ' 'Xi_Pin4_1L
| | +1 + |

Corriente de dispositivo |

= +
Device 1L Device 1L X1 Pin3 1L X2 Pin3 1L X8 Pin3 1L

Preste atencion a las corrientes que se explican en la siguiente tabla para la linea
de alimentacion 2 del dispositivo 1O-Link:

Corriente Descripcion

—_— Corriente en el conector PWR IN (X21): corriente 2L+/corriente inversa
j 2L

—— Corriente en el conector PWR OUT (X22): corriente 2L+/corriente inver-
- sa 2L

Corriente del dispositivo | 0

IDevice 2L Device 2L —

En este dispositivo, la linea de alimentacién 2 se usa solo para conectar PWR IN
(X21) y PWR OUT (X22).

Al operar el dispositivo, observe siempre las siguientes reglas para las corrientes en
las lineas de alimentacion 1y 2:

Corriente Linea de alimentacién 1 Linea de alimentaciéon
2

Corriente total paralalineade | I,,, , <16 Al , = ILégica + oy 0 ST6 AL, , =

alimentacion (regla 1) oo 1t Doevice 11 o -

Corriente de paso admisible | I,,, , <16 A-ILogica-1, . . |l S 16A

(regla 2) - - -

Puertos Puerto X1, ..., X8 (en adelante | -

denominado puerto Xi con 1 <
i<8)

Corriente de alimentacionen |1, .., <4A -

el pin 1 (regla 3) T

Corriente de sefial en el pin L pino 1. S 2A L pia L S2A -

2/4 durante el funcionamien- T -

to en condiciones estandar

(regla 3)

Corriente de seial en el pin Ly Pz 1L S 24A L by S24A |-

2/4 durante el funcionamiento T -7

en condiciones de sobrecarga

(regla 3)

Corriente inversaenelpin3 |1, ., <4A -

(tierra) (regla 3)

A PRECAUCION

DANOS EN EL DISPOSITIVO CUANDO SE SUPERA LA CORRIENTE DE PASO
PERMITIDA

Si supera el valor maximo permitido para la corriente de paso, corre el riesgo de dafar el
dispositivo u otros dispositivos conectados.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dainos al
equipo.
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Requisitos sobre la fuente de alimentacién

Fuente de alimentacion

Proteccion

A ADVERTENCIA

SE REQUIERE UNA FUENTE DE ALIMENTACION PELV O SELV

Utilice el dispositivo unicamente con una fuente de alimentacion de 24 V CC PELV
(tension extra baja de proteccién) o SELV (tensién extra baja de seguridad). Si no lo hace,
corre el riesgo de sufrir una descarga eléctrica.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafnos al equipo.

Proteja siempre el cable de alimentacion desde la fuente de alimentacion hasta el
primer dispositivo con un disyuntor del dispositivo o un fusible. Para ello, utilice un
fusible o un disyuntor automético de 24 V CC/maximo 16 A con caracteristica de
desconexion tipo B.

A PRECAUCION

DANOS EN EL DISPOSITIVO

No exceda la corriente maxima de alimentacion; de lo contrario, corre el riesgo de dafar
la placa de circuito impreso y el conector del dispositivo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o daios al
equipo.

Medidas adicionales

El chip utilizado en los maestros 10-Link puede medir los valores actuales de todas
las corrientes en los pines 1, 2 y 4 de todos los conectores. El chip también puede
calcular la suma de corrientes actuales de las dos lineas de alimentacién a partir
de varios valores medidos. La corriente en el pin 3 (pin de tierra) de un conector
corresponde a la suma de las corrientes en los pines 1, 2 y 4 de ese conector. Los
valores medidos permiten implementar una aplicacion de monitorizaciéon con una
administracion de energia integrada. La aplicacion puede acceder a los valores
medidos a través del servidor OPC UA. Disefie la aplicacién de monitorizacién de
forma que satisfaga sus necesidades individuales y compruebe periédicamente el
cumplimiento de las funciones de monitorizacion utilizando los valores de corriente,
temperatura y tensién medidos.

TESEUGO00067ES
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Ejemplos de tipos de alimentacién

El dispositivo puede alimentarse con su tensién de funcionamiento de forma

individual o puede formar parte de un grupo de alimentacion formado por varios
dispositivos.

Tiene dos posibilidades de formar grupos de alimentacion de varios dispositivos:

* Através de PWR OUT: uno o mas dispositivos adicionales pueden alimentarse
a través de la salida de tension de alimentacion PWR OUT (X32) y, por lo tanto,
formar un grupo de alimentacion junto con el dispositivo.

* Mediante un dispositivo hub 10-Link: un dispositivo forma un grupo de

alimentacion comun y los dispositivos hub 10-Link se conectan mediante 10-
Link.

A continuacion se explica un ejemplo de alimentacién Unica y otro de alimentacion
grupal:

« Alimentacion Unica,

* Grupo de alimentacion mediante PWR OUT (con un calculo de la corriente de
paso permitida).
Ejemplo de alimentacién unica

Este ejemplo muestra un dispositivo individual XZIOM8AM12EY cuyo conector
PWR OUT (X22) no suministra alimentacion a ningun otro dispositivo.

Ejemplo de conexion de "alimentacién unica" XZIOM8AM12EY:

Un dispositivo 10-Link de clase A, cada uno de los cuales requiere una corriente
maxima de 1 A, esta conectado a los puertos X1 a X8 de XZIOM8AM12EY.
XZIOM8AM12EY requiere una corriente de 0,2 A.

Por lo tanto, la corriente total requerida en la linea de alimentacion 1 es: 8 *1 A+
0,2A=8,2A.

Este valor no supera el valor maximo de 16 A por linea de alimentacién y, por lo
tanto, esta permitido.

Ejemplo de un grupo de alimentacién a través de PWR OUT

Al conectar un dispositivo adicional a la salida de tensién PWR OUT (X22), se
forma un grupo de alimentacién. La corriente de paso maxima permitida de este
dispositivoes de 16 A—8,2A=7,8A.
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Dispersion

Preste atencion a la reduccidn de potencia cuando utilice el dispositivo. La
temperatura ambiente y la corriente influyen en el calentamiento del dispositivo.

La curva de reduccion se cre6 en condiciones de funcionamiento "sin flujo de aire

o con un flujo de aire de 0,5 m/s", asi como "instalacién en una pared de mala
conductividad térmica". Las condiciones de funcionamiento reales pueden mejorar
la disipacién del calor del dispositivo, por ejemplo, mediante un mayor flujo de aire o
una mejor disipacion del calor hacia la pared de montaje. El dispositivo proporciona
valores de temperatura y corriente medidos que puede ver a través del servidor web
o leer a través del protocolo OPC UA.

El siguiente diagrama muestra el valor maximo permitido de la corriente (1) que
puede fluir hacia el dispositivo en funcion de la temperatura ambiente (T):

|(A)A

20 -
16,0A @ 55°C

15 - OX'O‘"S’SA@WC
012, 0A@ 70°C

10 -

5 -
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Montaje

Herramientas necesarias para el montaje

Para el montaje necesita las siguientes herramientas:
» Llave Allen para los tornillos de fijacion M4 con casquillo hexagonal.
Ademas, solo se requiere para el montaje cuando no hay ningun orificio roscado:

» Giramachos de rosca M4 (listo para usar o conjunto de giramachos),
» Taladro (para perforar previamente los orificios para montar el dispositivo en el
sistema).

Ademas, se necesitan 2 tornillos de cabeza cilindrica con casquillo hexagonal M4
de la longitud adecuada segun la norma DIN 912/ISO 4762.

Antes del montaje

Aplique siempre las siguientes notas:

» Solo electricistas expertos autorizados y cualificados de acuerdo con las
normas EN 50110-1/-2 e IEC 60364-1 pueden instalar y poner en marcha el
dispositivo,

* Aplique las instrucciones de seguridad del capitulo,

* Antes de montar el dispositivo, compruebe si ha sido dafado, por ejemplo
durante el transporte. Los dispositivos dafiados no deben ponerse en servicio.

Instrucciones de montaje

Tenga en cuenta los siguientes puntos al seleccionar la ubicacién de montaje:

* Monte el dispositivo de forma que esté protegido de la intemperie (sin luz solar
directa, sin agua salada o niebla salina) y de los efectos de la luz UV.

» Solo atornille el dispositivo en superficies de contacto planas para protegerio de
la tensiébn mecanica.

» Para proteger el dispositivo de las fuerzas de traccién que puedan producirse,
no lo utilice para cerrar huecos.

» Para evitar dafios al dispositivo, no lo monte en zonas de cizallamiento de
piezas moéviles del sistema. Coloque los cables de forma que no queden
atrapados por las piezas moviles del sistema en las zonas de cizallamiento.

» Deje suficiente espacio para reemplazar facilmente el dispositivo y conectar las
conexiones del enchufe.

* Asegurese de que se cumplan los requisitos del dispositivo en cuanto a
resistencia a las vibraciones y a los golpes en el lugar de instalacion.

* Monte el dispositivo de forma que sus LED de diagnéstico permanezcan
visibles.
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Notas sobre la proteccion contra el calor generado por el dispositivo

El dispositivo puede calentarse durante el funcionamiento. Por esa razén, observe
siempre las siguientes notas:

+ No monte el dispositivo cerca de objetos o equipos que puedan calentarse. En
caso de un uso intenso de los dispositivos, el area de trabajo dependiente de la
temperatura se puede ampliar montando los dispositivos en areas ventiladas,
en superficies metalicas, perfiles metalicos o similares. Para la optimizacion,
puede utilizar la medicion de temperatura interna del dispositivo.

* No monte el dispositivo sobre o cerca de materiales altamente inflamables.

» La refrigeracion del dispositivo no debe restringirse.

» Compruebe que la alimentacién de aire no esté obstruida.

Montaje

Los dispositivos se montan con dos tornillos M4 al armario. Tenga en cuenta que el
dispositivo debe conectarse mediante un tornillo a FE (tierra funcional).
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Instalacion

Informacion general sobre la instalacion

Estrés mecanico

Interferencia

Tapas protectoras

Coloque los cables de acuerdo con las condiciones y normativas locales.

Mantenga las distancias minimas entre el cableado y las posibles fuentes de
interferencia (incluidas las maquinas, los equipos de soldadura y las lineas
eléctricas) para evitar la pérdida y la corrupcion de los datos. Observe las normas y
reglamentos aplicables para planificar e instalar un sistema.

Aplique la siguiente informacion para proteger los cables de la tensién mecanica:

Seleccione el tipo de linea correcto para su aplicacion. Asegurese de que los
cables tengan una seccion transversal suficiente,

Considere el radio de curvatura minimo,

Asegurese de que las lineas no entren en el drea de corte de las piezas
moviles de la maquina,

No coloque los cables en forma transversal a las rutas y los movimientos de la
maquina,

Utilice canales de cable o puentes de cable.

Siga estas instrucciones para reducir las interferencias:

Coloque los cables de red (por ejemplo, cables Ethernet) en canales de cable
separados.

No coloque cables de red paralelos a las lineas de alimentacion que se utilizan
para alta potencia.

Al instalar conectores blindados (tornillos, tuercas de unién), establezca el
mejor contacto posible entre el blindaje y la tierra. Compruebe la conexion de
la conexion a tierra o el blindaje de los cables para ver si hay un paso de baja
impedancia antes de la primera puesta en servicio.

Utilice tapas protectoras para los conectores que no se utilizan actualmente para
proteger los conectores y hacer efectiva la proteccion IP67. Las tapas protectoras
estan incluidas en la alimentacion.

Lineas de conexidn

Telemecanique Sensors recomienda el uso de lineas de conexién de fabrica para
los dispositivos maestros 10-Link de clase A. Los pares de apriete especificados en
la seccién Datos técnicos se aplican a los conectores de los cables de conexion.

28
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Distancias de montaje

No se prescriben distancias especificas entre dos dispositivos de la familia de
productos "maestro 10-Link" o entre un dispositivo y la puerta o cubierta de un
armario. Las distancias de montaje dependen Unicamente de los conectores, los
cables y sus radios de curvatura. Un conector de fabrica puede sobresalir mas alla
del borde de la carcasa correspondiente.

La distancia entre un sensor o actuador maestro 10-Link y un sensor/actuador 10-
Link esta limitada a 20 m (65,61 pies).

En caso de altas temperaturas ambiente y altas cargas de corriente al mismo
tiempo, los dispositivos de la familia de productos "maestro 10-Link" no deben
montarse directamente uno al lado del otro, de modo que no se calienten entre si y
tengan una gran superficie para la disipacién de calor al aire ambiente.

Conexion a tierra

Basicamente, tiene dos opciones para conectar a tierra el dispositivo:

* Por cable
» Através de la carcasa
Puede aplicar ambas opciones de forma individual o conjunta.

La clase maestra A de |O-Link funciona en el rango de baja tension (SELV/
PELV). Con estos dispositivos, la tierra funcional (FE) solo se usa para disipar las
interferencias, no como proteccion tactil para las personas.

NOTA: La conexién a tierra funcional es esencial para un funcionamiento sin
problemas del dispositivo. Utilice tornillos de fijacién conductores en los orificios
de montaje y asegurese de que tengan un buen contacto.

Conexion de fuentes de alimentacion

Para los dispositivos de la familia de productos "maestro 10-Link", se distinguen dos
tensiones:

* 1L para alimentar logica y sensores/actuadores
» 2L para alimentar actuadores (alimentacion de actuador por separado)

Todas las tensiones de alimentacion se conectan mediante conectores M12
codificados en L.

La tension de 2L de los dispositivos maestros de clase A de |O-Link no se utiliza
para la fuente de alimentacién independiente de los actuadores, solo se transmite.

A PRECAUCION

DANOS AL SISTEMA ELECTRONICO

Conecte cada una de las tensiones de alimentacion por separado con +24 Vy 0 V. No se
permite conectar varias tensiones de alimentacion a través de una conexiéon comun de 0
V porque esto supera la capacidad de carga de corriente de los contactos.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o daiios al
equipo.
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Fuentes de alimentacion de 1Ly 2L

Las tensiones 1L y 2L se separan galvanicamente en el dispositivo y se introducen
en la conexion X21.

La fuente de alimentacion 1L sirve para alimentar el sistema electrénico del
dispositivo y los sensores/actuadores conectados. Conéctelos al conector X21.
Si desea suministrar dispositivos adicionales a través de esta ruta de corriente,
conecte la salida de tension de alimentacion (conexiéon X22) de su maestro 10-
Link a la entrada de tension de alimentacion del siguiente dispositivo que se
vaya a alimentar. Si este dispositivo tiene la posibilidad de transferir la tension de
alimentacion, también puede configurar una fuente de alimentacion en cascada.

A PRECAUCION

DANOS AL SISTEMA ELECTRONICO

La capacidad maxima de transporte de corriente de los conectores M12 con cédigo L de
una ruta de corriente (1L 0 2L) es de 16 A. Proteja ambas rutas de corriente de forma
independiente entre si para que la suma de todas las corrientes de la ruta de corriente
respectiva nunca supere el valor limite de 16 A. Para calcular el valor maximo permitido
de la corriente de paso, consulte Informacion que depende del dispositivo: dispositivos
|O-Link, pagina 22. Tenga en cuenta que la conexiéon X22 (salida de tensién de
alimentacion) no esta monitoreada para detectar sobrecargas. Superar la capacidad de
carga de corriente permitida puede dafiar los conectores.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dafos al
equipo.

NOTA: Para obtener una descripcion de las conexiones de tensién de
alimentacion (M12, codificadas en L), consulte Conectores e interfaces, pagina
12.

Telemecanique Sensors recomienda utilizar cables de conexidn de fabrica.

En la siguiente imagen se muestra un ejemplo de tensiones de alimentacion y

transferencia:
+24V +24V
1L 2L

Sensors Sensors

-

A) 10 - Link

©

©

@@y
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Capacidad de carga de la linea de alimentacion (M12)

Tenga en cuenta las capacidades de transporte de corriente permitidas, consulte la
seccién Informacion que depende del dispositivo: dispositivos [0-Link, pagina 22.

A PRECAUCION

DANOS AL SISTEMA ELECTRONICO

Al pasar por la tension de alimentacion, observe el siguiente limite superior:

Corriente total maxima en 1L: 16 A.
Corriente total maxima en 2L: 16 A.

La temperatura ambiente también influye en la corriente total permitida. La informacion
anterior es valida para la temperatura ambiente. Para considerar la influencia de
temperaturas mas altas, observe las notas sobre la reduccion de potencia relacionada con
la temperatura, consulte Dispersion, pagina 25.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dafios al
equipo.

Ejemplos de calculo

Para ver ejemplos de calculo del limite maximo permitido, consulte Informacion que
depende del dispositivo: dispositivos 10-Link, pagina 22.
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Calculo de las pérdidas del cable

Puede calcular las pérdidas del cable por cable de la siguiente manera:
U=2xIxRL

Parametros para calcular las pérdidas del cable por cable:

ta Caida de tension

2 Factor para el cable de alimentacion y retorno
| Corriente

RL Resistencia del cable

La resistencia de linea R (por cable) de una linea de alimentacion de 4 x 1,5 mm?
es:

R =13,7 Q/KM

Ejemplo de caida de tensién por cable a una corriente de 8 A en una linea de
alimentacion de 4 x 1,5 mm?:

U=2x8Ax13,7 Q/km = 219,2 V/km

Esto corresponde a una caida de tension de 2,19 V por cada 10 m de longitud de
cable.

Para la linea de alimentacion de 4 x 2,5 mm? (cable fino, clase 6), la resistencia de
linea R _por cable es:

R, =8,22 Q/km

Ejemplo de caida de tensién por cable a una corriente de 16 A en una linea de
alimentacion de 4 x 2,5 mm?:

U=2x16Ax 8,22 Q/km = 263 V/km

Esto corresponde a una caida de tension de 2,63 V por cada 10 m de longitud de
cable.

Sugerencia:

Si no conoce la resistencia del cable utilizado, puede calcularla con la siguiente
férmula:

R =1/ (LxA)

Parametros para calcular la resistencia:

RL Resistencia del cable

I Longitud del cable

K Resistencia especifica del material conductor (principalmente cobre) segun
las especificaciones del fabricante

A Seccion transversal del cable (se refiere a la seccion transversal de un solo
cable)
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Conexion de Ethernet/IP

Para establecer una conexion con un escaner Ethernet/IP, conecte el dispositivo a
una red Ethernet.

Ethernet Pin Seial Descripcion
1 TX+ Enviar datos positivo
2 RX+ Recibir datos positivo
3 TX- Enviar datos negativo
4 RX- Recibir datos negativo
Carcasa Blindaje Conexion blindada, la carcasa esta
conectada a tierra funcional.

Si el cable Ethernet (con conector RJ45) utilizado esta listo para usar en un
extremo, se debe instalar un conector M12 blindado con un grado de proteccion IP
67 en el otro extremo.

La asignacién entre las sefales, los colores de los cables individuales y los
contactos de los conectores M12 y RJ45 es la siguiente:

Contacto Contacto Color Contacto del conector RJ45
1 TX+ Amarillo > 1
2 RX+ Blanco 2
3 TX- Naranja ><: 3
4 RX- Azul > 6

No se requiere un cable cruzado. Dado que la funcién Auto-MDI (X) esta habilitada
para el puerto Ethernet correspondiente y detecta automaticamente la direccién de
envio y recepcion de datos, no importa si utiliza un cable cruzado o no cruzado.

Conexion de un solo dispositivo a una red Ethernet

Para conectar el dispositivo a la red Ethernet, haga lo siguiente:

Paso | Accion
1 Desconecte esa parte de la planta de la fuente de alimentacion en la que ha
montado el dispositivo.
2 Conecte el dispositivo a la red Ethernet conectando el cable Ethernet al conec-
tor X31.
3 A continuacién, apriete el conector con el tornillo moleteado.

TESEUGO00067ES
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Conexion de varios dispositivos a una red Ethernet

Topologia de linea/topologia de estrella

El dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY tiene dos puertos con un
conmutador integrado para poder conectar una topologia de linea.

La topologia de red que se muestra en la figura siguiente consiste en una topologia
mixta de estrella y linea. Para configurar una topologia en estrella o una topologia
mixta, necesita un conmutador Ethernet. Solo la especificacion Ethernet IEEE 802.3
limita la cantidad de dispositivos de una topologia en estrella.

Para conectar varios dispositivos a la red Ethernet, proceda de la siguiente manera:

Paso Accion

1 Desconecte la parte de la planta de la fuente de alimentacion en la que desea
montar el dispositivo.
2 Para una topologia en estrella, conecte los cables Ethernet (W1, W2) al

conector X31 de cada uno de los dispositivos de la serie XZIOM8AM12EY
y a un conmutador Ethernet, como se muestra en la siguiente figura. A
continuacion, apriete los conectores del cable Ethernet.

3 Para una topologia de linea, conecte los cables Ethernet (W3, W4) a los
conectores X31 y X32 del dispositivo como se muestra en la figura siguiente. A
continuacion, apriete los conectores del cable Ethernet.

La siguiente figura muestra cémo configurar una red Ethernet/IP con una topologia
mixta de estrella y linea:

Escaner-

Topologia de linea Ethernet/IP Topologia de estrella

Conmutador
Ethernet

-

) @ “
-
)
-
&)
-
&)
.

Topologia de anillo a nivel de dispositivo (DLR)

Esta secciodn ofrece una breve descripcion general sobre los conceptos basicos y
los conceptos de la tecnologia de red anillo a nivel de dispositivo (DLR) compatible
con la pila de protocolos del adaptador Ethernet/IP.

ElI DLR es una tecnologia para crear una topologia de anillo unico con redundancia
de medios. Se basa en la capa 2 (enlace de datos) del modelo de red ISO/OSI y,
por lo tanto, es transparente para las capas superiores (excepto la existencia del
objeto DLR que proporciona la configuracion y el diagndstico).

En general, hay dos tipos de nodos en la red:

» Supervisores de anillo
* Nodos de anillo

El DLR requiere que todos los nodos estén equipados con dos puertos Ethernet
y tecnologia de conmutacion interna. Cada trama enviada se propaga en ambos
puertos, en ambas direcciones a través del anillo.
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En la recepcion, cada modulo de la red DLR comprueba si la direccion de destino
de la trama recibida coincide con su propia direccion MAC.

+ Sila trama apunta a la direccion MAC del nodo, consume y procesa la trama.
Por lo tanto, la trama no se seguird propagando a través del anillo.
« Sila trama apunta a otro MAC, el nodo propagara el paquete al siguiente nodo
en anillo enviandolo a su otro puerto.
El supervisor de anillo activo se utiliza para deshabilitar uno de sus puertos para,
técnicamente, lograr una topologia de linea y evitar paquetes en bucle.
1. Supervisores de anillo
Se definen dos tipos de supervisores:
» Supervisores activos
» Supervisores de respaldo
NOTE: La pila Ethernet/IP no admite el modo supervisor en anillo.
1.1. Supervisores activos
El supervisor activo tiene las siguientes funciones:
» Envia periédicamente tramas de balizas y anuncios.
» Verifica permanentemente la integridad del anillo.
* Reconfigura el anillo para garantizar el funcionamiento en caso de averias
unicas.
* Recopila informacién de diagndstico del anillo.
Se requiere exactamente un supervisor de anillo activo dentro de una red DLR.
1.2. Supervisores de respaldo
Se recomienda, pero no es necesario, que cada red DLR tenga al menos un
supervisor de respaldo. Si el supervisor activo de la red falla, el supervisor de
respaldo asumird el control y pasara a ser el supervisor activo del anillo. Por lo
tanto, a cada supervisor se le asigna un valor de prioridad. El supervisor con la
mayor prioridad se convierte en el supervisor activo de la red, mientras que todos
los demas permanecen pasivos en el papel de supervisores de respaldo.
2. Tramas de balizas y anuncios
Tanto las tramas de baliza como las tramas de anuncio se utilizan para informar
a los dispositivos dentro del anillo sobre la transicién (es decir, el cambio de
topologia) de la operacién lineal a la operacion en anillo de la red.
Se diferencian en lo siguiente:
Direccién
+ Las tramas de baliza se envian en ambas direcciones.
+ Las tramas de anuncio se envian solo en una direccién del anillo.
Frecuencia
+ Las tramas de baliza se envian periédicamente en cada intervalo de baliza, con
un intervalo tipico de 400 microsegundos. Las tramas de anuncio se envian
una vez por segundo.
Soporte para el numero de precedencia
» Solo las tramas de baliza contienen el nimero de precedencia interna del
supervisor que las envié
Soporte para la deteccién de fallos de red
+ La pérdida de tramas de baliza permite al supervisor activo detectar y
discriminar varios tipos de fallos de red en el anillo.
TESEUGO000067ES 35



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Instalacion

3. Nodos en anillo

Esta subseccion trata de los modulos en el anillo que no tienen capacidades de
supervisor. Estos se denominan nodos de anillo (normales).

Hay dos tipos de nodos de anillo normales en la red:

» Basado en balizas
+ Basado en anuncios
Una red DLR puede contener un numero arbitrario de nodos normales. Los nodos
de tipo basados en balizas tienen las siguientes capacidades
» Implementan el protocolo DLR, pero sin la capacidad de supervisor de anillo
» Deben poder procesar tramas de baliza con ayuda de hardware.
Los nodos de tipo basados en anuncios tienen las siguientes capacidades

» Implementan el protocolo DLR, pero sin la capacidad de supervisor de anillo
* No procesan tramas de baliza, solo reenvian tramas de baliza

» Deben poder procesar tramas de anuncios

» Este tipo es a menudo solo una solucién de software

NOTA: Los dispositivos que ejecutan un firmware Ethernet/IP siempre
funcionan como un nodo en anillo basado en balizas.

4. Funcionamiento normal de la red

En condiciones normales de funcionamiento, el supervisor envia tramas de baliza
y anuncio para supervisar el estado de la red. Los nodos de anillo habituales y los
supervisores de respaldo reciben estas tramas y reaccionan. El supervisor envia
tramas de anuncio una vez por segundo y, ademas, si se detecta un error.

5. Ciclos rapidos de fallo/restauracion

En ocasiones, pueden producirse una serie de ciclos rapidos de fallo y restauracion
en la red DLR, por ejemplo, si un conector esta defectuoso. Si el supervisor detecta
5 fallos en un periodo de 30 segundos, establece un indicador (ciclos rapidos

de fallo/restauracioén) que el usuario debe restablecer de forma explicita en ese
momento. Esto se puede lograr a través del servicio "Borrar fallos rapidos”.
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Conexién de sensores y actuadores

Los cables del sensor/actuador sirven para alimentar los sensores o actuadores
conectados y para transmitir las sefiales del sensor y el actuador.

Observe la mayor capacidad de carga de corriente de los contactos de
alimentacion, consulte Regla 3 Puertos X1, X2, pagina 21.

Si un puerto funciona en modo 10-Link, puede fluir un maximo de 1 A a través de los
pines 1y 3 sin medidas adicionales. El uso de cables estandar permite longitudes
de hasta 20 m siempre que la corriente permanezca por debajo de 1 A.

Es posible que se produzcan corrientes mas altas, pero se requiere una seccion
transversal del conductor mas alta o una longitud de cable mas corta para mantener
la caida de tensién por debajo de 1,2 V a lo largo de la ruta de retorno de la
corriente.

La siguiente figura muestra el posible enrutamiento de los dos circuitos de carga
dentro del dispositivo.

Diagrama esquematico de la alimentacion:

TESEUGO00067ES
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La siguiente tabla muestra las opciones de conexidn para los dispositivos 10-Link
(clase A), entradas y salidas digitales:

Conexioén

Descripcion

Conexién de un dispositivo 10-Link.

Configuracion de puerto requerida: maestro I0-Link y pin 2 desactivados.

Conexion de un dispositivo 10-Link y una entrada digital al canal B.

Configuracion de puerto requerida: maestro 10-Link y pin 2 como entrada
digital.

Conexion de un dispositivo 10-Link y una salida digital al canal B.

Configuracion de puerto requerida: maestro 10-Link y pin 2 como salida
digital.

01 20
Os
©4 30

Conexion de una entrada digital al canal A.

Configuracion de puerto requerida: el pin 4 como entrada digital y el pin 2
desactivado.

Conexion de dos entradas digitales a los canales Ay B.

Configuracion de puerto requerida: pin 4 y pin 2 como entrada digital.

Conexién de una salida digital al canal A.

Configuracion de puerto requerida: el pin 4 como salida digital y el pin 2
desactivado.

Conexioén de dos salidas digitales a los canales Ay B.

Configuracion de puerto requerida: pin 4 y pin 2 como salida digital.

Conexién de una entrada digital al canal A 'y una salida digital al canal B.

Configuracion de puerto requerida: el pin 4 como entrada digital y el pin 2
como salida digital.

Conexién de una salida digital al canal Ay una entrada digital al canal B.

Configuracion de puerto requerida: el pin 4 como salida digital y el pin 2
como entrada digital.
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Obtener una direccion IP de un servidor DHCP

Descripcion general

El dispositivo necesita una direccién IP para poder direccionarlo a través de la red
Ethernet. En el estado de entrega, el dispositivo no tiene una direccion IP y, una vez
iniciado, envia solicitudes a un servidor DHCP para obtener una direccion IP.

Si ya hay un servidor DHCP disponible en la red, pida al administrador de la red la
direccion IP asignada al dispositivo y utilice su direccion MAC para la identificacion.

Uso de un servidor DHCP en su PC

Si no existe ningun servidor DHCP en la red o si desea utilizar un servidor DHCP en
la red local con fines de prueba, puede utilizar, por ejemplo, el servidor Open DHCP.

Observe las siguientes notas:

* Nunca conecte su PC a una red global si tiene un servidor DHCP instalado en
su PC. Como las redes mas grandes suelen tener un servidor DHCP, pueden
producirse colisiones que provoquen el colapso de la red.

+ Utilice un servidor DHCP en su PC solo si no hay ningun servidor DHCP
disponible en la red.
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Uso del servidor DHCP en el software Simply Config 10-Link

Un servidor DHCP instalado durante la instalacién del software de configuracion [O-
Link de Simply Config.

Para utilizar este DHCP incorporado a través del software, conecte el maestro 10-
Link a su PC y proceda de la siguiente manera:

Paso | Accién

1 Seleccione la pestafia Servidor DHCP.

2 Introduzca la direccion inicial y final del rango de IP que incluye al menos 10
direcciones IP consecutivas.

3 Introduzca la mascara de red del servidor DHCP. Los valores tipicos son
255.255.255.00255.255.0.0.

4 Utilice la lista desplegable Escuchar en para seleccionar la interfaz Ethernet
que el servidor DHCP debe utilizar para esperar las solicitudes. El valor 0.0.0.0
significa usar todas las interfaces Ethernet disponibles.

5 Haga clic en Iniciar.

»  El servidor DHCP espera las solicitudes DHCP.
»  El servidor DHCP muestra los mensajes con una marca de tiempo.
»  Tan pronto como el servidor DHCP haya asignado una direccion IP a un
dispositivo, aparecera Enlazado, la direccion MAC del dispositivo solicitante
y la direccion IP asignada.
Reciente  Escaneo ICMP  Escaneo DCP  Servidor DHCP
Rango IP: ‘ ‘
Conectar a X
Direccin: roztesdore | Méscara
de red: ‘ ‘
Nombre de usuario: ‘root ‘ Escucha: ‘ ‘ o
Contrasefia: ‘ ‘
‘ ‘ ‘ Parada ‘ ‘ Mensajes claros ‘
[ Iniciar sesion de forma anénima
[14:37:40] Servidor DHCP a la escucha en 192.168.10.6:67
[14:37:57] con destino 00-02-A2-F2-01-20 : 192.168.10.44
Si es necesario, utilice Borrar mensajes.
7 Para detener el servidor DHCP, haga clic en Detener.
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Herramientas de configuracién

Descripcion general

Hay varias maneras de configurar los parametros del maestro 10-Link. En la tabla
siguiente se ofrece una descripciéon general de las herramientas:

Herramienta Descripcion

PLC con escaner Eth- | El escaner Ethernet/IP debe configurarse para intercambiar datos
ernet/IP de proceso con el XZIOM8AM12EY. El archivo EDS "TESEN-
SORS_XZIOM8AM12EY_V1.1_IOLMA. EDS" describe el dispos-
itivo. El software de configuracion del escaner Ethernet/IP puede
importar este archivo EDS.

El usuario puede configurar y parametrizar el XZIOM8AM12EY.
El usuario carga la configuracion en el escaner Ethernet/IP. El es-
caner Ethernet/IP configura el XZIOM8AM12EY a través de Eth-
ernet/IP. El hecho de que el escaner envie o no los parametros
(configuracion del puerto) depende de la conexion seleccionada.
Si, por ejemplo, se selecciona la conexion 1, el escaner Ethernet/
IP transmite los parametros al XZIOM8AM12EY. Si, por ejemp-
lo, se utiliza la conexion 2, el escaner Ethernet/IP no transmite
ningun parametro al XZIOM8AM12E vy los puertos deben configu-
rarse con otra herramienta. El capitulo Seleccion de la conexion,
pagina 44 describe la conexién con la que el escaner Ethernet/
IP transmite los parametros y con la que no.

Servidor web maestro | El servidor web maestro 10-Link es un servidor web integrado en
10-Link el XZIOM8AM12EY. Con un navegador web, el usuario puede
abrir las paginas web para mostrar y cambiar los parametros.

Aplicacion Simply Con- | Simply Config 10-Link es un software para configurar el maestro
fig 10-Link 10-Link y los dispositivos 10-Link.

La configuracion y la parametrizacion se subdividen en tres secciones:

+ Configuracion Ethernet/IP: seleccione la conexién Ethernet/IP.
» Configuracion de puertos: maestro 10-Link, entrada o salida digital.
+ Configuracion del dispositivo 10-Link.

En la tabla siguiente se muestra qué herramienta puede influir en qué seccioén:

Herramienta Conexion Ethernet/IP Configuracion de puertos Configuracion del
dispositivo 10-Link
Escaner El escaner Ethernet/IP configura | Segun la conexidn que se -
Ethernet/IP la conexion Ethernet/IP del utilice, el escaner Ethernet/IP
XZIOMSAM12EY. transmite los parametros o no.

Conexién con parametrizacion:
el escaner utiliza los parametros
del archivo EDS para establecer
los parametros seleccionados
por el usuario. Estos parametros
configuran cada puerto individual
y determinan si el puerto se usa
como maestro 10-Link, como
entrada digital o como salida
digital (o si esta desactivado).
Conexidn sin parametrizacion:

el puerto debe configurarse con
otra herramienta. El capitulo
Seleccion de la conexién, pagina
44describe la conexiéon con

la que el escaner Ethernet/IP
transmite los parametros y con la
que no.
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Herramienta

Conexioén Ethernet/IP

Configuracion de puertos

Configuracion del
dispositivo 10-Link

Servidor web
maestro 10-Link

Si

Los objetos del dispositivo
|IO-Link se pueden leer

y escribir. Para ello, el
servidor web maestro 10-Link
utiliza los servicios ISDU
(Unidad de datos de servicio
indexado). Esto requiere
conocimientos especializados
y la descripcién del objeto del
dispositivo 10-Link utilizado.
El servidor web maestro 10-
Link no evalua I0DD.

Aplicacion Simply
Config 10-Link

Si, la aplicacién Simply
Config IO-Link puede usar
IODD para parametrizar un
dispositivo 10-Link.

NOTA: Si se utiliza una conexion con la que el escaner Ethernet/IP transfiere
estos parametros al dispositivo cada vez que se inicia la comunicacion Ether-
net/IP. Se sobrescriben los parametros de configuracién de puertos estableci-
dos por el servidor web maestro 10-Link, la aplicacién Simply Config IO-Link o
el cliente OPC UA. Los pardmetros configurados mediante Ethernet/IP tienen

prioridad.

Si ha cambiado los parametros de configuracion del puerto mediante el servidor
web maestro |O-Link, la aplicacién Simply Config IO-Link o el cliente OPC UA para
el XZIOM8AM12EY, tenga en cuenta que el dispositivo acepta inicialmente estos
cambios, pero el escaner Ethernet/IP los sobrescribira tan pronto se inicie de nuevo.
Si desea cambiar los parametros de configuracion del puerto, cambielos en el

software de configuracion del escaner Ethernet/IP.
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Servidor web maestro |0-Link

El servidor web maestro 10-Link es un servidor web integrado en el dispositivo.
Necesita un navegador para acceder al servidor web maestro de 10-Link para:

* Mostrar y cambiar la configuracion del dispositivo,

* Mostrar informacién especifica del puerto para los puertos X1, X2,...,

» Registrar la administracidon de usuarios, la configuracion de usuarios y la
activacion y desactivacién de usuarios,

* Restablezca el dispositivo a la configuracién de fabrica y vuelva a cargar el
firmware.

La informacién especifica del puerto incluye, por ejemplo:

» Visualizacién de los valores de medicion actuales de los puertos (temperatura,
tensién, corriente de cada pin) e informacion sobre el dispositivo 10-Link
conectado,

» Visualizacién de la informacién de estado del puerto,

+ Configuracion del puerto: por ejemplo, configurar el modo de funcionamiento,

» Acceso de lectura y escritura a los dispositivos 10-Link conectados,

» Visualizacién de los datos del proceso.

Simply Config 10-Link

La aplicacion Simply Config 10-Link permite configurar el maestro IO-Link, los
puertos |O-Link y los dispositivos |O-Link conectados.

Ademas, Simply Config I0-Link permite el acceso a los datos de diagndstico, los
eventos y los indices/subindices de los dispositivos 10-Link conectados.

Simply Config 10-Link se puede usar con los sistemas operativos Windows, Apple
macOS vy Linux.

Configuracion de Ethernet/IP

Para que el escaner Ethernet/IP y el adaptador Ethernet/IP intercambien datos
de proceso, es necesario configurar el escaner Ethernet/IP. Para ello, necesita el
archivo de descripcion del dispositivo (archivo EDS) del dispositivo utilizado:

TESENSORS XZIOM8S8AMIZEY V1.1 IOLMA.EDS

Realice los siguientes pasos en el software de configuracién del escaner Ethernet/
IP utilizado:

Paso Accion

1 Importe el archivo EDS.

2 Seleccione el dispositivo "XZIOM8AM12EY" del catalogo de dispositivos e
insértelo en el proyecto de configuracion.

3 Seleccione una conexion: Conexion 1, conexion 2,...

4 Defina los parametros.

En las siguientes secciones se describen los pasos en detalle.
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Seleccion del dispositivo

En el catalogo de dispositivos del software de configuraciéon del escaner Ethernet/
IP, puede seleccionar el dispositivo "XZIOM8AM12EY" e insertarlo en el proyecto de
configuracion.

Seleccion de la conexion

Descripcion general

El médulo ofrece varias conexiones. Seleccione una conexiodn para su caso de uso.
Al seleccionar una conexion, usted determina:
» Eltipo de conexion: "Propietario exclusivo", "Solo entrada" o "Solo escucha",
» Tanto si el escaner Ethernet/IP transfiere los parametros del puerto IO-Link al
adaptador como si no,
» El nimero maximo de datos de proceso de 10-Link de todos los dispositivos 10-
Link conectados: 4, 16 o 32 bytes.

El escaner envia los parametros del puerto 10-Link al dispositivo (adapta-
dor)

El escaner no transfiere ningun parametro del puerto IO-Link en caso de conexiones
con el sufijo "... sin Config". La seccién muestra una descripcién general de las
herramientas que puede utilizar para configurar los parametros del puerto 10-Link.

Con todas las demas conexiones, el escaner transfiere al adaptador los parametros
del puerto I0-Link que haya configurado previamente con el software de
configuracion del escaner. El escaner envia estos parametros al dispositivo cada
vez que se establece una conexion.
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Cantidad maxima de datos de proceso de 10-Link

Al seleccionar la conexion, usted especifica el nUmero maximo de bytes de
los datos de proceso de |O-Link que se aplica a todos los dispositivos |O-Link
conectados: 4, 16 o 32 bytes. Al seleccionar la conexién, también especifica la
memoria de datos de proceso requerida en el PLC.

Seleccione una conexién con "... 32 bytes por puerto 10-Link" si utiliza uno o
mas dispositivos 10-Link con datos de proceso 10-Link de mas de 16 bytes. Esta
conexion requiere 276 bytes de datos de entrada y 276 de salida en el PLC.

Si solo utiliza dispositivos 10-Link con datos de proceso 10-Link de 16 bytes

0 menos y si desea utilizar menos memoria de datos de proceso en el PLC,

seleccione una conexion con "... 16 bytes por puerto 10-Link". Esta conexion
requiere 148 bytes de datos de entrada y 148 de salida en el PLC.

Si solo utiliza equipos |O-Link con datos de proceso |0-Link de 4 bytes 0 menos y si
desea utilizar la menor cantidad posible de memoria de datos de proceso en el PLC,
seleccione una conexion con "... 4 bytes por puerto 10-Link". Esta conexion requiere

52 bytes de datos de entrada y 52 de salida en el PLC.

Conexioén

Nombre

Descripcion

Conexioén 1

Propietario exclusivo:
32 bytes por puerto
IO-Link

Conexién estandar.

Los parametros del puerto se configuran con el software de config-
uracion del escaner y se transmiten al dispositivo a través de esta
conexion.

El escaner puede leer los datos de entrada del dispositivo y escribir
los datos de salida.

Se pueden utilizar dispositivos I0-Link con datos de entrada y salida
I0-Link de hasta 32 bytes.

Conexién 2

Propietario exclusivo:
32 bytes por puerto 10-
Link sin configuracion

No se transmite ningun parametro de puerto al dispositivo a través de
esta conexion.

El escaner puede leer los datos de entrada del dispositivo y escribir
los datos de salida.

Se pueden utilizar dispositivos 10-Link con datos de entrada y salida
I0-Link de hasta 32 bytes.

Conexién 3

Solo escucha: 32 bytes
por puerto |O-Link

No se transmite ningun parametro de puerto al dispositivo a través de
esta conexion.

El escaner puede leer los datos de entrada del dispositivo.

Se requiere un escaner adicional que se comunica con el dispositivo a
través de una conexién de "Propietario exclusivo".

Se pueden utilizar dispositivos 10-Link con datos de entrada y salida
I0-Link de hasta 32 bytes.

Conexién 4

Solo entrada: 32 bytes
por puerto |O-Link

Los parametros del puerto se configuran con el software de config-
uracion del escaner y se transmiten al dispositivo a través de esta
conexion.

El escaner solo puede leer los datos de entrada del dispositivo.

Se pueden utilizar dispositivos |O-Link con datos de entrada 10-Link
de hasta 32 bytes cada uno.

Conexién 5

Propietario exclusivo:
16 bytes por puerto
1O-Link -

Los parametros del puerto se configuran con el software de config-
uracion del escaner y se transmiten al dispositivo a través de esta
conexion.

El escaner puede leer los datos de entrada del dispositivo y escribir
los datos de salida.

Se pueden utilizar dispositivos I0-Link con datos de entrada y salida
I0-Link de un maximo de 16 bytes.
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por puerto 10-Link

Conexion Nombre Descripcion
Conexién 6 Propietario exclusivo: *  No se transmite ningln parametro de puerto al dispositivo a través de
16 bytes por puerto 10- esta conexion.
Link sin configuracion »  El escaner puede leer los datos de entrada del dispositivo y escribir
los datos de salida.

»  Se pueden utilizar dispositivos 10-Link con datos de entrada y salida
IO-Link de un maximo de 16 bytes.

Conexién 7 Solo escucha: 16 bytes |+  No se transmite ningun parametro de puerto al dispositivo a través de
por puerto [O-Link esta conexion.

»  El escaner puede leer los datos de entrada del dispositivo. Se requi-
ere un escaner adicional que se comunica con el dispositivo a través
de una conexion de "Propietario exclusivo".

»  Se pueden utilizar dispositivos 10-Link con datos de entrada y salida
IO-Link de un maximo de 16 bytes.

Conexién 8 Solo entrada: 16 bytes |+  Los parametros del puerto se configuran con el software de config-
por puerto 10-Link uracion del escaner y se transmiten al dispositivo a través de esta
conexion.

e El escaner solo puede leer los datos de entrada del dispositivo.

*  Se pueden utilizar dispositivos 10-Link con datos de entrada 10-Link
de un maximo de 16 bytes.

Conexién 9 Propietario exclusivo: Igual que la conexion 5, pero los dispositivos |0-Link tienen datos de en-
4 bytes por puerto trada y salida IO-Link de un maximo de 4 bytes.
10-Link

Conexién 10 Propietario exclusivo: Igual que la conexion 6, pero los dispositivos |0-Link tienen datos de en-
4 bytes por puerto I0- | trada y salida |0-Link de un maximo de 4 bytes.
Link sin configuracion

Conexién 11 Solo escucha: 4 bytes | Igual que la conexion 7, pero los dispositivos |0-Link tienen datos de en-
por puerto [O-Link trada y salida 10-Link de un maximo de 4 bytes.

Conexién 12 Solo entrada: 4 bytes Como la conexién 8, pero los dispositivos 10-Link tienen datos de entrada

IO-Link de un maximo de 4 bytes.

Configuracion de parametros

Las conexiones 1, 5y 9 de "Propietario exclusivo", asi como las conexiones 4, 8
y 12 de "Solo entrada" requieren los siguientes parametros y configuraciones. El
escaner transmite estos parametros al dispositivo cuando se establece la conexion.
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Parametros 10 a 85

Los parametros 10 a 15 configuran el puerto 10-Link X1,
Los pardmetros 20 a 25 configuran el puerto 10-Link X2

Los parametros 80 a 85 configuran el puerto 10-Link X8.

Numero | Nombre del parametro | Rango de valores Predeter- | Descripcion
minado
10, 20, Puerto IO-Link X1/X2/... |0 ... 4 2 Modo puerto (configuracién del pin 4)
- Modo puerto 0: Desactivado El pin 4 esta desactivado.
1: Manual IOL El pin 4 funciona como un puerto 10-Link con
configuracion manual.
2: Inicio automatico I0L El pin 4 funciona como un puerto 10-Link con
una configuraciéon automatica (plug and play).
3: Entrada digital El pin 4 es una entrada digital.
4: Salida digital El pin 4 es una salida digital.
11, 21, Puerto IO-Link X1/X2/... |0 ... 4 0 Configuracion de validacion y respaldo
- Validacion y respaldo 0: Sin verificacion del El maestro 10-Link no comprueba la compatib-
dispositivo ilidad del dispositivo 10-Link conectado.
1: Tipo compatible con El maestro IO-Link usa el ID del proveedor y el
el dispositivo V1.0 ID del dispositivo para comprobar si el dispos-
itivo 10-Link conectado es compatible y si es
compatible con la especificacion V1.0.
2: Tipo compatible con El maestro I0-Link usa el ID del proveedor y el
el dispositivo V1.1 ID del dispositivo para comprobar si el dispos-
itivo 10-Link conectado es compatible y si es
compatible con la especificacion V1.1.
3: Tipo compatible con El maestro IO-Link usa el ID del proveedor
el dispositivo V1.1, y el ID del dispositivo para comprobar si el
copia de seguridad y dispositivo 10-Link conectado es compatible
restauracion y si es compatible con la especificacion V1.1.
El maestro IO-Link utiliza la funcion de copia
de seguridad y restauracion para realizar una
copia de seguridad de los parametros del
dispositivo 10-Link y cargarlos en el dispositivo
10-Link tras un cambio de dispositivo.
4: Compatible con el El maestro 10-Link usa el ID del proveedor
tipo del dispositivo y el ID del dispositivo para comprobar si el
V1.1, solo restauracion dispositivo 10-Link conectado es compatible y
si es compatible con la especificacion V1.1. El
maestro 10-Link utiliza Restaurar para cargar
los parametros guardados en el dispositivo 10-
Link después de un cambio de dispositivo.
12, 22, Puerto 10-Link X1/ 0..2 0 Configuracion del pin 2
IXC?/'H: comportamiento 0: No se admite No se utiliza el pin 2.
1: Entrada digital El pin 2 es una entrada digital.
2: Salida digital El pin 2 es una salida digital.
13, 23, Puerto |O-Link X1/X2/... | 0,4 ... 191 0 Duracion del ciclo del puerto
;)E;r;gmon del ciclo de 0: Calculado por el maestro 10-Link
4 ... 191: consulte la tabla Calculo de la dura-
cion del ciclo de puerto, pagina 49
14, 24, Puerto |O-Link X1/X2/... | 0, 1 ... 65535 0 ID de proveedor. Si se utiliza la validacion: 1D
- ID de proveedor de fabricante esperado del dispositivo 10-Link
conectado. ID de proveedor: consulte la doc-
umentacion del dispositivo 10-Link utilizado.
Valor 0 si no se utiliza ninguna validacion.
15, 25, Puerto |O-Link X1/X2/... | 0,1 ... 16777215 0 ID de dispositivo. Si se utiliza la validacion: ID
- ID del dispositivo de dispositivo esperado del dispositivo 10-Link
conectado. ID de dispositivo: consultar la doc-
umentacion del dispositivo 10-Link utilizado.
Valor 0 si no se utiliza ninguna validacion.
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Parametros 90 y 91

Los parametros 90 y 91 configuran el dispositivo.

bajo

2: Mantener el
ultimo estado

Numero | Nombre del Rango de valores | Predeter- | Descripcion
parametro minado
90 Disefio de datos de | 0: Basado en 0 Secuencia de los datos de proceso de las entradas y
proceso DIO puerto salidas digitales:
Bit 0 = puerto X1 pin 4, bit 1 = puerto X1 pin 2,
bit 2 = puerto X2 pin 4, bit 3 = puerto X2 pin 2,...
1: Basado en pin Secuencia de los datos de proceso de las entradas y
salidas digitales:
Bit 0 = puerto X1 pin 4, bit 1 = puerto X2 pin 4,
bit 2 = puerto X3 pin 4, bit 3 = puerto X4 pin 4,
bit 8 = puerto X1 pin 2, bit 9 = puerto X2 pin 2,...
91 Modo sustituto DO | 0: Establecer como | 0 En caso de error, ajustar todas las salidas digitales a

un nivel bajo.

En caso de error, mantener las salidas digitales en su
ultimo valor.

Parametros 100 a 147

Los parametros 100 a 103, 132 y 140 configuran el puerto IO-Link X1,
Los parametros 104 a 107, 133 y 141 configuran el puerto IO-Link X2

Los parametros 128 a 131, 139 y 147 configuran el puerto IO-Link X8.

Numero | Nombre del Rango de valores | Predeter- | Descripcion
parametro minado
100, Puerto DI X1/X2/... - | 0: Normalmente 0 El pin 4 es una entrada digital. La sefial de entrada no
104, ... | Polaridad de pin CQ | abierto esta invertida.
1: Normalmente El pin 4 es una entrada digital. La sefial de entrada
cerrado esta invertida.
101, Puerto DI X1/X2/... | 0: Desactivado 0 No hay ningun filtro activo para detectar un cambio de
105, ... |- Filtro de sefal de sefal en el pin 4 de sefal de entrada digital.
pin CQ 3: Tiempo de filtro Configuracion del tiempo de filtro para detectar un
de 3 ms cambio de sefial en el pin 4 de sefal de entrada
15:Filtro de 15 ms digital. El tiempo de filtro es el periodo durante el cual
: se debe aplicar una sefial para detectar un cambio de
20: Tiempo de filtro sefal.
de 20 ms
102, Puerto DI X1/X2/... - | 0: Normalmente 0 El pin 2 es una entrada digital. La sefial de entrada no
106, ... Polaridad de pin IQ | abierto esta invertida.
1: Normalmente El pin 2 es una entrada digital. La sefial de entrada
cerrado esta invertida.
103, Puerto DI X1/X2/... | 0: Desactivado 0 No hay ningun filtro activo para detectar un cambio de
107, ... |- Filtro de sefial de sefial en el pin 2 de sefal de entrada digital.
pin 1Q 3: Tiempo de filtro Configuracién del tiempo de filtro para detectar un
de 3 ms cambio de sefial en el pin 2 de sefal de entrada
15: Tiempo de filtro digital. El tiempo de filtro es el periodo durante el cual
de-15 ms se debe aplicar una sefial para detectar un cambio de
sefial.
20: Tiempo de filtro
de 20 ms
132, Puerto DO X1/X2/... | 0: Normal 0 El pin 2 es una salida digital.
133, ... | -modo pin 1Q 1: Encendido El pin 2 es una salida digital y esta encendida (+24 V
estatico CC).
140, Puerto DO X1/X2/... | 0: Normal 0 El pin 4 es una salida digital.
141,... |- modo pin CQ 1: Encendido El pin 4 es una salida digital y esta encendida (+24 V
estatico CC).
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Parametro Tiempo de ciclo de puerto

El parametro Tiempo del ciclo de puerto contiene un factor (bits 0-5) y una base de
tiempo (bits 6+7).

La siguiente tabla describe como se calcula el tiempo del ciclo de puerto a partir del
factor y la base de tiempo:

Rango de Base de tiempo | Factor (bits Tiempo del ciclo Ejemplos
valores (bits 6+7) 0—5) de puerto (férmula)
0 - 0 Lo mas rapido 0
posible.
1...3 - - Este rango de -
valores esta reser-
vado.
4..63 0,1 ms (00) 4..63 Factor de 0,1 MS * | 4: 400 us
16: 1,6 ms
32: 3,2 ms
48: 4,8 ms
64 ... 127 0,4 ms (01) 0...63 Factor de 6,4 MS + | 68: 8,0 ms
0.4 MS 93: 18,0 ms
100: 20,8 ms
128 ... 191 1,6 ms (10) 0...63 32MS+1,6 MS* 133: 40,0 ms
factor 158: 80,0 ms
183: 120,0 ms
192 ... 255 Reservado (11) |0...63 Este rango de -
valores esta reser-
vado.
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Configuracion mediante el servidor web maestro 10-Link

Descripcion funcional

Con la ayuda de un navegador estandar, puede obtener informacion detallada sobre
el estado operativo actual del dispositivo, realizar ajustes y, por lo tanto, influir en el
comportamiento del dispositivo.

La siguiente descripcion general muestra las funciones del servidor web maestro
IO-Link que esta integrado en el dispositivo y los menus o pestafias de la interfaz de
usuario a través de los cuales puede activar estas funciones:

Menu pestaia Descripcion Seccion
Panel de control | — Visualizacién de informacién Panel de control, pagina 51
especifica del dispositivo
Puerto X1, X2 ... | (todos) Informacion y ajustes especificos Visualizacion de la informacion
del puerto para los puertos 10-Link | del estado del puerto, pagina
seleccionados (X1, X2...) 55
Informacion Visualizacion de los valores de Visualizacion de los valores de
medicion actuales especificos medicion y la informacion del
del puerto (temperatura, voltaje, dispositivo 10-Link, pagina 53
corriente y estado en los pines
1, 2y 4) e informacion sobre el
dispositivo 10-Link conectado al
puerto seleccionado
Estado Visualizacion de la informacién Visualizacion de la informacion
de estado especifica del puerto del estado del puerto, pagina
seleccionado 55
Configuracion Realizar ajustes especificos del Configuracion del puerto, pagina
puerto (por ejemplo, el modo de 59
funcionamiento o la comprobacién
del dispositivo para la validacion y
la copia de seguridad)
IOL Acceso a un dispositivo 10-Link Acceso a un dispositivo |O-Link
conectado al puerto seleccionado conectado, pagina 63
Datos de proceso Visualizacion de los datos de Visualizacion de los datos del
proceso configurados (entrada/ proceso, pagina 58
salida)
Ajustes (todos) Ajustes del dispositivo -
Configuracion del Configuracion de parametros para
dispositivo la conexion IP

Informacion de
mantenimiento

Almacenamiento de la informacion
de mantenimiento en el dispositivo

Restablecimiento de
fabrica

Restablecer el dispositivo a la
configuracion de fabrica

Restablecimiento del dispositivo
a la configuracion de fabrica,
pagina 71

Actualizacion del firmware

Actualizacion del firmware

Actualizacion del firmware, pagina
69

Administracion
de usuarios

Administracion de usuarios

Inicio y cierre de sesién de
usuarios y administracion de
usuarios, pagina 72

Iniciar sesion,
cerrar sesion

Inicio y cierre de sesién de los
usuarios

Inicio y cierre de sesién de
usuarios y administracion de
usuarios, pagina 72
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Abrir el servidor web maestro 10-Link

Requisito previo: Para abrir la interfaz de usuario del servidor web maestro 10-Link,
la direccion IP del dispositivo debe estar configurada y ser conocida.

Para ello, proceda de la siguiente manera:

« Para dirigirse al dispositivo, introduzca el siguiente texto en la linea de direccion
de su navegador web:
http://<Direccion IP configurable>
http://192.168.10.2

» Al abrir la interfaz de usuario del servidor web maestro |O-Link, primero
aparece la pagina Panel de control con la siguiente informacién especifica del

dispositivo.

Panel de control

Al abrir la interfaz de usuario del servidor web maestro |O-Link, aparece primero la
pagina Panel de control del registro.

Esta pagina muestra la siguiente informacién especifica del dispositivo:

Zona Informaciéon mostrada

Informacion del Datos de contacto del fabricante del dispositivo
proveedor

Informacion del Datos del dispositivo

dispositivo

Version del dispositivo Datos de version del dispositivo:

. Ndamero de versién del hardware
*  Numero de version del software

»  Numero de version de la pagina web

Informacion de Informacion de mantenimiento en formato de texto
mantenimiento

Informacion del Informacion del dispositivo 10-Link (datos de medicion
dispositivo IOL relativos al estado actual del dispositivo)

La informacién de mantenimiento incluye indicaciones en forma de texto que debe
determinar el usuario, por ejemplo, en relacién con el nombre del dispositivo,

el lugar de instalacion, la fecha de instalacion, la informacion de contacto, la
descripcion, la fecha del ultimo y el siguiente servicio del dispositivo. Puede editar
estos textos a través de la pestafia Informaciéon de mantenimiento del menu
Configuracién del dispositivo (consulte Configuracion mediante el servidor web
maestro |0-Link, pagina 50).

La informacion ampliada sobre los dispositivos y los puertos incluye los siguientes
datos medidos por los sensores integrados en el dispositivo:

» Temperatura del dispositivo,

+ Tension de alimentacion (para lineas de alimentacion 1Ly 2L),

+ Suma de todas las corrientes (para las lineas de alimentacion 1Ly 2L).
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Visualizacion de la informacidén del puerto

Mediante las pestafias Informacion, Estado, Configuracién, IOL y Datos de proceso,
puede mostrar informacion sobre cada puerto 10-Link del dispositivo (puerto X1,

puerto X...).

La pestafia Configuracion también le permite realizar ajustes especificos para
cada puerto, consulte Configuracion del puerto, pagina 59.

Para acceder a la informacién especifica del puerto, proceda de la siguiente

manera:

Paso | Accion

1 Haga clic en el puerto en cuestion (X1, X2...) en la columna de la izquierda para
ver la informacién que necesita.

Aparece la pestafia Informacion.

Haga clic en la pestafa deseada.

Esto le permite acceder a la informacion del puerto deseado.

Estan disponibles las cinco pestafias siguientes para cada puerto:

pestaia

Descripcion

Informacion

Visualizacion de los valores de medicion de corriente: temperatura,
voltaje, corriente y estado del puerto (individualmente para los pines
1, 2 y 4). Si un dispositivo 10-Link esta conectado al puerto mediante
el pin 4, también se muestran los datos del dispositivo. Esta pestafa
esta preestablecida.

Estado

Visualizacion de la informacién de estado especifica del puerto

Configuracién

Visualizacion y configuracion de los parametros del puerto, por
ejemplo, el modo de funcionamiento o el tiempo del ciclo del puerto,
consulte Configuracion de parametros 46.

IOL

Acceso de lectura/escritura a los datos de un dispositivo 10-Link
conectado al puerto.

Datos de proceso

Visualizacion de los datos del proceso actual
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Visualizacion de los valores de medicion y la informacién del dispositivo

-
10-Link
Telemecanique
e Simply Config I0-Link Webpage
Sensors
N-L? Port X2
-’U\ 2 root © Information © status % Configuration = ISbU = Process Data
8+ admin
¥ connected
Port Diagnosis - Pin 1
@b Dashboard Temperature [°C] 38.7
Voltage [V] 23.34
& License Current [A] 0.06
Connector OK
{9 Settings Port Diagnosis - Pin 2
Temperature [°C] 38.7
2% User administration Voltage [V] 028
oltage -0.
[ Sign out Current [A] 0.00
Connector oK
£ Port X1 Port Diagnosis - Pin 4
XUBSAPYNM12 Temperature [°C] 38.7
Voltage [V] -0.26
% Portx2 Current [A] 0.00
Connector OK
X% Port X3 ©!
X Port X4
% Port X5
X Port X6
24 Port X7
24 Port X8

Para el puerto seleccionado, la pestafa Informaciéon muestra:

* Los valores de medicion y los estados del diagndstico del puerto.
» La informacion del dispositivo IO-Link conectado.

Visualizacion de valores y estados de medicién especificos de puertos y
pines

La pestana Informacion muestra los siguientes valores de medicién de corriente de
forma individual para los pines 1, 2 y 4 del puerto seleccionado:

» Temperatura del pin, medida en °C

» Tension en el pin, medida en voltios

» Corriente que fluye a través del pin, medida en amperios
» Estado del pin de conexion
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Estados del pin de conexién

Posibles estados del pin de conexion:

OK
Cortocircuito

Reaccidn de la proteccion de sobrecarga interna del dispositivo
Reaccion del dispositivo: proteccidn contra sobretemperatura interna

Reaccién del dispositivo: proteccion de sobretension interna

Sobreintensidad
Subcorriente
Sobretemperatura
Subtemperatura
Sobretension
Subtensién

Vencimiento del temporizador de vigilancia interno del dispositivo

Visualizacion de informacidén en el dispositivo 10-Link conectado

Si un dispositivo 10-Link esta conectado al puerto IO-Link seleccionado y si el
firmware del maestro |0-Link ha identificado este dispositivo, el bloque Informaciéon

del dispositivo se muestra adicionalmente.

Maestro 10-Link - puerto X1, X2... - Informacién adicional del dispositivo en la
pestana Informacion:

Sensors

Simply Config I0-Link Webpage

54

L"é"} Port X1
U % '3“, ‘ © information ‘ © status ‘ ¥ Configuration ‘ = IsbU ‘ = Process Data ‘
2+ admin
¥ connected
Device i
Min cycle time 23ms
@ Dashboard 4
Function ID 0
B License Number of profile IDs 1
Vendor name TMSS France
& Settings Vendor text Wwww.tesensors.com
Product name XUBSAPYNM12
22 User administration Product ID XUBSAPYNM12
I Sign out Product text proximity sensor
Serial number
3 Port X1 Hardware revision HW-VLO
XUBSAPYNM12 Firmware revision FW-V1.0
Port Diagnosis - Pin 2
% PortX2 Temperature [°C] 376
23.43
% port X3 Voltage [V]
Current [A] 0.07
3¢ Port X4 Connector OK
Port Diagnosis - Pin 2
G Port X5 Temperature [°C] 37.6
Voltage [V] -0.26
¢ PortX6 Current [A] 0.00
Connector OK
4 Port X7
Port Diagnosis - Pin 4
4 Port X8 Temperature [°C] 375
Voltage [V] 027
Current [A] 0.00
Connector oK
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El bloque Informacién del dispositivo muestra la siguiente informacion especifica
del dispositivo en este dispositivo 10-Link:

Indicacién

Indicacién

Tiempo minimo de
ciclo

Tiempo minimo de ciclo admitido por el dispositivo conectado en
unidades de 0,1 milisegundos.

Coadificacion, consulte Duracion del ciclo maestro, pagina 180

ID de funcion

ID de funcion del dispositivo conectado

Numero de ID de
perfil

Numero de ID de perfil en la caracteristica de perfil (indice 0x000D)
del dispositivo conectado

Nombre del Nombre detallado del fabricante o proveedor del dispositivo conectado
proveedor (hasta 64 caracteres)

Texto del Texto descriptivo adicional sobre el vendedor/fabricante (hasta 64
proveedor caracteres)

Nombre del Nombre completo del producto del dispositivo conectado (hasta 64
producto caracteres)

ID del producto

Informacion especifica del proveedor sobre el producto o el tipo de
dispositivo conectado (hasta 64 caracteres)

Texto del producto

Texto descriptivo adicional sobre el dispositivo conectado (hasta 64
caracteres)

Numero de serie

Numero de serie individual y exclusivo del proveedor del dispositivo
conectado (hasta 16 caracteres)

Revisién de Informacion especifica del proveedor sobre la revision del hardware
hardware (hasta 64 caracteres)
Revision del Informacion especifica del proveedor sobre la revision del firmware
firmware (hasta 64 caracteres)

Visualizacion de la informacién del estado del puerto

Telemecanique

Sensors

¥ connected

@ Dashboard

E License

¥ Settings

22 User administration
B Sign out

3¢ Port X1
XUBSAPYNM12

36 Port X2
XK PortX3
3¢ Port X4
3¢ PortXs
% Port X6
% Port X7

24 Port X8

Simply Config I0-Link Webpage

Port X1

‘ © Information ‘ © status ‘ ¥ Configuration

= I1sbU ‘ = Process Data ‘

State Operate

Quality o2
Revision ID 0x11
Baudrate 38.4 kbps
Cycle time 23ms
Imput data length 1
Output data lenght 0
Vendor ID 0x129

Device ID 0x66

La pestana Estado muestra la informacion de estado del puerto seleccionado.

TESEUGO00067ES

55



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Puesta en servicio

La pestafa responde a las siguientes preguntas sobre el puerto seleccionado:

+ ¢ Qué estado tiene el puerto actual?

» ¢ Los datos del proceso son validos para la entrada o la salida?

+ ¢ Hay un dispositivo conectado al puerto seleccionado? En caso afirmativo,
¢cual es el identificador de revision de ese dispositivo?

+ ¢ Cual es la tasa de transmision de datos entre el puerto y el dispositivo
conectado?

+ ¢ Cuanto dura el tiempo de ciclo de la comunicacién en el modo de
funcionamiento "Utilizar"?

+ ¢ Qué longitud en bytes tienen los datos de entrada/salida del dispositivo
conectado?

+ ¢ Cual es el nombre del identificador de proveedor o del dispositivo conectado
al puerto IO-Link?

Para mostrar los datos de estado de un puerto determinado:

Paso | Accion

1 Seleccione el puerto en el menu de la izquierda.

2 Abra la pestafia Estado. Se abre la pestafia Estado. Se muestran los valores
actuales de los datos de estado del puerto.

Estado

Aqui se muestra la informacién del estado actual del puerto 10-Link seleccionado.
La siguiente tabla contiene diferentes valores relacionados con el estado del puerto

[O-Link:
Valor Estado del Descripcion
puerto
0 Sin dispositivo No hay ningun dispositivo conectado al puerto o no hay
comunicacion con el dispositivo conectado
1 Desactivado El puerto esta inactivo
2 Dispositivo incor- | Fallo en la verificacion de revisién o verificaciéon de com-
recto patibilidad
3 Preutilizacion El dispositivo esta listo para la comunicacion
4 Utilizar El dispositivo se esta comunicando
5 DI CQ El puerto esta en el modo de entrada digital
6 DO CQ El puerto esta en el modo de salida digital
7 Reservado Reservado
8 Reservado Reservado
9 Tiempo de ciclo El tiempo de ciclo configurado no coincide con el dispositi-
defectuoso vo conectado
254 Apagado del La tensién del puerto esta desconectada
puerto
255 No disponible El puerto no esta disponible
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Calidad

Aqui se muestra la informacién sobre la calidad del puerto. La informacion sobre la
validez de los datos del proceso se separa para la entrada y la salida. El contenido
esta codificado en binario.

Bits de informacion sobre la cali- | Descripcion

dad del puerto

Bit 0 0 = Datos de proceso de entrada validos 1 = Datos
de proceso de entrada no validos

Bit 1 0 = Datos de proceso de salida validos 1 = Datos de
proceso de salida no validos

Bit2a7 Reservado

ID de revision
Aqui se muestra el ID de revisién del dispositivo conectado.

Un valor de 0 significa: No hay ningun dispositivo conectado.

Todos los demas valores deben interpretarse como el identificador de revision del
dispositivo conectado.

Tasa de baudios

Si hay un dispositivo 10-Link conectado al puerto, aqui se muestra su tasa de
transmision de datos. Con 10-Link, la tasa de transmision de la comunicacion entre
el puerto y un dispositivo conectado puede tener los siguientes valores:

* 4,8 kbit/'s (COM1)

« 38,4 kbit/s (COM2)

+ 230,4 kbit/s (COM3)

Si no hay ningun dispositivo 10-Link conectado al puerto, aqui se muestra el texto
"No conectado".

Duracion del ciclo

El tiempo de ciclo del maestro esta codificado en bits de la siguiente manera:

+ EIlbit 0...5 define un multiplicador integral entre 0 y 63.
» EIlbit 6...7 define la férmula de calculo que se utilizara de acuerdo con la
siguiente tabla:

Bit6 -7 Férmula de calculo

0 Multiplicador * 0,1 ms

1 6,4 ms + multiplicador * 0,4 ms
2 32,0 ms + multiplicador * 1,6 ms
3 Reservado

Longitud de los datos de entrada

La longitud real de los datos de entrada del dispositivo conectado se muestra aqui
en bytes.

Longitud de los datos de salida

La longitud real de los datos de salida del dispositivo conectado se muestra aqui en
bytes.
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ID de proveedor

Este valor es el ID de proveedor del dispositivo conectado.

ID del dispositivo

Este valor es el ID del dispositivo conectado.

Visualizacién de los datos del proceso

Con la pestafia Datos de proceso, puede mostrar los datos de proceso de un
puerto determinado.

Para mostrar los datos de proceso de un puerto determinado:

Paso

Accion

1

Seleccione el puerto en el menu de la izquierda.

2

Abra la pestafia Datos de proceso. Se abre la pestafia Datos de proceso y
muestra los valores actuales de los datos de proceso configurados para entrada
o salida en formato hexadecimal. Si no se ha configurado ningun dato de proceso
para la entrada o la salida, el campo correspondiente permanece vacio.

Telemecanique

Sensors Simply Config 10-Link Webpage

¥ connected

@ Dashboard

B License

{2 Settings

4% User administration

B Sign out

X Port X1
XUBSAPYNM12

% Port X2

X Port X3

K Port X4

% Port X5

& Port X6

& Port X7

6 Port X8

@ Port X1
% root ‘ © Information ‘ @ status ‘ @ Configuration ‘ = IsbU ‘ = Process Data ‘

Mode port X1
Data 0l -Input (in hex)
Communication interface

Mode port X1
Data 10l -Output (in hex)

Communication interface

Mode port X1 Pin2
Data

Communication interface

10L-Input
01

fieldbus
10L-Output

fieldbus

Pin2-DI
0
fieldbus

|
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Realizar ajustes en el dispositivo

A través del servidor web, puede realizar los siguientes ajustes en el dispositivo:

» Configuracion del puerto, pagina 59

» Acceso a un dispositivo |0-Link conectado, pagina 63

» Configuracion de parametros IP, pagina 66

* Introduccién de la informacién de mantenimiento, pagina 67

» Actualizacion de firmware, pagina 69

* Restablecimiento del dispositivo a la configuracion de fabrica, pagina 71

* Inicio y cierre de sesion de usuarios y administracion de usuarios, pagina 72
Configuracion del puerto

Telemecanique I " ) .
———————— Simply Config 10-Lin Webpage
Sensors - s S
@ Port X1
& root © Information © status {3 Configuration = Isbu 2 Process Data
O .
=+ admin
¥ connected
Port mode (Pin 4)
@ Dashboard ‘ 10L Manual v‘
B License Digitial input signal filter (Pin 4)
{3 Settings no digital input filter V‘
421 User administration 1Q behavior (Pin 2)
[ Sign out ‘ Digital input, normally open v‘
% Port X1 ) Digitial input signal filter (Pin 2)
XUBSAPYNMIZ ‘ no digital input filter V‘
X Port X2
Validation and backup
X Port X3
No device check v
X Port X4
Port cycle time
X Port X5
0x0
% Port X6

K Port X7

& Port X8

Vendor ID

0x0

Device ID

0x0

Apply Clear (Undo)

Con la pestafia Configuracién puede mostrar y cambiar los siguientes ajustes del
puerto seleccionado de forma individual:

Nombre

Tipo

Significado

Modo puerto (pin 4)

Lista de selec-
cion

Modo de funcionamiento del puerto (configura-
cion del pin 4)

Filtro de sefal de en-
trada digital (pin 4)

Lista de selec-
ciéon

Tiempo de filtrado para sefales de entrada
digital en el pin 4

Comportamiento IQ
(pin 2)

Lista de selec-
cién

Configuracion del pin 2 (entrada digital, salida
digital, desactivado)

Validacién y respaldo

Lista de selec-
cién

Configuracion de la validacion y la copia de
seguridad de una comprobacion del dispositivo
cuando se cambia el dispositivo

Duracion del ciclo del Campo de Duracion prevista del ciclo del puerto

puerto entrada

ID de proveedor Campo de ID de proveedor esperado del dispositivo conect-
entrada ado

ID del dispositivo Campo de ID de proveedor esperado del dispositivo conect-
entrada ado
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Las modificaciones de la configuracion requieren derechos de usuario o
administrador. Si no tiene estos derechos, la pestafia aparece atenuada y los
valores mostrados no se pueden editar.

Mientras el PLC y el dispositivo intercambien datos de proceso, la configuracion del
puerto no es posible y aparece el siguiente mensaje:

NOTA:
No se permite cambiar la configuracidén porque el estado de
la interfaz es “comunicando”.

En ese caso, finalice el intercambio de datos del proceso.

Para modificar la configuraciéon de un puerto:

Paso | Accion

1 Seleccionar el puerto deseado (puerto X1, puerto X2...) en el menu.

2 Abrir la pestaiia Configuracion.

3 Establecer el modo de funcionamiento del puerto para el pin 4, consultar Realizar
ajustes en el dispositivo, pagina 59.

4 Si es necesario, configurar el tiempo de filtrado para las sefiales de las entradas
digitales

5 Si es necesario, configurar la comprobacién del dispositivo en caso de validacion y
copia de seguridad, consultar Configuracion del puerto, pagina 59.

6 Si es necesario, definir el comportamiento de I/Q para el pin 2; consultar Configu-
racion del pin 2 (I/Q) en Configuracion del puerto, pagina 59.

7 Si es necesario, establecer el ID de proveedor esperado, consultar el campo de
entrada "ID de proveedor" en Acceso a un dispositivo |0-Link conectado, pagina
63.

8 Si es necesario, establecer el ID de dispositivo esperado, consultar el campo
de entrada "ID de dispositivo"” en Acceso a un dispositivo |O-Link conectado,
pagina 63.

9 Si es necesario, establecer el tiempo de ciclo esperado, consultar Lista de selec-
cién "PortCycleTime" en Acceso a un dispositivo |O-Link conectado, pagina 63

10 Haga clic en Aplicar. Los cambios se aplicaran de inmediato.

Configuracion del modo de funcionamiento del puerto para el pin 4

Mediante la lista de seleccion Modo puerto, puede configurar el modo de
funcionamiento del puerto para el pin 4 del puerto IO-Link seleccionado. Puede
seleccionar entre los siguientes modos de funcionamiento:

Opcion Significado

Desactivado El puerto esta desactivado. L+ esta desactivado. Los datos del
proceso (entrada y salida) se establecen en 0. El maestro ya no
realiza ninguna actividad relacionada con este puerto.

Manual de IOL El puerto se usa como puerto |O-Link con una configuracion
manual (definida por el usuario). Se validan el ID del proveedor,
el ID del dispositivo y el ID de revision.

Inicio automatico de IOL | El puerto se utiliza como puerto |O-Link con inicio automatico.
Sin configuracion ni validacién de dispositivos.

Entrada digital, El puerto se usa como entrada digital. Se ignoran todos los

normalmente abierta elementos de la configuracién del puerto, excepto la longitud de
los datos de entrada y salida.

Entrada digital, El puerto se usa como entrada digital. Las sefiales del puerto

normalmente cerrada estan invertidas. Se ignoran todos los elementos de la

configuracion del puerto, excepto la longitud de los datos de
entrada y salida.

Salida digital El puerto se usa como salida digital. Se ignoran todos los
elementos de la configuracién del puerto, excepto la longitud de
los datos de entrada y salida.
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Configuracion del tiempo de filtrado para entradas digitales

Si el modo de funcionamiento del pin 4 esta configurado en Entrada digital,
normalmente abierta o Entrada digital, normalmente cerrada, el tiempo de
filtrado de las sefiales se puede configurar en las entradas digitales mediante la lista
de seleccion Filtro de sefial de entrada digital.

Si el filtrado esta activo, un cambio en la entrada digital (0 —1 o 1—0) se transfiere
a la imagen del proceso solo después de que haya transcurrido el tiempo de

filtro establecido y el valor modificado siga aplicandose. Si el valor ha cambiado

de nuevo durante el tiempo de filtrado, el tiempo de filtrado se reinicia desde el
principio.

Puede seleccionar entre los siguientes valores de tiempo de filtrado:

+ Sin filtro de entrada digital

*« 3ms
e 15ms
« 20ms

Cuando se selecciona la opcién Sin filtro de entrada digital, las sefiales de las
entradas digitales no se filtran.

Con todos los demas modos de funcionamiento del pin 4, el Filtro de senal de
entrada digital de la lista de seleccion esta desactivado.

Configuracion del pin 2 (1/Q)
Através del comportamiento de IQde la lista de seleccién, puede configurar el
comportamiento del pin 2. Dispone de las siguientes posibilidades de configuracion:

Opcién Descripcion

No se admite No se utiliza el pin 2.

Entrada digital, normalmente | El pin 2 es una entrada digital.

abierta

Entrada digital, normalmente | El pin 2 es una entrada digital. La sefial esta invertida.
cerrada

Salida digital El pin 2 es una salida digital.

NOTA: En el modo operativo IOL Autostart (consultar mas arriba), la
configuracién de verificaciéon del dispositivo no afecta al comportamiento del
dispositivo.

Mediante la lista de seleccion Validacion y copia de seguridad, puede establecer
si, y en qué nivel de inspeccidn, se lleva a cabo una validacién (comprobacion del
dispositivo) mientras se intercambia un dispositivo conectado y si los pardmetros
operativos almacenados del dispositivo antiguo se transfieren al nuevo dispositivo o
no.

En la siguiente tabla se explican los valores posibles del parametro Nivel de
inspeccioén:

Nivel de inspeccion Significado

NO_CHECK No se realiza ninguna comprobacion del dispositivo.

TYPE_COMP Se comprueba la compatibilidad de tipo del dispositivo.

Para comprobar el dispositivo, el ID de proveedor real se
compara con el configurado y el ID de dispositivo real se compara
con el configurado.

IDENTICAL Se comprueba la identidad del dispositivo.

Para ello, se comprueba la compatibilidad de tipo del dispositivo y
se compara el numero de serie real con el configurado.

El parametro "Nivel de copia de seguridad" determina el comportamiento del
sistema en caso de un intercambio del dispositivo conectado al puerto en relacion
con el funcionamiento continuo del sistema con parametros de dispositivo idénticos.
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Este parametro puede tomar tres valores diferentes:

Nivel de respaldo

Significado

Puesta en marcha
("Desactivar")

No se almacenan datos de parametros del dispositivo
en el maestro 10-Link. En caso de un intercambio de
dispositivos, el maestro no restaura los parametros del
dispositivo.

Produccion ("Restaurar")

Los datos de los parametros modificados no se
almacenan automaticamente en el maestro. EI maestro
restaura los datos de los parametros almacenados en el
maestro del dispositivo |O-Link. Para ello, el dispositivo
IO-Link debe ser compatible con el almacenamiento de
datos.

Produccion ("Copia de
seguridad/Restauracion")

Los datos de los parametros del dispositivo modificados
se almacenan automaticamente en el maestro. Para
ello, el dispositivo 10-Link debe ser compatible con el
almacenamiento de datos e informar de un cambio de
parametro. En caso de un intercambio de dispositivos,
los parametros almacenados se cargan en el nuevo
dispositivo.

La lista de seleccion Validaciéon y copia de seguridad ofrece las siguientes
posibilidades de ajuste de los parametros "Nivel de inspeccion" y "Nivel de copia de

seguridad":
Opcion Nivel de Nivel de respaldo | Significado
inspeccion
sin verificacion de | NO_CHECK Desactivar No se realiza ninguna
dispositivo comprobacion del
dispositivo.
dispositivo TYPE_COMP Desactivar Comprobacién de un

compatible con el

dispositivo compatible con

tipo (V1.0) el tipo de dispositivo segun
la especificacion 10-Link
1.0

dispositivo TYPE_COMP Desactivar Comprobacién de un

compatible con el

dispositivo compatible con

tipo (V1.1) el tipo de dispositivo segun
la especificacion 1.1 de
10-Link

dispositivo TYPE_COMP Copia de seguridad | Compruebe si hay un

compatible con y restauracién dispositivo compatible

el tipo (V1.1) segun la especificacion

con copia de 1.1 de IO-Link con funcion

seguridad y de copia de seguridad y

restauracion restauracion

dispositivo TYPE_COMP Restauracion Comprobacién de un

compatible con
el tipo (V1.1) con
restauracion

dispositivo compatible

con el tipo de dispositivo
segun la especificacion 1.1
de 10-Link con funcién de
restauracion

Lista de seleccidon "Duracion de ciclo del puerto”

Campo de entrada "ID de proveedor"

En la lista de seleccién Duracion de ciclo del puerto, el tiempo de ciclo

esperado del puerto se muestra o se establece segun el modo de funcionamiento
seleccionado. La codificacion corresponde a la del estado del puerto, consultar
Tiempo del ciclo maestro, pagina 180.

Este elemento contiene el ID de proveedor esperado (VendorID, 2 bytes) del

dispositivo seleccionado. Rango de valores admisibles: de 1 a OxFFFF.

La indicacion del ID de proveedor esperado es necesaria para comprobar

la compatibilidad de tipo del dispositivo. La seleccién de "sin verificacién de
dispositivo" no requiere ninguna entrada.
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Campo de entrada "ID de dispositivo”

Este elemento contiene el ID de dispositivo esperado (DevicelD, 3 bytes) del
dispositivo conectado. Rango de valores admisibles: de 1 a OxFFFFFF.

La indicacién del ID de dispositivo esperado es necesaria para comprobar
la compatibilidad de tipo del dispositivo. La seleccién de "sin verificacién de
dispositivo" no requiere ninguna entrada.

Acceso a un dispositivo 10-Link conectado

La pestana IOL permite el acceso de lectura y escritura al dispositivo 10-Link
conectado a un puerto |O-Link. Los datos del dispositivo se direccionan mediante el
formato de mensaje ISDU (ISDU = Unidad de datos de servicio indexada) mediante
indice y subindice.

NOTA: Para obtener una descripcién de los valores de indice y subindice, con-
sulte la documentacion del dispositivo |O-Link conectado. Para obtener una de-
scripcién del formato del mensaje ISDU, consulte la especificacion 10-Link.

Derechos necesarios

Las modificaciones de la configuracion requieren derechos de usuario o
administrador. Si no tiene estos derechos, la pestafia aparece atenuada y los
valores mostrados no se pueden editar.

Acceso al dispositivo 10-Link

Para poder acceder a los datos de un dispositivo |0-Link conectado a un puerto |O-
Link seleccionado mediante indice y subindice (formato de mensaje ISDU):

Paso | Accién

1 En el menu de la izquierda, seleccione el puerto al que esta conectado el
dispositivo 10-Link.

2 Abra la pestafia IOL. Aparece la pestafia IOL.
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Acceso de lectura

Telemecanique

Sensors

¥ connected

@ Dashboard

Simply Config 10-Link Webpage

Port X1

‘ © Information ‘

© status

‘ ¥ Configuration ‘

= Isbu

= Process Data ‘

Index (in hex)

!

B License

Subindex (in hex)

¥ Settings

‘00

42: User administration

B Sign out

% Port X1
XUBSAPYNM12

X PortX2

XK Port X3

X Port X4

¢ Port X5

% Port X6

& Port X7

% Port X8

‘ Write data (in hex without spaces)

| Result format

[

Read Write

Clear History

‘ History list

L

Para leer los datos del dispositivo 10-Link conectado, haga lo siguiente:

Paso | Accién

1 Introduzca el indice deseado del dispositivo |0-Link conectado como un valor
hexadecimal en el campo de entrada Indice de la pestafia IOL.

2 Introduzca el subindice deseado del dispositivo 10-Link conectado como un valor
hexadecimal en el campo de entrada Subindice de la pestafia IOL. El valor
predeterminado es "00".

3 Haga clic en Leer. El acceso de lectura se realiza y se le aplica protocolo con la
hora actual del historial (en la parte inferior de la pestafia).

Si el acceso se realiza correctamente, aparece el texto Lectura correcta: y el
resultado se muestra en el historial. Las entradas del historial tienen la siguiente
estructura:

Tiempo - Indice:Subindice - Lectura correcta: <Resultado>
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Telemecanique : : :
e Simply Config 10-Link Webpage
Sensors
@ Port X1
& oot ‘ © Information @ status ¥ Configuration = I1SbU 2 Process Data ‘
&+ admin
¥ connected ‘
Index (in hex)
@ Dashboard ‘ 43 ‘
|
B License Subindex (in hex)
{2 Settings ‘ 00 ‘
|
2% User administration Write data (in hex without spaces)
B Sign out ‘ ‘
|
£ Port X1 ] Result format
XUBSAPYNM12 ‘
‘ Hex v
4 Port X2 |
4 Port X3 Read Write Clear History
X Port X4
& Port X5 History list
|
% Port X6 16:41:52 - 43:0 - Read failed: HTTP Error 400: {"code": 311, "text":"I0-Link paramater access error" , "iolinkError":{"code":32785,
"text":"Index not available"}}
X Port X7
L |
X Port X8

Si el acceso no se realiza correctamente, el historial muestra un mensaje de error
con los cadigos de error del maestro 10-Link y del dispositivo [O-Link.

En este caso, las entradas del historial tienen la siguiente estructura:

Tiempo - Indice:Subindice - Lectura errénea:

IOLMErrorCode (<cbédigo de error del maestro IO-Link>):

IOLDErrorCode (<cbdédigo de error del dispositivo IO-Link>)
NOTA: Para obtener informacién sobre el significado de los cédigos de error
del maestro |O-Link (IOLMerrorCode) y del dispositivo IO-Link (IOldErrorCode),
consulte la especificaciéon |O-Link.

En ambos casos:

* La hora se muestra en el formato HH:mm:SST.
» Elindice y el subindice se muestran de forma hexadecimal.

Acceso de escritura

Para escribir datos desde el dispositivo |O-Link conectado, haga lo siguiente:

Paso | Accién

1 Introduzca el indice deseado del dispositivo IO-Link conectado como un valor
hexadecimal en el campo de entrada Indice de la pestaia IOL.

2 Introduzca el subindice deseado del dispositivo 10-Link conectado como un valor
hexadecimal en el campo de entrada Subindice de la pestaina IOL. El valor
predeterminado es "00".

3 Introduzca los datos que se van a escribir en el campo de entrada Datos de
entrada de la pestafia IOL.

4 Haga clic en Escribir. El acceso de escritura se realiza y se le aplica protocolo
con la hora actual del historial (en la parte inferior de la pestafa).

Si el acceso se realiza correctamente, aparece el texto Escritura correcta: y el
resultado se muestra en el historial. Las entradas del historial tienen la siguiente
estructura:

Tiempo - Indice:Subindice - Escritura correcta: <Resultado>
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Si el acceso no se realiza correctamente, el historial muestra un mensaje de error
con los cédigos de error del maestro 10-Link y del dispositivo 10-Link. Las entradas
del historial tienen la siguiente estructura:

Tiempo - Indice:Subindice - Escritura erroénea:

IOLMErrorCode (<cbdédigo de error del maestro IO-Link>):
IOLDErrorCode (<cédigo de error del dispositivo IO-Link>)

Eliminar el historial de las operaciones de acceso de lectura y escritura

Para eliminar el historial de las operaciones de acceso de lectura y escritura:
* Haga clic en Borrar historial.
+ Se borra el historial de las operaciones de acceso de lectura y escritura.
Configuracion de parametros IP

Con la pestafia Configuracién del dispositivo, puede seleccionar su control de
configuracion y cambiar las direcciones IP.

Telemecanique . ' :
_ Simply Config 10-Link Webpage
Sensors
2 root Devi i
[+ evice » Maintenance N
. 3 ~
8. admin 3 o e & information o Firmware upate & Factory reset & marT

¥ connected

Interface Configuration control
@ Dashboard

Confi ion control
E License

‘ STATIC v
{3 Settings

Device IP adress
22% User administration

192.168.0.43

[# Sign out

Subnet mask
3¢ Portx1 ® ‘ 255.255.255.0 ‘

XUBSAPYNM12
P

3% Port X2 Gateway IP adress

‘ 192.168.0.100 ‘
¢ Port X3
¢ Port X4 Apply (Caution: Effective immediately) Clear (Undo)
X Port X5
3 Port X6 Interface Configuration status
X Port X7 Device IP adress 0.0.0.0

ort Subnet mask 0.0.0.0

3 Port X8 Gateway IP adress 0.0.0.0
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Introduccion de la informacion de mantenimiento

Con la pestaiia Informacién de mantenimiento, puede introducir informacion

de mantenimiento en el dispositivo, por ejemplo, informacion sobre el nombre del
dispositivo, la ubicacién de la instalacién, la fecha de instalacion, la informacion de
contacto, la descripcién y la fecha del ultimo y proximo servicio del dispositivo.

Sensors

’!3 ® oot
e, . e Device /#  Maintenance

configuration information

Simply Config I0-Link  Webpage

o Firmware upate ~

3 Factory reset ‘ @ marr

¥ connected

Name

Installation location
{9 Settings ‘ ‘

@ Dashboard

& License

222 User administration

Installation date

[# Sign out ‘

n}

% PortX1 ®
XUBSAPYNM12 Contact information

K Port X2 ‘ ‘

Description

Last service date

% Port X3

X Port X4

% Port X5 ‘

24 Port X6

Next service date

& Port X7 ‘

24 Port X8

Apply Clear (Undo) Default

Los derechos de administrador, los derechos de un especialista o los derechos para
llevar a cabo el mantenimiento son necesarios para modificar la configuracion. Si no
tiene estos derechos, la pestafia aparece atenuada y los valores mostrados no se
pueden editar. En este caso, aparece el siguiente mensaje de error:

NOTA: Para el rol de usuario "Observador", no se permite editar los datos de
mantenimiento.
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La informacion de mantenimiento incluye:

Nombre Formato y longitud de los Descripcion
datos
Nombre Cadena ASCII imprimible, Etiqueta uniforme (cadena) en la

maximo 64 caracteres

planta para el funcionamiento de
este dispositivo

Ubicacion de

Cadena ASCII imprimible,

Etiqueta uniforme (cadena) en la

instalacion maximo 32 caracteres planta para la posicion en la que
esta montado el dispositivo.

Fecha de Indicacion de hora ASCII, maximo | Fecha de instalaciéon o puesta en

instalacion 32 caracteres (formato de fecha servicio de este dispositivo

YYYY-MM-DD)

Informacioén de

Cadena ASCII imprimible,

Identificacion textual de una

contacto maximo 32 caracteres persona de contacto para este nodo
gestionado de la planta, junto con la
informacién sobre como contactar
con esta persona.

Descripcion Cadena ASCII imprimible, Campo de comentarios legible por el

maximo 64 caracteres usuario para almacenar informacion

de estado individual y comentarios

Firma Cadena ASCII imprimible, Firma

maximo 128 caracteres

Recuento de
cambios

Digito decimal ASCII, maximo 32
caracteres

Contador de cambios en los
parametros del hardware o del
dispositivo. Requiere contar solo si
los datos realmente han cambiado.

Fecha del ultimo
servicio

Indicacion de hora ASCII, maximo
32 caracteres (formato de fecha
YYYY-MM-DD)

Fecha/hora del ultimo servicio, por
ejemplo, actualizacion del firmware.

Préxima fecha
de servicio

Indicacion de hora ASCII, maximo
32 caracteres (formato de fecha
YYYY-MM-DD)

Fecha/hora del siguiente servicio,
por ejemplo, actualizacién del
firmware.

Para modificar la informacién de mantenimiento:

Paso | Accidon
1 Haga clic en el elemento de menu Configuracién en la columna de la izquierda.
2 Aparece la pestafia Configuracion del dispositivo.
3 Seleccione la pestaia Informacion de mantenimiento.
4 Cambie los campos en cuestion.
5 Haga clic en Aplicar. Por lo tanto, sus cambios surtiran efecto.
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Actualizacion del firmware

Mediante la pestana Actualizacion de firmware, el servidor web maestro |IO-Link le
permite actualizar el firmware del dispositivo.

Telemecanique

Sensors

A~
8 oot Device . Maintenance
® i I P s

configuration information =

Simply Config 10-Link  Webpage

Firmware upate &' Factory reset & MarT

¥ connected

@ Dashboard
= Select zip file
& License
@ Settings
L. Update
121 User administration L

[# Sign out

¢ Port X1 © Note

XUBSAPYNM12 Do not switch off device while updating firmware !
X Port X2

X Port X3

Details of current active firmware
¢ PortX4 Hardware name XZIOM8AM12P ¥
Firmware version v1.0.0.14
Kernel version V1.2.0.17

X Port X6 Webpage version V1.1.0.7-TEME_1.0

K Port X5

% Port X7

24 Port X8

Observe las siguientes notas:

AVISO

PONER LA PLANTA EN UN ESTADO OPERATIVO SEGURO ANTES DE LA
ACTUALIZACION DEL FIRMWARE

Nunca actualice el firmware mientras la planta en la que esta instalado el dispositivo esté
en funcionamiento. Antes de cada actualizacion del firmware, la planta debe apagarse
correctamente o ponerse en un estado de funcionamiento seguro.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar dafos al equipo.

NOTA: Si actualiza el firmware de su dispositivo, no podra reconstruir su esta-
do antes de la actualizacion ni el firmware utilizado hasta el momento, a menos
que tenga una copia de seguridad del firmware y los datos de configuracion.

Los derechos de administrador, los derechos de un especialista o los derechos para
llevar a cabo el mantenimiento son necesarios para modificar la configuracion. Si no
tiene estos derechos, la pestafa aparece atenuada y los valores mostrados no se
pueden editar.

Puede descargar el archivo contenedor de firmware FWUPDATE.ZIP, que necesita
para la actualizacion del firmware, desde el sitio web del fabricante o proveedor del
dispositivo.
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Proceda de la siguiente manera:

Paso | Accion

1 Haga clic en el elemento de menu Configuracién en la columna de la izquierda.
2 Se muestra la pestafia Configuracion del dispositivo.

3 Seleccione la pestaia Actualizacion de firmware.

4 Haga clic en Seleccionar archivo ZIP. Aparece un cuadro de didlogo de selec-

cion de archivos.

5 En este cuadro de dialogo, seleccione el archivo contenedor de firmware "FWUP-
DATE.ZIP". El campo de visualizacién Archivo muestra el nombre del archivo
contenedor de firmware seleccionado.

6 Haga clic en Aceptar. El firmware esta actualizado. A partir de entonces, se de-
ben configurar todos los puertos utilizados.

El procedimiento de actualizacién del firmware es el siguiente:

1. El firmware del archivo contenedor de firmware "FWUPDATE.ZIP" se almacena
en la memoria flash del dispositivo.

2. Se activa un restablecimiento interno.

3. Acontinuacion, se inicia el firmware de mantenimiento del dispositivo, que
procesa el archivo contenedor de firmware e instala el nuevo firmware, incluidos
los archivos de configuracion del dispositivo.

4. Se le informara tan pronto como finalice el procedimiento de instalacion.

A partir de entonces, el dispositivo vuelve a realizar un reinicio.

6. Se inicia el nuevo firmware.

o
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Restablecimiento del dispositivo a la configuracién de fabrica

Si es necesario, puede restablecer el dispositivo o los grupos individuales de
ajustes a los ajustes de fabrica (consulte la tabla siguiente) en el menu Ajustes de
la pestafia Restablecer valores de fabrica.

Sensors

Simply Config 10-Link Webpage

E J@-\v\% % root ‘

3% Port X4

% Port X5

X Port X6

% Port X7

4 Port X8

Device Maintenance
> 3 ~

=+ admin @ configuration information == Firmware update = Factory reset & mart ‘

¥ connected
‘ @ Delete stored device information e.g. Device Maintenance Information, NTP settings, OPC UA IO-LinkMaster ‘
@ Dashboard specific tags, etc.
& License Delete stored network adapter settings e.g., Communication and IP Adress Configuration, Name Of Station, etc.
@ Settings Delete stored application e.g., Port confi ion and 10-Link Data Storage, etc.
222 User administration Delete all stored settings
[ Signout Delete settings
X% Port X1
@ Restart
XUBSAPYNM12

X Port X2 4
& PortX3

Los derechos de administrador, los derechos de un especialista o los derechos para
llevar a cabo el mantenimiento son necesarios para modificar la configuracion. Si no
tiene estos derechos, la pestafia aparece atenuada y los valores mostrados no se
pueden editar. En este caso, aparece el siguiente mensaje de error:

Nota: Para el rol de usuario

editar los datos de mantenimiento.

"Observador",

no se permite

Puede restablecer tres grupos diferentes de ajustes a sus ajustes de fabrica:

Opciones

Restablecer la
configuracion

Ejemplos de entornos
afectados

Eliminar la informacion
almacenada del dispositivo

Ajustes del dispositivo

Informacion de
mantenimiento, ajustes de
hora del sistema y ajustes de
maestro de 10-Link en OPC
UA

Eliminar la configuracion
almacenada del adaptador
de red

Configuracion del adaptador
de red

Ajustes de comunicacion,
configuracion de la direccion
IP, nombre de la estacién

Eliminar los parametros de
la aplicacion almacenados

Datos especificos de la
aplicacion

Configuracion del puerto
y parametros del puerto,
parametros restantes

Eliminar todos los ajustes
guardados

Todos los ajustes
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Puesta en servicio

Para restablecer el dispositivo a la configuracion de fabrica, proceda de la siguiente
manera:

Paso | Accion

1 Haga clic en el elemento de menu Configuracién en la columna de la izquierda.
Se muestra la pestafia Configuracion del dispositivo.

Seleccione la pestaia Restablecer valores de fabrica.

Utilice los botones para seleccionar qué grupo(s) de ajustes se van a restablecer
a los ajustes de fabrica.

4 Haga clic en Eliminar configuracién. La configuracion seleccionada se
restablecera a la configuracion de fabrica.

Si desea reiniciar el dispositivo después del restablecimiento, haga clic en

Reiniciar.

Inicio y cierre de sesién de usuarios y administracion de usuarios

Inicio de sesion de los usuarios

Para iniciar sesion como usuario:

Paso | Accion

1 Seleccione el punto de menu Iniciar sesion en el lado izquierdo del menu
principal del servidor web. Se muestra la interfaz de entrada para el nombre de
usuario y la contrasefa:

Simblv Confie I0-Link Web
Sensors imply Config 10-Lin ‘ebpage
E+ guest ‘
root
¥ connected
Password
@ Dashboard ‘
B License
Signin
& Settings
422 User administration
B Sign out
¢ Port X1 ]
3% Port X2
X Port X3
3¢ Port X4
¢ Port X5
% Port X6
3¢ Port X7
3¢ Port X8
2 Introduzca su nombre de usuario y contrasena en los campos de entrada

correspondientes de la interfaz de pantalla.

3 Haga clic en el boton Iniciar sesién. Se comprueba que el nombre de usuario y
la contrasefia coincidan y sean correctos. Si el servidor web maestro de 10-Link
conoce el nombre de usuario y la comprobacién de la contrasefia se ha realizado
correctamente, puede trabajar con el servidor web maestro de 10-Link. Se aplican
los derechos definidos para el nombre de usuario utilizado. EI nombre de usuario
utilizado se muestra en la esquina superior izquierda de la interfaz de entrada. La
entrada del menu anterior Iniciar sesién cambiara a Cerrar sesion.

NOTA: Para la primera puesta en servicio o el acceso de un usuario invitado,
puede utilizar combinaciones especiales de nombre de usuario y contrasefia,
que encontrara en las secciones correspondientes de este capitulo.
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Puesta en servicio

Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Cerrar sesion de los usuarios

Para cerrar la sesién de un usuario que ha iniciado sesion:

» Haga clic en el elemento del menu Cerrar sesién en el menu principal del
servidor web del dispositivo (lado izquierdo).

* Apartir de entonces, ya no tendra los derechos del usuario que haya iniciado
sesion para trabajar con el servidor web maestro de 10-Link. Solo los derechos
de acceso del usuario invitado siguen estando disponibles. El nombre de
usuario utilizado para iniciar sesién ya no aparece en la esquina superior
izquierda. En lugar de la entrada de menu anterior Cerrar sesion, ahora se
vuelve a mostrar la entrada de menu Iniciar sesion.

Acceso de usuario invitado

Por defecto, el servidor web reconoce a un usuario invitado sin contrasefia.

Por defecto, el servidor web maestro 10-Link reconoce a un usuario invitado sin
contrasefa que se haya creado para acceder por primera vez 0 como usuario
invitado. El acceso de usuario invitado solo ofrece posibilidades de visualizacién
limitadas y ninguna posibilidad de configuracion.

Inicio de sesion como administrador por primera vez

En el estado de entrega o después de restablecer la configuracién de fabrica, se
puede acceder al servidor web mediante el nombre de usuario root y la contrasena.

Esta combinacion también ofrece derechos de administrador.

NOTA: Cambie la contrasefia de administrador inmediatamente después de la
puesta en servicio. La configuracion de fabrica es generalmente conocida y no
proporciona una proteccién suficiente contra el uso indebido.

La pestafia Administracién ofrece una administracion de usuarios basada en roles.
Esta pestana le permite crear usuarios, eliminarlos y asignarles funciones de las
que dependen los derechos de los usuarios. Los usuarios se pueden dividir en tres
funciones:

+ Mantenimiento

» Operador

* Administrador

TESEUGO00067ES
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Puesta en servicio

Creacion de un usuario nuevo

Al abrir la Administracion de usuarios, aparecera la siguiente interfaz de pantalla:

Sensors

2 oot .
® f Account list

¥ connected

Simply Config 10-Link Webpage

Actions
User name Role

@ Dashboard
root Admin

B License

@ Settings

122 User administration New account Actions

[ Sign out ( |
g username password Maintenance v -+

% Port X1 ©
UBSAPYNM12

X Port X2

% Port X3

X Port X4

3¢ Port X5

% Port X6

& Port X7

% Port X8

Como estandar, el usuario root se define con la contrasefia preestablecida
password, consulte la primera linea.
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Se puede definir otro usuario en la segunda linea. Para ello, proceda de la siguiente

manera:

Paso | Accidén

que se va a crear (hay tres roles disponibles: Mantenimiento, Operador o
Administrador).

1 Introduzca un nombre de usuario nuevo en el campo de entrada Nombre de
usuario. No se admiten los nombres de usuario que ya estén en uso.

2 Introduzca la contrasefia de este nombre de usuario en el campo de entrada
Contraseiia.

3 En la lista de seleccién de la derecha, seleccione el rol para el nuevo usuario

4 Para confirmar la seleccién, haga clic en el campo verde. El nuevo usuario se crea
y se asigna al rol seleccionado.

Sensors

¥ connected

Simply Config |0-Link Webpage

Account list

@ Dashboard

User name

Role

Actions

& License

root

Admin

{¥ Settings

Userl

Maintenance

422 User administration

[ Sign out

User2

Operator

% Port X1
XUBSAPYNM12

X Port X2

New account

Actions

% Port X3

username

‘ ‘ password

‘ ‘ Operator

X Port X4

X Port X5

2% Port X6

& Port X7

24 Port X8

Para eliminar un usuario existente de la administracién de usuarios del dispositivo,
proceda de la siguiente manera:

* Haga clic en el botdn rojo con una cruz blanca a la derecha del usuario que
quiera eliminar.

« Se eliminara el usuario.

El usuario root no se puede eliminar, es por eso que el botdn rojo para la

eliminacién estara atenuado.
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Puesta en servicio

Comunicacion

Datos de proceso (Ethernet/IP)

En este capitulo se describen los datos de proceso. La estructura de los datos

de proceso depende de la conexidn utilizada (conexion 1, conexion 2,...) entre el
escaner Ethernet/IP y el dispositivo. El dispositivo ofrece varias conexiones, una de
las cuales se seleccion6 al configurar el escaner Ethernet/IP.

Lista de conexiones:

Conexion 1: propietario exclusivo: 32 bytes por puerto 10-Link

Conexion 2: propietario exclusivo: 32 bytes por puerto 10-Link sin configuracion
Conexion 3: solo escucha: 32 bytes por puerto |O-Link

Conexion 4: solo entrada: 32 bytes por puerto 10-Link

Conexion 5: propietario exclusivo: 16 bytes por puerto 10-Link

Conexion 6: propietario exclusivo: 16 bytes por puerto 10-Link sin configuracion
Conexion 7: solo escucha: 16 bytes por puerto |O-Link

Conexion 8: solo entrada: 16 bytes por puerto 10-Link

Conexion 9: propietario exclusivo: 4 bytes por puerto 10-Link

Conexion 10: propietario exclusivo: 4 bytes por puerto 10-Link sin configuracion
Conexion 11: solo escucha: 4 bytes por puerto O-Link

Conexioén 12: solo entrada: 4 bytes por puerto 10-Link

En las siguientes secciones se describen los datos de proceso de cada conexion.

76
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Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Datos de proceso de entrada de las conexiones 1 a 4

La siguiente tabla describe la estructura de los datos del proceso de entrada de las
conexiones 1 a 4:

Desfase | Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
de proceso
bytes
0 1 byte Estado de identificacion | O: datos de identificacion no validos.
1-255: datos de identificacion validos.
1 byte Completar byte Reservado, 0
2...3 2 bytes Datos DI La asignacion de los datos del proceso al puerto y al pin
depende de la configuracion del disefio de los datos del
proceso: basado en pines o basado en puertos. Consulte las
tablas siguientes.
4 1 byte Puerto X1: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puerto,
pagina 103.
5 1 byte Completar byte Reservado, 0
6...37 |32 bytes El puerto X1 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo IO-Link en el puerto
funciona como un X1. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
maestro |O-Link: datos manual del fabricante del dispositivo |O-Link utilizado.
de entrada 10-Link
El puerto X1 (pin 4) Byte 6:
;unr;;:;%r;ad?gi?;ﬂ %g?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 7... 37: Reservado.
El puerto X1 (pin 4) Byte 6:
funciona como una A A . A4 o .
salida digital: Valor de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 7... 37: Reservado.
38 1 byte Puerto X2: |10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puerto,
pagina 103.
39 1 byte Completar byte Reservado, 0
40 ... 71 | 32 bytes El puerto X2 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
funciona como un X2. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
maestro |0-Link: datos manual del fabricante del dispositivo |O-Link utilizado.
de entrada 10-Link
El puerto X2 (pin 4) Byte 40:
funciona como una A AL . Al .
entrada digital: Valor de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 41... 71: Reservado.
El puerto X2 (pin 4) Byte 40:
];L;Ti(:;eoir:iai‘g?t%??/:lg? de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 41... 71: Reservado.
72 1 byte Puerto X3: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puerto,
pagina 103.
73 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Puesta en servicio

maestro |O-Link: datos
de entrada |O-Link

Desfase | Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
de proceso
bytes
74 ... 32 bytes El puerto X3 (pin 4) Datos de entrada IO-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
105 funciona como un X3. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
maestro 10-Link: datos manual del fabricante del dispositivo IO-Link utilizado.
de entrada |O-Link
El puerto X3 (pin 4) Byte 74:
;unqg%r;ad?gi?;ﬁ g/g?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 75... 105: Reservado.
El puerto X3 (pin 4) Byte 74:
funciona como una P .
salida digital: Valor de Bit 0 = 0: salida desactivada.
salida Bit 0 = 1: Salida activada. Bits 1 ... 7: Siempre 0.
Byte 75... 105: Reservado.
106 1 byte Puerto X4: 10-Link PQI | Consulte la tabla .
107 1 byte Completar byte Reservado, 0
108 ... 32 bytes El puerto X4 (pin 4) Datos de entrada |0-Link del dispositivo IO-Link en el puerto
139 funciona como un X4. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
maestro 10-Link: datos manual del fabricante del dispositivo |O-Link utilizado.
de entrada 10-Link
El puerto X4 (pin 4) Byte 108:
;uan;%r;ad?gi?;ﬁ L\J/r:laor de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 109... 139: Reservado.
El puerto X4 (pin 4) Byte 108:
funciona como una P . P .
salida digital: Valor de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 109... 139: Reservado.
140 1 byte Puerto X5: |0-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puerto,
pagina 103.
141 1 byte Completar byte Reservado, 0
142 ... 32 bytes El puerto X5 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
173 funciona como un X5. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el

manual del fabricante del dispositivo IO-Link utilizado.

El puerto X5 (pin 4)
funciona como una
entrada digital: Valor de
entrada

Byte 142:

Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.

Byte 143... 173: Reservado.

El puerto X5 (pin 4)
funciona como una
salida digital: Valor de
salida

Byte 142:

Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.

Byte 143... 173: Reservado.
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Desfase | Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
de proceso
bytes
174 1 byte Puerto X6: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puerto,
pagina 103.
175 1 byte Completar byte Reservado, 0
176 ... 32 bytes El puerto X6 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
207 funciona como un X6. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
maestro 10-Link: datos manual del fabricante del dispositivo 10-Link utilizado.
de entrada 10-Link
El puerto X6 (pin 4) Byte 176:
funciona como una N . N .
entrada digital: Valor de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 177... 207: Reservado.
El puerto X6 (pin 4) Byte 176:
fs:Ti(élgr:j?g(i:glr:u\)/:Ig? de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 177... 207: Reservado.
208 1 byte Puerto X7: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puerto,
pagina 103.
209 1 byte Completar byte Reservado, 0
210 ... 32 bytes El puerto X7 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo |0-Link en el puerto
241 funciona como un X7. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
maestro 10-Link: datos manual del fabricante del dispositivo 10-Link utilizado.
de entrada 10-Link
El puerto X7 (pin 4) Byte 210:
;unrlfgzjr;adcigirtgﬁ kjlglaor de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 211... 241: Reservado.
El puerto X7 (pin 4) Byte 210:
funciona como una N . A A o .
salida digital: Valor de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 211... 241: Reservado.
242 1 byte Puerto X8: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puerto,
pagina 103.
243 1 byte Completar byte Reservado, 0
244 ... 32 bytes El puerto X8 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo |O-Link en el puerto
275 funciona como un X8. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
maestro 10-Link: datos manual del fabricante del dispositivo I0-Link utilizado.
de entrada 10-Link
El puerto X8 (pin 4) Byte 244:
gunrlg?jr;adci:gigclnz I\J/glaor de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 245... 275: Reservado.
El puerto X8 (pin 4) Byte 244: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida
funciona como una activada. Bits 1 ... 7: Siempre 0. Byte 245 ... 275: Reservado.
salida digital: Valor de
salida
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Los datos de proceso de las entradas digitales se pueden transmitir "basados en
puertos" (por defecto) o "basados en pines". En las tablas siguientes se muestra la
asignacion del puerto y el pin.

Datos de proceso de entrada (asignacién basada en puertos):

Desfase de Bit Ingresar datos de proceso
bytes
2 0 Puerto X1, pin4: DIAo DOA

N

Puerto X1, pin2: DIBo DO B

Puerto X4, pin4: DIAo DO A
Puerto X4, pin 2: DI Bo DO B

Puerto X5, pin4: DIAo DO A
Puerto X5, pin 2: DIBo DO B

O |N|O|:

Puerto X8, pin4: DIAo DOA
7 Puerto X8, pin 2: DI B o DO B

Datos de proceso de entrada (asignacién basada en pines):

Desfase de Bit Ingresar datos de proceso
bytes
2 0 Puerto X1, pin4: DIAo DO A

N

Puerto X2, pin 4: DIAo DO A

Puerto X7, pin4: DIAo DO A
Puerto X8, pin 4: DIAo DO A

Puerto X1, pin2: DIBo DO B
Puerto X2, pin 2: DIB o DO B

. [O|N|O|:

Puerto X7, pin2: DIBo DO B
Puerto X8, pin 2: DIBo DO B

80
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Datos de proceso de entrada de las conexiones 5 a 8

La siguiente tabla describe la estructura de los datos del proceso de entrada de las
conexiones 5 a 8:

Desfase de Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
bytes proceso
0 1 byte Estado de identificacion 0: datos de identificacion no validos.
1-255: datos de identificacion validos.
1 1 byte Completar byte Reservado, 0
2...3 2 bytes Datos DI La asignacion de los datos del proceso al puerto y
al pin depende de la configuracion del disefio de los
datos del proceso: basado en pines o basado en
puertos. Consulte las tablas siguientes.
4 1 byte Puerto X1: 10-Link PQlI Consulte la tabla .
5 1 byte Completar byte Reservado, 0
6...21 16 bytes El puerto X1 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un puerto X1. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro |0-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada |O-Link Link utilizado.
El puerto X1 (pin 4) Byte 6: Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1:
funciona como una Entrada activada. Bits 1 ... 7: Siempre 0. Byte 7 ... 21:
entrada digital: Valor de Reservado.
entrada
El puerto X1 (pin 4) Byte 6: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1:
funciona como una salida | Salida activada. Bits 1 ... 7: Siempre 0. Byte 7 ... 21:
digital: Valor de salida Reservado.
22 1 byte Puerto X2: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de
puerto, pagina 103.
23 1 byte Completar byte Reservado, 0
24 ... 39 16 bytes El puerto X2 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un puerto X2. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro 10-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada 10-Link Link utilizado.
El puerto X2 (pin 4) Byte 24:
funciona como una o . .
entrada digital: Valor de Bit _0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada
entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 25... 39: Reservado.
El puerto X2 (pin 4) Byte 25:
gﬂgi‘;ﬁf\a}aﬁgf‘é’eusﬁij:"da Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 26... 40: Reservado.
40 1 byte Puerto X3: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de
puerto, pagina 103.
41 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Desfase de Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
bytes proceso
42 ... 57 16 bytes El puerto X3 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un puerto X3. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro 10-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada 10-Link Link utilizado.
El puerto X3 (pin 4) Byte 42:
funciona como una N . N
entrada digital: Valor de Bit _0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada
entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 43... 57: Reservado.
El puerto X3 (pin 4) Byte 42:
Lﬂgﬁgff@aﬁgﬁné’eusnjijg"da Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 43... 57: Reservado.
58 1 byte Puerto X4: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de
puerto, pagina 103.
59 1 byte Completar byte Reservado, 0
60...75 16 bytes El puerto X4 (pin 4) Datos de entrada |0-Link del dispositivo 1O-Link en el
funciona como un puerto X4. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro 10-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada 10-Link Link utilizado.
El puerto X4 (pin 4) Byte 60:
funciona como una NP . N
entrada digital: Valor de Bit _0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada
entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 61... 75: Reservado.
El puerto X4 (pin 4) Byte 60:
Egﬁg?@aﬁgm?eusnjijsl'da Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 61... 75: Reservado.
76 1 byte Puerto X5: 10-Link PQl Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de
puerto, pagina 103.
77 1 byte Completar byte Reservado, 0
78 ...93 16 bytes El puerto X5 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un puerto X5. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro 10-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada 10-Link Link utilizado.
El puerto X5 (pin 4) Byte 78:
funciona como una A . G al
entrada digital: Valor de Bit .0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada
entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 79... 93: Reservado.
El puerto X5 (pin 4) Byte 79:
gﬂgﬁ;ﬁ?@aﬁg:n;eusnaﬁijgl'da Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 79... 93: Reservado.
94 1 byte Puerto X6: |O-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de
puerto, pagina 103.
95 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Desfase de Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
bytes proceso
96 ... 111 16 bytes El puerto X6 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un puerto X6. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro |0-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada 10-Link Link utilizado.
El puerto X6 (pin 4) Byte 96:
funciona como una A A . P
entrada digital: Valor de Bit .0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada
entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 177... 207: Reservado.
El puerto X6 (pin 4) Byte 97:
g‘fgﬁ;‘ff‘@aclg;“(j’e“s”jij:"da Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 178... 208: Reservado.
112 1 byte Puerto X7: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de
puerto, pagina 103.
113 1 byte Completar byte Reservado, 0
114 ... 129 16 bytes El puerto X7 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un puerto X7. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro |0-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada |O-Link Link utilizado.
El puerto X7 (pin 4) Byte 114:
funciona como una A A . A al
entrada digital: Valor de Bit .O = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada
entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 116... 130: Reservado.
El puerto X7 (pin 4) Byte 115:
gﬂgﬁ;ﬁ?@aﬁgfé’eus’;"}ij:"da Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 116... 130: Reservado.
130 1 byte Puerto X8: 10-Link PQI Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de
puerto, pagina 103.
131 1 byte Completar byte Reservado, 0
132 ... 147 16 bytes El puerto X8 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un puerto X8. Para obtener una descripcion de los datos,
maestro |O-Link: datos consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
de entrada 10-Link Link utilizado.
El puerto X8 (pin 4) Byte 132:
funciona como una N . .
entrada digital: Valor de Bit _O = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada
entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 133... 147: Reservado.
El puerto X8 (pin 4) Byte 132:
Lﬂgﬁ;‘l’f‘f}aﬁg{“é’eusﬁij:"da Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 133... 147: Reservado.
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Los datos de proceso de las entradas digitales se pueden transmitir "basados en
puertos" (por defecto) o "basados en pines". En las tablas siguientes se muestra la

asignacion del puerto y el pin.

Datos de proceso de entrada (asignacién basada en puertos):

Desfase de bytes Bit Ingresar datos de proceso

2 0 Puerto X1, pin 4: DIAo DO A
1 Puerto X1, pin2: DIBo DO B
6 Puerto X4, pin4: DIAo DO A
7 Puerto X4, pin2: DIBo DO B

3 0 Puerto X5, pin 4: DIAo DO A
1 Puerto X5, pin2: DIBo DO B
6 Puerto X8, pin 4: DIAo DO A
7 Puerto X8, pin2: DIBo DO B

Datos de proceso de entrada (asignacién basada en pines):

84

Desfase de bytes Bit Ingresar datos de proceso
2 0 Puerto X1, pin4: DIAo DO A
1 Puerto X2, pin4: DIAo DO A
6 Puerto X7, pin4: DIAo DO A
7 Puerto X8, pin4: DIAo DO A
3 0 Puerto X1, pin 2: DIB o DO B
1 Puerto X2, pin 2: DIBo DO B
6 Puerto X7, pin 2: DIB o DO B
7 Puerto X8, pin 2: DIBo DO B
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Datos de proceso de entrada de las conexiones 9 a 12

La siguiente tabla describe la estructura de los datos del proceso de entrada de las
conexiones 9 a 12:

Desfase de | Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
bytes proceso
0 1 byte Estado de identificacién | O: datos de identificacion no validos.
1-255: datos de identificacion validos.
1 byte Completar byte Reservado, 0
2...3 2 bytes Datos DI La asignacion de los datos del proceso al puerto y al pin
depende de la configuracion del disefio de los datos del
proceso: basado en pines o basado en puertos. Consulte
las tablas siguientes.
4 1 byte Puerto X1: 10-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
5 1 byte Completar byte Reservado, 0
6...9 4 bytes El puerto X1 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo IO-Link en el
funciona como un mae- | puerto X1. Para obtener una descripcién de los datos,
stro 10-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada |O-Link utilizado.
El puerto X1 (pin 4) Byte 6:
;unq%%r;ad?gi?;ﬁ Kj/g?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 7... 9: Reservado.
El puerto X1 (pin 4) fun- | Byte 6:
g}gﬂg,f{’,’;}gr“d”: Ssji“f: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 7... 9: Reservado.
10 1 byte Puerto X2: |O-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
11 1 byte Completar byte Reservado, 0
12...15 4 bytes El puerto X2 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo IO-Link en el
funciona como un mae- | puerto X2. Para obtener una descripcién de los datos,
stro IO-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada |0-Link utilizado.
El puerto X2 (pin 4) Byte 12:
Lunrlcr:;%r;ad(i:girtgcli kj/g?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 13... 15: Reservado.
El puerto X2 (pin 4) fun- | Byte 12:
g}gﬂzlff’,g]gr“d”:ssjgf: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 13... 15: Reservado.
16 1 byte Puerto X3: I0-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
17 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Desfase de | Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
bytes proceso
18 ... 21 4 bytes El puerto X3 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un mae- | puerto X3. Para obtener una descripcién de los datos,
stro 10-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada 10-Link utilizado.
El puerto X3 (pin 4) Byte 18:
Luan;%r;ad?gﬁgﬁ l\J/g?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 19... 21: Reservado.
El puerto X3 (pin 4) fun- | Byte 18:
3}83;?32};”;: ::‘l!:f: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 19... 21: Reservado.
22 1 byte Puerto X4: 10-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
23 1 byte Completar byte Reservado, 0
24 .27 4 bytes El puerto X4 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un mae- | puerto X4. Para obtener una descripcién de los datos,
stro I0-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada 10-Link utilizado.
El puerto X4 (pin 4) Byte 24:
gunq::;cér;adci:girtr;cﬂ g/g?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 25... 27: Reservado.
El puerto X4 (pin 4) fun- | Byte 24:
g;gﬂglfsg}grudn:;;ilf: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 25... 27: Reservado.
28 1 byte Puerto X5: 10-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
29 1 byte Completar byte Reservado, 0
30...33 4 bytes El puerto X5 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo IO-Link en el
funciona como un mae- | puerto X5. Para obtener una descripcién de los datos,
stro 10-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada |O-Link utilizado.
El puerto X5 (pin 4) Byte 30:
Eiuigi(t;;?:n\?aclzgrmci%ir:trg(iiz Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 31... 33: Reservado.
El puerto X5 (pin 4) fun- | Byte 30:
g}gﬂg,f@g}gr“d”: Ssji“f: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 31... 33: Reservado.
34 1 byte Puerto X6: IO-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
35 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Desfase de | Numero de bytes | Ingresar datos de Descripcion
bytes proceso
36 ... 39 4 bytes El puerto X6 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo |IO-Link en el
funciona como un mae- | puerto X6. Para obtener una descripcion de los datos,
stro 10-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada 10-Link utilizado.
El puerto X6 (pin 4) Byte 36:
feunr;;:;%r;ad?girtr;ﬁ kj/r;?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 37... 39: Reservado.
El puerto X6 (pin 4) fun- | Byte 36:
gligﬂglfsggrudn;ssj}:f; Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 37... 39: Reservado.
40 1 byte Puerto X7: 10-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
41 1 byte Completar byte Reservado, 0
42 ... 45 4 bytes El puerto X7 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo 10-Link en el
funciona como un mae- | puerto X7. Para obtener una descripcion de los datos,
stro |0-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada 10-Link utilizado.
El puerto X7 (pin 4) Byte 42:
];unq;:;%r;ad?girtgi L\J/gfor de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 44... 46: Reservado.
El puerto X7 (pin 4) fun- | Byte 43:
g'igﬂgl:cf’,;“lgr”d”::;i'f: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 43... 45: Reservado.
46 1 byte Puerto X8: 10-Link PQI | Consulte la tabla Informacion sobre el calificador de puer-
to, pagina 103.
47 1 byte Completar byte Reservado, 0
48 ... 51 4 bytes El puerto X8 (pin 4) Datos de entrada 10-Link del dispositivo |0-Link en el
funciona como un mae- | puerto X8. Para obtener una descripcién de los datos,
stro 10-Link: datos de consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
entrada 10-Link utilizado.
El puerto X8 (pin 4) Byte 48:
Lunr;;:;cér;adcigigcﬁ g/r;?or de Bit 0 = 0: entrada desactivada. Bit 0 = 1: Entrada activada.
entrada Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 49... 51: Reservado.
El puerto X8 (pin 4) fun- | Byte 48:
gligﬂglfs/ggrudn:ssaalkjd: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 49... 51: Reservado.
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Los datos de proceso de las entradas digitales se pueden transmitir "basados en
puertos" (por defecto) o "basados en pines". En las tablas siguientes se muestra la

asignacion del puerto y el pin.

Datos de proceso de entrada (asignacién basada en puertos):

Desfase de bytes Bit Ingresar datos de proceso

2 0 Puerto X1, pin4: DIAo DO A
1 Puerto X1, pin 2: DIBo DO B
6 Puerto X4, pin4: DIAo DOA
7 Puerto X4, pin 2: DIBo DO B

3 0 Puerto X5, pin 4: DIAo DO A
1 Puerto X5, pin 2: DIBo DO B
6 Puerto X8, pin 4: DIAo DO A
7 Puerto X8, pin 2: DIB o DO B

Datos de proceso de entrada (asignacién basada en pines):

Desfase de bytes Bit Ingresar datos de proceso

2 0 Puerto X1, pin4: DIAo DO A
1 Puerto X2, pin4: DIAo DOA
6 Puerto X7, pin4: DIAo DOA
7 Puerto X8, pin4: DIAo DO A

3 0 Puerto X1, pin 2: DI Bo DO B
1 Puerto X2, pin 2: DIBo DO B
6 Puerto X7, pin 2: DI Bo DO B
7 Puerto X8, pin 2: DIBo DO B
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Datos de proceso de salida de las conexiones 1y 2

En la siguiente tabla se describe la estructura de los datos del proceso de salida de
las conexiones 1y 2:

Desfase de Numero de bytes | Datos del proceso de Descripcion
bytes salida
0 1 byte Estado DO 0: Los datos DO no son validos. Se utilizan valores
sustitutivos.
1-255: datos DO validos (pin 2).
1 byte Completar byte Reservado, 0
2...3 2 bytes Datos DO La asignacion de datos de proceso al puerto y al pin
depende de la configuracion del disefio de los datos
del proceso: basado en pines o basado en puertos.
Consulte las tablas siguientes.
4 1 byte El puerto X1 funciona 0: Los datos de salida del puerto X1 de IO-Link no son
como un maestro |0-Link: | validos.
I0-Link habilita los valores | 4 o5 | ¢ datos de salida del puerto X1 de I10-Link
de salida -
son validos.
El puerto X1 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X1 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto.
salida habilitada 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X1 valido.
El puerto X1 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
5 1 byte Completar byte Reservado, 0
6...37 32 bytes El puerto X1 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10-Link: | puerto X1. Para obtener una descripcion de los datos,
datos de salida 10-Link consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.
El puerto X1 (pin 4) funcio- | Byte 6:
Valor do ;‘ar;%:a"da digital: | git 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 7... 37: Reservado.
El puerto X1 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
38 1 byte El puerto X2 funciona 0: Los datos de salida del puerto X2 de IO-Link no son
como un maestro |0-Link: | validos.
0-Link habilita los valores | 4 »5e. 44105 de salida del puerto X2 de 10-Link vali-
de salida
dos.
El puerto X2 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X2 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto. 1-255: valor de salida
salida habilitada del pin 4 del puerto X2 valido.
El puerto X2 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
39 1 byte Completar byte Reservado, 0
40 ... 71 32 bytes El puerto X2 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10-Link: | puerto X2. Para obtener una descripcién de los datos,
datos de salida 10-Link consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.
El puerto X2 (pin 4) funcio- | Byte 40:
fnaiing S“ar}%asa"da digital: | git = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 41... 71: Reservado.
El puerto X2 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
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Desfase de Numero de bytes | Datos del proceso de Descripcion
bytes salida
72 1 byte El puerto X3 funciona 0: Los datos de salida del puerto X3 de I0-Link no son
como un maestro 10-Link: | validos.
0-Link habilita los valores | 4,55 o datos de salida del puerto X3 de 10-Link
de salida -
son validos.
El puerto X3 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X3 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto.
salida habilitada 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X3 valido.
El puerto X3 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
73 1 byte Completar byte Reservado, 0
74 ...105 32 bytes El puerto X3 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10-Link: | puerto X3. Para obtener una descripcién de los datos,
datos de salida 10-Link consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.
El puerto X3 (pin 4) funcio- | Byte 74:
Vaor o S“;l%asa"da digital: | gji = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 75... 105: Reservado.
El puerto X3 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
106 1 byte El puerto X4 funciona 0: Los datos de salida del puerto X4 de 10-Link no son
como un maestro 10-Link: | validos.
0-Link habilita los valores | 4,55, o datos de salida del puerto X4 de I0-Link
de salida e
son validos.
El puerto X4 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X4 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto.
salida habilitada 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X4 valido.
El puerto X4 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
107 1 byte Completar byte Reservado, 0
108 ... 139 32 bytes El puerto X4 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro IO-Link: | puerto X4. Para obtener una descripcién de los datos,
datos de salida I10-Link consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.
El puerto X4 (pin 4) funcio- | Byte 108:
Valor de ;‘;}%ga"da digital: | gyt o = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 109... 139: Reservado.
El puerto X4 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
140 1 byte El puerto X5 funciona 0: Los datos de salida del puerto X5 de 10-Link no son
como un maestro 10-Link: | validos.
I0-Link habilita los valores | 4 »5s. | ¢ datos de salida del puerto X5 de 10-Link
de salida -
son validos.
El puerto X5 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X5 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto.
salida habilitada 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X5 valido.
El puerto X5 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
141 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Desfase de Numero de bytes | Datos del proceso de Descripcion
bytes salida
142 ... 173 32 bytes El puerto X5 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro IO-Link: | puerto X5. Para obtener una descripcién de los datos,
datos de salida 10-Link consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.
El puerto X5 (pin 4) funcio- | Byte 142:
Valor de S”;]ﬁj:a"da digital: | git 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 143... 173: Reservado.
El puerto X5 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
174 1 byte El puerto X6 funciona 0: Los datos de salida del puerto X6 de 10-Link no son
como un maestro |O-Link: | validos.
I0-Link habilita los valores | 4 o5r. | ¢ datos de salida del puerto X6 de 10-Link
de salida -
son validos.
El puerto X6 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X6 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto.
salida habilitada 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X6 valido.
El puerto X6 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
175 1 byte Completar byte Reservado, 0
176 ... 207 32 bytes El puerto X6 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10-Link: | puerto X6. Para obtener una descripcion de los datos,
datos de salida 10-Link consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.
El puerto X6 (pin 4) funcio- | Byte 176:
Valor de :;}%:anda digital: | gt 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 177... 207: Reservado.
El puerto X6 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
208 1 byte El puerto X7 funciona 0: Los datos de salida del puerto X7 de 10-Link no son
como un maestro |0-Link: | validos.
I0-Link habilita los valores | 4 o5 | ¢ datos de salida del puerto X7 de 10-Link
de salida -
son validos.
El puerto X7 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X7 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto.
salida habilitada 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X7 valido.
El puerto X7 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
209 1 byte Completar byte Reservado, 0
210 ... 241 32 bytes El puerto X7 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10-Link: | puerto X7. Para obtener una descripcion de los datos,
datos de salida 10-Link consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.
El puerto X7 (pin 4) funcio- | Byte 210:
C/glg?r;é):ar:%:allda digital: Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 211... 241: Reservado.
El puerto X7 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital
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Desfase de Numero de bytes | Datos del proceso de Descripcion

bytes salida

242 1 byte El puerto X8 funciona 0: Los datos de salida del puerto X8 de I0-Link no son
como un maestro 10-Link: | validos.
0-Link habilita los valores | 4 »5s. | o datos de salida del puerto X8 de 10-Link
de salida -

son validos.

El puerto X8 (pin 4) funcio- | 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X8 no es vali-
na como una salida digital: | do. Se utiliza un valor sustituto.
salida habilitada 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X8 valido.
El puerto X8 (pin 4) funcio- | Reservado, 0
na como entrada digital

243 1 byte Completar byte Reservado, 0

244 ... 275 32 bytes El puerto X8 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo IO-Link en el

como un maestro 10-Link:
datos de salida 10-Link

puerto X8. Para obtener una descripcion de los datos,
consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-
Link utilizado.

El puerto X8 (pin 4) funcio-
na como una salida digital:
Valor de salida

Byte 244:

Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.

Byte 245... 275: Reservado.

El puerto X8 (pin 4) funcio-
na como entrada digital

Reservado, 0
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Los datos de proceso de las salidas digitales se pueden transmitir "basados en
puertos" (predeterminados) o "basados en pines". En las tablas siguientes se
muestra la asignacién del puerto y el pin.

Datos de proceso de salida (asignacién basada en puertos):

Desfase de bytes Bit Datos del proceso de salida
2 0 0

1 Puerto X1, pin 2: DO B

6 0

7 Puerto X4, pin 2: DO B
3 0 0

1 Puerto X5, pin 2: DO B

6 0

7 Puerto X8, pin 2: DO B

Datos de proceso de salida (asignacién basada en pines):

Desfase de bytes Bit Datos del proceso de salida
2 0 0

1 0

6 0

7 0
3 0 Puerto X1, pin 2: DO B

1 Puerto X2, pin 2: DO B

6 Puerto X7, pin 2: DO B

7 Puerto X8, pin 2: DO B

Datos de proceso de salida de las conexiones 3 y 4

Las conexiones 3 y 4 no tienen datos de proceso de salida.
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Datos de proceso de salida de las conexiones 5y 6

La siguiente tabla describe la estructura de los datos del proceso de salida de las
conexiones Sy 6:

como un maestro 10-
Link: datos de salida
10-Link

Desfase de | Numero de bytes Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
0 1 byte Estado DO 0: Los datos DO no son validos. Se utilizan valores susti-
tutivos.
1-255: datos DO validos (pin 2).
1 1 byte Completar byte Reservado, 0
2...3 2 bytes Datos DO La asignacion de datos de proceso al puerto y al pin
depende de la configuracion del disefio de los datos del
proceso: basado en pines o basado en puertos. Consulte
las tablas siguientes.
4 1 byte El puerto X1 funciona 0: Los datos de salida del puerto X1 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
:‘Olgli;;fg;lé;ngehzg;ilg: 1-'2.55: Los datos de salida del puerto X1 de IO-Link son
validos.
El puerto X1 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X1 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁigﬂﬁ;&g'ta': salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X1 valido.
El puerto X1 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
5 1 byte Completar byte Reservado, 0
6...21 16 bytes El puerto X1 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10- puerto X1. Para obtener una descripcion de los datos,
Link: datos de salida consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
10-Link utilizado.
El puerto X1 (pin 4) Byte 6:
‘;‘;’l‘l‘g;’%‘f‘g‘l’&‘“‘\’,:g? de | Bit0=0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 7... 21: Reservado.
El puerto X1 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
22 1 byte El puerto X2 funciona 0: Los datos de salida del puerto X2 de IO-Link no son
como un maestro 10- vélidos.
:gg'i;;fg;'e"sngehgg;i'g: 1-255: datos de salida del puerto X2 de 10-Link validos.
El puerto X2 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X2 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
Eigﬂﬁ:&g'ta': salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X2 valido.
El puerto X2 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
23 1 byte Completar byte Reservado, 0
24 ... 39 16 bytes El puerto X2 funciona | Datos de salida IO-Link del dispositivo IO-Link en el

puerto X2. Para obtener una descripcion de los datos,
consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
utilizado.

El puerto X2 (pin 4)
funciona como una
salida digital: Valor de
salida

Byte 24:

Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.

Byte 25... 39: Reservado.

El puerto X2 (pin 4)
funciona como entrada
digital

Reservado, 0
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Desfase de | Numero de bytes Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
40 1 byte El puerto X3 funciona 0: Los datos de salida del puerto X3 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
:ggli;all(g;lé;nlgehzg;ilg: 1-,2.55: Los datos de salida del puerto X3 de IO-Link son
validos.
El puerto X3 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X3 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁgt‘ﬁﬁf&g'ta': salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X3 valido.
El puerto X3 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
41 1 byte Completar byte Reservado, 0
42 ... 57 16 bytes El puerto X3 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10- puerto X3. Para obtener una descripcion de los datos,
Link: datos de salida consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
10-Link utilizado.
El puerto X3 (pin 4) Byte 42:
‘;‘;Tl‘é'g'zj?gft‘;ﬁ”‘\’,:l';? de |Bit0=0:salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 43... 57: Reservado.
El puerto X3 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
58 1 byte El puerto X4 funciona 0: Los datos de salida del puerto X4 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
:;'2'3;8;'6"3”56“22”32 1-255: Los datos de salida del puerto X4 de I0-Link son
validos.
El puerto X4 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X4 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁgt‘ﬂﬁ;&g'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X4 valido.
El puerto X4 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
59 1 byte Completar byte Reservado, 0
60...75 16 bytes El puerto X4 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10- puerto X4. Para obtener una descripcion de los datos,
Link: datos de salida consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
10-Link utilizado.
El puerto X4 (pin 4) Byte 60:
;ZT@;Z?;&T%:B? de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 61... 75: Reservado.
El puerto X4 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
76 1 byte El puerto X5 funciona 0: Los datos de salida del puerto X5 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
:325;8;:;5;22”22 1-12'55: Los datos de salida del puerto X5 de IO-Link son
validos.
El puerto X5 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X5 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto. 1-255: valor de salida del pin
salida digital: salida 4 del puerto X5 valido.
habilitada
El puerto X5 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
77 1 byte Completar byte Reservado, 0
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como un maestro 10-
Link: datos de salida
|O-Link

Desfase de | Numero de bytes Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
78 ...93 16 bytes El puerto X5 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo IO-Link en el
como un maestro 10- puerto X5. Para obtener una descripcion de los datos,
Link: datos de salida consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
10-Link utilizado.
El puerto X5 (pin 4) Byte 78:
;l;?ic:;g%?g?;rl]?c\)/:lgf de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 79... 93: Reservado.
El puerto X5 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
94 1 byte El puerto X6 funciona 0: Los datos de salida del puerto X6 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
:gg%;lg;le'lsnzeh::;ilgi 1-’2.55: Los datos de salida del puerto X6 de IO-Link son
validos.
El puerto X6 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X6 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁz't')‘i’"atad(;g'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X6 valido.
El puerto X6 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
95 1 byte Completar byte Reservado, 0
96 ... 111 16 bytes El puerto X6 funciona | Datos de salida IO-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10- puerto X6. Para obtener una descripcion de los datos,
Link: datos de salida consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
|O-Link utilizado.
El puerto X6 (pin 4) Byte 96:
;i?gg%?gfgﬁ"‘\’,g‘l’;f de |Bit0=0:salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 97... 111: Reservado.
El puerto X6 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
112 1 byte El puerto X7 funciona 0: Los datos de salida del puerto X7 de IO-Link no son
como un maestro 10- validos.
Eglﬁ/;gr;;ngeh:g”gg 1-255: Los datos de salida del puerto X7 de 10-Link son
validos.
El puerto X7 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X7 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁiﬁﬁ:&g'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X7 valido.
El puerto X7 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
113 1 byte Completar byte Reservado, 0
114 ... 129 16 bytes El puerto X7 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo IO-Link en el

puerto X7. Para obtener una descripcién de los datos,
consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
utilizado.

El puerto X7 (pin 4)
funciona como una
salida digital: Valor de
salida

Byte 114:

Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
Bits 1... 7: Siempre 0.

Byte 115... 129: Reservado.

El puerto X7 (pin 4)
funciona como entrada
digital

Reservado, 0
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Desfase de | Numero de bytes Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
130 1 byte El puerto X8 funciona 0: Los datos de salida del puerto X8 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
:gg';allg;lélsngehzg;i“dtg 1-’2_55: Los datos de salida del puerto X8 de I0-Link son
validos.
El puerto X8 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X8 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁgmﬁ:&gltal' salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X8 valido.
El puerto X8 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
131 1 byte Completar byte Reservado, 0
132 ... 147 16 bytes El puerto X8 funciona | Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el
como un maestro 10- puerto X8. Para obtener una descripcion de los datos,
Link: datos de salida consulte el manual del fabricante del dispositivo 10-Link
10-Link utilizado.
El puerto X8 (pin 4) Byte 132:
;l;?iggg?g?&?%:lgf de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 133... 147: Reservado.
El puerto X8 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
Los datos de proceso de las salidas digitales se pueden transmitir "basados en
puertos" (predeterminados) o "basados en pines". En las tablas siguientes se
muestra la asignacién del puerto y el pin.
Datos de proceso de salida (asignacién basada en puertos):
Desfase de bytes Bit Datos del proceso de salida
2 0 0
1 Puerto X1, pin 2: DO B
6 0
7 Puerto X4, pin 2: DO B
3 0 0
1 Puerto X5, pin 2: DO B
6 0
7 Puerto X8, pin 2: DO B
Datos de proceso de salida (asignacién basada en pines):
Desfase de bytes Bit Datos del proceso de salida
2 0 0
1 0
6 0
7 0
3 0 Puerto X1, pin 2: DO B
1 Puerto X2, pin 2: DO B
6 Puerto X7, pin 2: DO B
7 Puerto X8, pin 2: DO B
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Datos de proceso de salida de las conexiones 7y 8

Las conexiones 7 y 8 no tienen datos de proceso de salida.

Datos de proceso de salida de las conexiones 9y 10

La siguiente tabla describe la estructura de los datos del proceso de salida de las
conexiones 9y 10:

Desfase de | Numero de bytes | Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
0 1 byte Estado DO 0: Los datos DO no son validos. Se utilizan valores
sustitutos. 1-255: Datos DO validos (pin 2).
1 1 byte Completar byte Reservado, 0
2...3 2 bytes Datos DO La asignacion de datos de proceso al puerto y al pin
depende de la configuracion del disefio de los datos del
proceso: basado en pines o basado en puertos. Consulte
las tablas siguientes.
4 1 byte El puerto X1 funciona 0: Los datos de salida del puerto X1 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
Link: 19-ink habilita los | 1 265: Los datos de salida del puerto X1 de 10-Link son
validos.
El puerto X1 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X1 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁigﬂﬁ:&g'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X1 valido.
El puerto X1 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
5 1 byte Completar byte Reservado, 0
6...9 4 bytes El puerto X1 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
como un maestro |10- X1. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo IO-Link utilizado.
10-Link
El puerto X1 (pin 4) Byte 6:
fstgr;i(c:;(a)rzj?g(i:&rl?(\)/:lr;? de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 7... 9: Reservado.
El puerto X1 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
10 1 byte El puerto X2 funciona 0: Los datos de salida del puerto X2 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
bg'g;;gjg”skangg"'ta 105 | 1_255: datos de salida del puerto X2 de I0-Link validos.
El puerto X2 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X2 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
Egtﬂﬁ:&gltal' salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X2 valido.
El puerto X2 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
11 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Desfase de | Numero de bytes | Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
12...15 4 bytes El puerto X2 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
como un maestro 10- X2. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo |O-Link utilizado.
|O-Link
El puerto X2 (pin 4) Byte 12:
fS‘;TI‘jg’L?g‘ngc\’,:lgf de |Bit0=0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 13... 15: Reservado.
El puerto X2 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
16 1 byte El puerto X3 funciona 0: Los datos de salida del puerto X3 de IO-Link no son
como un maestro 10- validos.
\';g;'g;e'g'd"e'”skaﬂgg”'ta los 1-255: Los datos de salida del puerto X3 de I0-Link son
validos.
El puerto X3 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X3 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁimﬁa"ég'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X3 valido.
El puerto X3 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
17 1 byte Completar byte Reservado, 0
18 ... 21 4 bytes El puerto X3 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo IO-Link en el puerto
como un maestro 10- X3. Para obtener una descripcién de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo IO-Link utilizado.
10-Link
El puerto X3 (pin 4) Byte 18:
];L;Tiﬂgr:ﬁg?&?c\)/:gf de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 19... 21: Reservado.
El puerto X3 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
22 1 byte El puerto X4 funciona 0: Los datos de salida del puerto X4 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
blar;g;;S:jLelnskangta)lllta los 1-,2.55: Los datos de salida del puerto X4 de 10-Link son
validos.
El puerto X4 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X4 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
Salda digital: sallda | 1.255: valor de salida del pin 4 del puerto X4 valido.
1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X4 valido.
El puerto X4 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
23 1 byte Completar byte Reservado, 0
24 ... 27 4 bytes El puerto X4 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo IO-Link en el puerto
como un maestro 10- X4. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo |O-Link utilizado.
IO-Link
El puerto X4 (pin 4) Byte 24:
stlaTicc;ilgr:iaig(i;t%T(\)I:Ir;? de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 25... 27: Reservado.
El puerto X4 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
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Desfase de | Numero de bytes | Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
28 1 byte El puerto X5 funciona 0: Los datos de salida del puerto X5 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
I;;r;lg:ré(s.);jlgnskangglllta los 1-'2_55: Los datos de salida del puerto X5 de IO-Link son
validos.
El puerto X5 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X5 no es vélido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁigﬂﬁ;&g'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X5 valido.
El puerto X5 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
29 1 byte Completar byte Reservado, 0
30...33 4 bytes El puerto X5 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
como un maestro |0- X5. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo I0-Link utilizado.
10-Link
El puerto X5 (pin 4) Byte 30:
‘;‘;’fl‘(’;g'zj?gft‘;rl”‘\’,:lgf de |Bit0 =0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 31... 33: Reservado.
El puerto X5 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
34 1 byte El puerto X6 funciona 0: Los datos de salida del puerto X6 de 10-Link no son
como un maestro 10- validos.
\';g}';'re'gjgnskaﬂgg"'ta los 1-255: Los datos de salida del puerto X6 de I0-Link son
validos.
El puerto X6 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X6 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁgtﬂﬁ:&g'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X6 valido.
El puerto X6 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
35 1 byte Completar byte Reservado, 0
36...39 4 bytes El puerto X6 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo 10-Link en el puerto
como un maestro |1O- X6. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo IO-Link utilizado.
10-Link
El puerto X6 (pin 4) Byte 36:
;L;Tizlg%?g?&wt\)/:g? de Bit 0 = 0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 37... 39: Reservado.
El puerto X6 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
40 1 byte El puerto X7 funciona 0: Los datos de salida del puerto X7 de 10O-Link no son
como un maestro 10- validos.
b;r;lg;el(s);jl_elnskangglllta los 1-12'55: Los datos de salida del puerto X7 de 10-Link son
validos.
El puerto X7 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X7 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
palda digital: sallda | 1.256: valor de salida del pin 4 del puerto X7 valido.
El puerto X7 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
41 1 byte Completar byte Reservado, 0
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Desfase de | Numero de bytes | Datos del proceso de | Descripcion
bytes salida
42 ... 45 4 bytes El puerto X7 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo IO-Link en el puerto
como un maestro 10- X7. Para obtener una descripcion de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo |O-Link utilizado.
IO-Link
El puerto X7 (pin 4) Byte 42:
fS‘;TI‘jg’L?g‘ngc\’,:lgf de |Bit0=0: salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 43... 45: Reservado.
El puerto X7 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
46 1 byte El puerto X8 funciona 0: Los datos de salida del puerto X8 de IO-Link no son
como un maestro 10- validos.
\';g;'g;e'g'd"e'”skaﬂgg”'ta los 1-255: Los datos de salida del puerto X8 de 0-Link son
validos.
El puerto X8 (pin 4) 0: El valor de salida del pin 4 del puerto X8 no es valido.
funciona como una Se utiliza un valor sustituto.
ﬁimﬁa"ég'ta" salida 1-255: valor de salida del pin 4 del puerto X8 valido.
El puerto X8 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
47 1 byte Completar byte Reservado, 0
48 ... 51 4 bytes El puerto X8 funciona Datos de salida 10-Link del dispositivo IO-Link en el puerto
como un maestro 10- X8. Para obtener una descripcioén de los datos, consulte el
Link: datos de salida manual del fabricante del dispositivo IO-Link utilizado.
|O-Link
El puerto X8 (pin 4) Byte 48:
LZTIE'S’L?Q?;Ti’,:l’;f de |Bit0=0: Salida desactivada. Bit 0 = 1: Salida activada.
salida Bits 1... 7: Siempre 0.
Byte 49... 51: Reservado.
El puerto X8 (pin 4) Reservado, 0
funciona como entrada
digital
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Los datos de proceso de las salidas digitales se pueden transmitir "basados en
puertos" (predeterminados) o "basados en pines". En las tablas siguientes se
muestra la asignacion del puerto y el pin.

Datos de proceso de salida (asignacién basada en puertos):

Desfase de bytes Bit Datos del proceso de salida
2 0 0
1 Puerto X1, pin 2: DO B
6 0
7 Puerto X4, pin 2: DO B
3 0 0
1 Puerto X5, pin 2: DO B
0
7 Puerto X8, pin 2: DO B

Datos de proceso de salida (asignaciéon basada en pines):

Desfase de bytes Bit Datos del proceso de salida
2 0 0

1 0

6 0

7 0
3 0 Puerto X1, pin 2: DO B

1 Puerto X2, pin 2: DO B

6 Puerto X7, pin 2: DO B

7 Puerto X8, pin 2: DO B

Datos de proceso de salida de las conexiones 11y 12

Las conexiones 11 y 12 no tienen datos de proceso de salida.
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Informacion sobre el calificador de puertos

El PQI (informacién de calificador de puerto) proporciona informacién de estado
sobre el puerto |O-Link y el dispositivo [O-Link.

Informacién sobre el calificador de puertos:

Bit Marcador Descripcion
0 - Reservado, 0
1 - Reservado, 0
2 - Reservado, 0
3 Evento Evento |0-Link

El valor corresponde al atributo 20 del objeto de
registro de eventos 65 (0x41).

0: El puerto no tiene ningun evento 10-Link.

1: El puerto tiene un evento |O-Link. El evento se
puede leer mediante el objeto de registro de even-
tos 65 (0x41).

- Reservado, 0

5 DevCom Comunicacion de dispositivos 10-Link
0: No hay ningun dispositivo 10-Link disponible.

1: El dispositivo 10-Link detecté que se encuentra
en estado PREOPERATE u OPERATE.

6 DevErr Error de puerto/dispositivo

0: No se ha producido ningun error o advertencia.

1: Se ha producido un error o una advertencia en el
puerto o en el dispositivo 10-Link.

7 PQ Validez de los datos de proceso del dispositivo

0: datos de proceso de E/S no validos del dispositi-
vo |O-Link.

1: datos de proceso de E/S validos del dispositivo
10-Link.
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Lectura y escritura de los parametros de un dispositivo
10-Link

El maestro IO-Link ofrece servicios para que el escaner Ethernet/IP lea o escriba
los parametros de un dispositivo IO-Link. Para ello, se asigna un servicio Ethernet/
IP aciclico al servicio ISDU de la comunicacién 10-Link. Mediante el servicio ISDU
(unidad de datos de servicio indexado), el maestro |O-Link puede leer o escribir los
parametros del dispositivo |O-Link.

El objeto de parametro IO-Link 131 (0x83) correlaciona los servicios CIP con los
servicios ISDU de la comunicacién 10-Link. El capitulo Parametro del dispositivo
|O-Link: objeto 131 (0x83), pagina 183 describe el objeto y las estructuras de los
servicios de lectura y escritura.

Lectura de los parametros de un dispositivo 10-Link

El escaner Ethernet/IP utiliza el servicio Read ISDU para leer el objeto de pardmetro
del dispositivo 10-Link. En la solicitud, el servicio contiene los valores del puerto

(al que esta conectado el dispositivo IO-Link), el indice de objeto y el subindice de
objeto del parametro 10-Link.

En el caso positivo, la respuesta al escaner Ethernet/IP contiene el valor del
parametro leido. En caso negativo, la respuesta contiene informacién sobre el error.

Parametros de escritura de un dispositivo 10-Link

El escaner Ethernet/IP utiliza el servicio Escritura ISDU para escribir el objeto de
parametro del dispositivo 10-Link. En la solicitud, el servicio contiene los valores
del puerto (al que esta conectado el dispositivo 10-Link), el indice de objeto, el
subindice de objeto del parametro y el valor del parametro que se va a escribir.

En el caso positivo, la respuesta al escaner Ethernet/IP contiene el estado del CIP
con el valor 0. En caso negativo, la respuesta contiene informacion sobre el error.
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Temas de MQTT

Partes generales de un tema

La descripcién de un tema contiene partes que se sustituyen:

Bit

Descripcion

{prefix}

Prefijo de cada tema. El prefijo es un texto que se usa para
identificar un dispositivo. Configurable en el servidor web
maestro 10-Link.

[MASTER_NUMBER]

Numero para cada maestro de la puerta de enlace. Normal-
mente, la puerta de enlace tiene un maestro y MASTER _
NUMBER es 1.

[PORT_NUMBER]

Numero para cada puerto de un maestro. Si el maestro tiene
8 puertos, por ejemplo, PORT_NUMBER es 1... 8.

[DEVICE_ALIAS]

Cadena para identificar un dispositivo conectado a un puerto
de un maestro: masterXportY. Ejemplo: master1port3.

Temas de gateway

Descripcion general

Tema

Descripcion

{prefix}/1O-Link/v1/gateway/
identification

Identificaciéon de gateway: direccion MAC, nimero de
serie, ID del producto, nombre del proveedor, nombre del
producto, revision del hardware, revision del firmware

Para ver un ejemplo, consulte |dentificacion de gateway,
pagina 105.

{prefix}/1O-Link/v1/gateway/
capabilities

Capacidades de gateway: compatible con I0ODD,
compatible con MQTT

Para ver un ejemplo, consulte Capacidades de gateway,
pagina 106.

{prefix}/I0-Link/v1/gateway/
configuration

Configuracion de red de gateway: configuracion IP,
direccion IP, mascara de subred, puerta de enlace
estandar

Para ver un ejemplo, consulte Configuracion de gateway,
pagina 106.

A continuacion, encontrara ejemplos y detalles sobre los objetos JSON transferidos.

Identificacion de gateway

Ejemplo del objeto JSON de identificacion de gateway:

{

"macAddress": "01:02:03:04:05:06",

"serialNumber": "12345678",
"productID": "TMP34Z",

"vendorName": "SensorCompany",

"productName": "FlowSensor34",

"hardwareRevision": "V2.34",
"firmwareRevision": "V1.23"

}
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Capacidades de gateway

Clave JSON Descripcion
Compatible con | "ioddSupported": true: IODD esta disponible "ioddSupported": false:

I0DD IODD no esta disponible
Compatible con | "mqttSupported": true: MQTT esta disponible "mqttSupported": false:
MQTT MQTT no esta disponible

Ejemplo del objeto JSON de capacidades de gateway:

{
"ioddSupported": true,

"mqttSupported": false
}

Configuracion de gateway

Clave JSON Descripcion

"ipConfiguration" Valores posibles para "ipConfiguration":

"MANUAL": Asignacion de la direccién IP por otros medios espe-
cificos del dispositivo.

"DHCP": RFC 2131 define el "Protocolo de configuracién dinami-
ca de host" que permite la asignacion automatica de direcciones
IP.

"DCP": PROFINET define el "Protocolo de descubrimiento y
configuracion”, un protocolo de capa de enlace que permite la
asignacion manual de direcciones IP.

Ejemplo del objeto JSON de configuracion de gateway:

{
"ethlpv4":
[

{
"ipConfiguration": "MANUAL",

"ipAddress": "192.168.1.13",
"subnetMask: "255.255.255.0",
"standardGateway": "192.168.1.1"
}

]

}
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Temas de Master

Descripcién general

Tema

Descripcién

{prefix}/IO-Link/v1/masters

Numeros maestros, claves e informacion de identificacion disponibles:
Numero maestro, nimero de serie, etiqueta de ubicacién

Para ver un ejemplo, consulte Lista de maestro, pagina 108.

{prefix}/1O-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBERY]/identification

Identificaciéon del maestro: nombre del proveedor, ID del proveedor, ID maestro,
tipo de maestro, niumero de serie, etiqueta especifica de la aplicacién, etiqueta de
ubicacion, etiqueta de funcion

Ejemplo: {prefix} /10-Link/v1/masters/1/Identification

Para ver un ejemplo, consulte |dentificacion de maestro, pagina 109.

{prefix}/10-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/capabilities

Capacidades del maestro: nimero de puertos, fuente de alimentacion maxima
(del dispositivo)

Ejemplo: {prefix} /I0-Link/v1/masters/1/Capabilities

Para ver un ejemplo, consulte Capacidades de maestro, pagina 109.

{prefix}/IO-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports

Claves de numero de puerto disponibles: nimero de puerto, informacién de esta-
do, alias del dispositivo

Ejemplo: {prefix} /I0-Link/v1/masters/1/ports

Para ver un ejemplo, consulte Lista de puertos, pagina 110.

{prefix}/10-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM-
BER]/capabilities

Informacion de capacidad del puerto: fuente de alimentacién maxima (del puerto),
tipo de puerto

Ejemplo: {prefix} /I0-Link/v1/masters/1/ports/4/Capabilities

Para ver un ejemplo, consulte Capacidades del puerto, pagina 110.

{prefix}/1O-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM-
BER]/status

Estado actual del puerto: informacion de estado, revision de |O-Link, tasa de
transmision, duracion del ciclo maestro

Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/ports/4/status

Para ver un ejemplo, consulte Estado del puerto, pagina 111.

{prefix}/1O-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM-
BERY]/configuration

Configuracion del puerto: modo, validacion y respaldo, configuracion de iq, tiem-
po de ciclo, alias del dispositivo

Ejemplo: {prefix} /10-Link/v1/masters/1/ports/4/configuration

Para ver un ejemplo, consulte Configuracion de puerto, pagina 111.

{prefix}/10-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM-
BERY]/diagnostics/configuration

Diagnéstico/configuracién del puerto: pin de sobrecorriente 1, pin de sobrecorri-
ente 1, pin de sobrecorriente 2, pin de sobrecorriente 2, pin de sobrecorriente 4,
pin de subcorriente 4

Ejemplo: {prefix} /I0-Link/v1/masters/1/ports/4/diagnostics/Configuration

Para ver un ejemplo, consulte Configuracion de diagnostico de puerto, pagina
112

{prefix}/IO-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM-
BER]/diagnostics/current

Diagnéstico/corriente del puerto: corriente pin 1, corriente pin 2, corriente pin 4
Ejemplo: {prefix} /I0-Link/v1/masters/1/ports/4/diagnostics/current

Para ver un ejemplo, consulte Corriente de diagnostico de puerto, pagina 112

{prefix}/|O-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM-
BERY]/diagnostics/voltage

Diagndstico/tension del puerto: tensién pin 1, tension pin 2, tension pin 4
Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/ports/4/diagnostics/voltage

Para ver un ejemplo, consulte Tension de diagnostico de puerto, pagina 112

{prefix}/1O-Link/v1/masters/[MAS-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM-
BERY]/diagnostics/temperature

Diagndstico/temperatura del puerto: temperatura pin 1, temperatura pin 2, tem-
peratura pin 4

Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/ports/4/diagnostics/Temperature

Para ver un ejemplo, consulte Temperatura de diagnostico de puerto, pagina
113
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Tema Descripcion

{prefix}/1O-Link/v1/masters/[MAS- Estadisticas/corriente del puerto: corriente minima pin 1, corriente maxima pin 1,
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM- | corriente minima pin 2, corriente maxima pin 2, corriente minima pin 4, corriente
BER]/statistics/current maxima pin 4

Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/ports/4/statistics/current

Para ver un ejemplo, consulte Corriente de diagnostico de puerto, pagina 112

{prefix}/IO-Link/v1/masters/[MAS- Estadisticas/tension del puerto: tensién minima pin 1, tensién maxima pin 1, ten-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM- | sién minima pin 2, tension maxima pin 2, tensién minima pin 4, tensiéon maxima
BER]/statistics/voltage pin 4

Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/ports/4/statistics/voltage

Para ver un ejemplo, consulte Tension de diagnostico de puerto, pagina 112

{prefix}/IO-Link/v1/masters/[MAS- Estadisticas/temperatura del puerto: temperatura minima pin 1, temperatura
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM- | maxima pin 1, temperatura minima pin 2, temperatura maxima pin 2, temperatura
BER]/statistics/temperature minima pin 4, temperatura maxima pin 4

Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/ports/4/statistics/Temperature

Para ver un ejemplo, consulte Temperatura de estadisticas de puerto, pagina

114
{prefix}/IO-Link/v1/masters/[MAS- Diagndstico/configuracion: sobretemperatura, histéresis de temperatura, so-
TER_NUMBERY]/diagnostics/configu- | bretension baja, subtensién baja, sobretension baja2, subtension baja2, histéresis
ration de tension, histéresis de corriente

Ejemplo: {prefix}/|O-Link/v1/masters/1/diagnostics/configuration

Para ver un ejemplo, consulte Configuracion de diagnostico, pagina 115

{prefix}/1O-Link/v1/masters/[MAS- Diagndstico/valor: temperatura media, tensién media baja, tensién media baja2,
TER_NUMBERY]/diagnostics/value suma corriente baja, suma corriente baja2

Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/diagnostics/value

Para ver un ejemplo, consulte Valor de diagnostico, pagina 115

{prefix}/IO-Link/v1/masters/[MAS- Contenido de almacenamiento de datos del puerto: ID del proveedor, ID de dis-
TER_NUMBER]/ports/[PORT_NUM- | positivo, revision de 10-Link
BER]/datastorage

Ejemplo: {prefix} /IO-Link/v1/masters/1/ports/4/DataStorage

Para ver un ejemplo, consulte Almacenamiento de datos de puerto, pagina 116.

A continuacion, encontrara ejemplos y detalles sobre los objetos JSON transferidos.

Lista de maestro

Ejemplo del objeto JSON de la lista de maestro:

{
{

"masterNumber": 1,
"serialNumber": "AOA1A2A3A4",
"locationTag": "slot 2"

b

{

"masterNumber": 2,
"serialNumber": "BOB1B2B3B4",

"locationTag": "slot 3"

}
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Identificacion de maestro

Ejemplo del objeto JSON de identificacion de maestro:

{

"vendorName": "Vendor GmbH",
"vendorld": 26,

"masterld": 42,

"masterType":

"Master acc. V1.0",

"serialNumber": "IOLM123456",
"applicationSpecificTag": "Fallback reader",
"locationTag": "Down under",

"functionTag": "Code reading"

}

Capacidades de maestro

Ejemplo del objeto JSON de capacidades de maestro:

{
"numberOfPorts": 8,

"maxPowerSupply": {
"value": 0.3,

"unit": "A"

}

}
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Lista de puertos

Clave JSON Descripcion

statusinfo Activado: "statusinfo": "DEVICE_ONLINE"
Desactivado: "statusInfo": "DEACTIVATED"

Alias del dispositivo Valores posibles para "deviceAlias":

"Distance_sensor"
"Pressure_sensor"

"Switching_sensor"

"Empty_port"

Ejemplo del objeto JSON de lista de puertos:

[

{
"portNumber": 1,

"statusinfo": "DEVICE_ONLINE",
"deviceAlias": "Distance_sensor"
b

{
"portNumber": 2,

"statusinfo": "DEVICE_ONLINE",
"deviceAlias": "Pressure_sensor"
b

{
"portNumber": 3,

"statusinfo": "DEVICE_ONLINE",
"deviceAlias": "Switching_sensor"
ks
{

"portNumber": 4, "statusinfo":
"DEACTIVATED",
"deviceAlias": "Empty_port"

}

]

Capacidades de puerto

Clave JSON Descripcion

portType Valor de "portType" para el maestro |O-Link: "CLASS_A"

Ejemplo del objeto JSON de capacidades de puerto:
{
"maxPowerSupply":
{
"value": 0.3,
"unit"; "A"
h
"portType": "CLASS_A"
}
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Estado del puerto

Clave JSON Descripcion
statusinfo Activado: "statusInfo": "DEVICE_ONLINE"

Desactivado: "statusinfo": "Deactivated"

Ejemplo del objeto JSON del estado del puerto de 10-Link:

{

"statusinfo": "DEVICE_ONLINE",
"|O-LinkRevision": "1.1",
"transmissionRate": "COM2",
"masterCycleTime": {

"value": "5.0",

llunitll: llmsll

}

}

Configuracion de puertos

Clave JSON Valores

modo + "DEACTIVATED"

*  «lO-Link_Cyclic»

*  «lO-Link_Roaming»

validationAndBackup +  «NO_DEVICE_CHECK»

*  "TYPE_COMPATIBLE"

+  "TYPE_COMPATIBLE_RESTORE_ONLY"

«  "TYPE_COMPATIBLE_BACKUP_AND_RESTORE"

Ejemplo del objeto JSON de configuracion de 1O-Link:

{

"mode": "|O-Link_ MANUAL",
"validationAndBackup": "TYPE COMPATIBLE",
"igConfiguration":"DIGITAL_INPUT"
"cycleTime": {

"value": "5.0",

"unit"; "ms"

}

}
Ejemplo del objeto JSON del objeto de tiempo de ciclo:

eviceAlias": "Distance_sensor_1"

"value": "5.0",
"unit": "ms"

}
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Configuracion de diagnéstico de puerto
Ejemplo del objeto JSON de configuracion de diagnéstico de puerto:

"overCurrentPin1": {
"value": "0.0",
Ilunitll: |IAII

}

hnderCurrentPin']": {
"value™: "0.0",
||unitll: llAll

“E)verCurrentPin2": {
"value™: "0.0",
"unit" "A"

}

;JnderCurrentPinZ": {
"value": "0.0",
||unitll: ||All

“’overCurrentPin4": {
"value™: "0.0",
||unitll: llAll

"underCurrentPin4": {
"value": "0.0",

"unit" "A"

}

}

Corriente de diagnéstico de puerto
Ejemplo del objeto JSON de corriente de diagndstico de puerto:

"currentPin1": {
"value": "60.0",
Ilunitll: |ImAII

“lzurrentPinZ“: {
"value™: "0.0",
||unitll: llmAll

"currentPin4": {
"value™: "0.0",
"unit": "mA"

}

}

Tension de diagnéstico de puerto
Ejemplo del objeto JSON de tensién de diagndstico de puerto:

{

"voltagetPin1": {
"value": "23.2",
“LI n itll: |IVII

h
"voltagePin2": {
"value™: "0.2",
||unitll: llVll

3
"voltagePin4": {
"value": "18.3",
unit" V"

}

}
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Temperatura de diagnéstico de puerto

Ejemplo del objeto JSON de temperatura de diagnéstico de puerto:

"temperaturePin1": {
"value": "39.3",
llunitll: llCll

}

’emperaturePinZ": {
"value": "39.3",
llunitll: llCll

}

emperaturePin4": {
"value": "39.3",
"Unit": llCll

}

}

Corriente de estadisticas de puerto

Ejemplo del objeto JSON de corriente de estadisticas de puerto:

"minCurrentPin1": {
"value": "55.0",
llunitll: llmAll

}

’maxCurrentPin1”: {
"value": "72.0",
llunitll: llmAll

}

’minCurrentPinZ": {
"value": "0.0",
"Unit": "mA”

}

,maxCurrentPin2": {
"value": "0.0",
llunitll: llmAll

}

’minCurrentPin4": {
"value": "0.0",
llunitll: llmAll

}

maxCurrentPin4": {
"value": "0.0",
"Unit": "mA”

}

}
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Tension de estadisticas de puerto

Estadisticas de temperatura de puerto

Ejemplo del objeto JSON de tensién de estadisticas de puerto:

{
"minVoltagePin1": {
"value": "23.3",
Ilunitll: IIVII

}

’maxVoItagePin1": {
"value": "23.3",
||unitll: llVll

i
"minVoltagePin2": {
"value": "-0.2",
it "V

}

’maxVoItagePinZ": {
"value": "-0.2",
|Iunitll: ||V|l

h
"minVoltagePin4": {
"value": "-0.2",
||unitll: llVll

"maxVoltagePin4": {
"value": "22.4",
"unit": "

}

}

Ejemplo del objeto JSON de temperatura de estadisticas de puerto:

{
"minTemperaturePin1": {
"value": "38.9",

Ilunitll: IICII

}

’maxTemperaturePinT': {
"value": "39.5",
||unitll: llCll

}

’minTemperaturePin2": {
"value": "38.9",
llunitll: llCll

}

’maxTemperaturePinZ": {
"value": "39.5",
|Iunitll: ||Cll

}

’minTemperaturePin4": {
"value": "38.9",
||unitll: llCll

}

maxTemperaturePin4": {
"value": "39.5",

llunitll: llCll

}

}
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Configuracion de diagnésticos

Ejemplo del objeto JSON de configuracién de diagndsticos:

"overTemperature": {
"value":70.0,
llunitll:IICll

}

"value":2.0,
llunitll:“CIl

"’overVoItageL": {
"value":30.0,
Uit

}

LlnderVoItageL": {
"value":18.0,
llunitll:llvll

b
"overVoltagelL2": {
"value":30.0,
llunitll:llvll

b
"underVoltagelL2": {
"value":18.0,
Uit

}

\ oltageHysteresis": {
"value":0.3,
Ilunitll:llvll

}

urrentHysteresis": {
"value":0.0,
"unitll:llA"
}
}

Valor de diagnoéstico

emperatureHysteresis": {

Ejemplo del objeto JSON de valor de diagndstico:

"meanTemperature":{
"value":37.6,
"unitll:llC"

",meanVoItageL":{
"value":23.2,
Uit

”’meanVoItageLZ":{
"value":0.0,
Ilunitll:llvll

}

’ umCurrentL":{
"value":0.5,
Nt A"

"sumCurrentL2":{
"value":0.0,
"Unit"" A"

}

}
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Almacenamiento de datos de puerto

Ejemplo del objeto JSON de almacenamiento de datos de puerto:

"header": {

"vendorld": 15,
"deviceld": 65253,
"lO-LinkRevision": "1.1"},

"content": "YmFzZTY0IGVuY3J5cHRIZCBjb250ZW50"

}
}

Temas del dispositivo

Descripcion general

Tema

Descripcion

{prefix}/|O-Link/v1/devices

Aborde todos los dispositivos de todos los maestros: alias del
dispositivo, nimero maestro, nimero de puerto.

Para ver un ejemplo, consulte Lista de dispositivos, pagina
117.

{prefix}/|O-Link/v1/devices/
[DEVICE_ALIAS]/process-
data/value

Valor de datos de proceso del dispositivo:

Obtener datos (IO-Link, valor de 1Q), establecer datos (10-
Link)

Ejemplo: {prefix}/|O-Link/v1/devices/master1port4/processda-
ta/value

Para ver un ejemplo, consulte Datos de proceso del dispositi-
Vo, pagina 117.

{prefix}/10-Link/v1/devices/
[DEVICE_ALIAS]/process-
data/getdata/value

Valor de entrada de datos de proceso del dispositivo:
Obtener datos (I0-Link, valor de 1Q)

Ejemplo: {prefix}/|O-Link/v1/devices/masteriport4]/process-
data/getdata/value

Para ver un ejemplo, consulte Entrada de datos de proceso
del dispositivo, pagina 118.

{prefix}/1O-Link/v1/devices/
[DEVICE_ALIAS]/process-
data/setdata/value

Valor de salida de datos de proceso del dispositivo:
Establecer datos (IO-Link)

Ejemplo: {prefix}/|O-Link/v1/devices/master1port4]/process-
data/setdata/value

Para ver un ejemplo, consulte Salida de datos de proceso del
dispositivo, pagina 118.

I0-Link/v1/devices/[DE-
VICE_ALIAS]/events

Registro de eventos del dispositivo: hora, gravedad, origen,
mensaje

Ejemplo: {prefix}/|O-Link/v1/devices/master1port4/events

Para ver un ejemplo, consulte Eventos del dispositivo, pagina
118.
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Lista de dispositivos (objeto JSON)
Ejemplo del objeto JSON de la lista de dispositivos:

Clave JSON

Descripcion

Alias del dispositivo

Alias del dispositivo

Numero maestro

Ndmero maestro

Numero de puerto

Numero de puerto

[

{
"deviceAlias": "DT35",

"masterNumber": 1,
"portNumber": 1,
b

{
"deviceAlias": "DT36",

"masterNumber": 1,
"portNumber": 2,
b

{
"deviceAlias": "DT37",

"masterNumber": 1,
"portNumber": 3,
b

{
"deviceAlias": "DT38",

"masterNumber": 1,
"portNumber": 4,

s

]

Ejemplo del objeto JSSON de la lista de dispositivos:

Datos de proceso del dispositivo (objeto JSON)

Ejemplo del objeto JSON de datos de proceso del dispositivo:

Clave JSON Descripcion
Obtener datos Obtener datos
10-Link 10-Link

Valor 1Q Valor IQ
Definir datos Definir datos
10-Link 10-Link

{
"getData": {

"lO-Link™: {

"valid": true,
"value": [12,22,216]
e

"iqValue": false

e

"setData": {
"lO-Link™: {

"valid": true,
"value": [128,221,134]
}

}

Ejemplo del objeto JSON de datos de procesamiento del dispositivo para un
dispositivo 10-Link:
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Entrada de datos de proceso del dispositivo (objeto JSON)

Ejemplo del objeto JSON de entrada de datos de proceso del dispositivo:

Clave JSON

Descripcion

Obtener datos

Obtener datos

10-Link

10-Link

Valor 1Q

Valor 1Q

Ejemplo del objeto JSON de entrada de datos de proceso del dispositivo para un

dispositivo |0O-Link:

{

"getData": {
"O-Link": {

"valid": true,

"value": [12,22,216]

“quaIue": false

}
}

Salida de datos de proceso del dispositivo (objeto JSON)

Ejemplo del objeto JSON de salida de datos de proceso del dispositivo:

Clave JSON

Descripcion

Definir datos

Definir datos

10-Link

10-Link

Ejemplo del objeto JSON de salida de datos de proceso del dispositivo para un

dispositivo |0O-Link:

{
"getData": {},

"setData": {
"lO-Link™: {
"valid": true,

"value": [128,221,134]

}
}
}

Eventos de dispositivo (objeto JSON)

Ejemplo del objeto JSON de eventos del dispositivo:

Clave JSON Descripcion
hora Hora
gravedad Gravedad
origen Origen
mensaje Mensaje

Ejemplo del objeto JSON de eventos del dispositivo:

[

{
"time": "2018-05-18T07:31:54.123Z2",
"severity": "WARNING",

"origin™: {
"master": 1,
"pOI‘t"Z 1,

"device": "Temp sensor 1",

!

,rnessage": {
"code": 16912,

"mode": "APPEARS",

"text": "Device temperature over-run - Clear source of heat"

}
}
]
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Temas de MQTT

Descripcion general

Tema Descripcion
{prefix}/10-Link/v1/mqtt/ Configuracion del cliente MQTT: modo cliente, direccion
configuration del servidor, nombre de usuario, contrasefia, ultimo will,

tiempo a mantener activo

Para ver un ejemplo, consulte Configuracion de MQTT,

pagina 119.
{prefix}/10-Link/v1/mqtt/ Configuracion del cliente MQTT: estado de conexion,
connectionstatus direccion del servidor, tiempo de actividad

Para ver un ejemplo, consulte Estado de la conexion
MQTT, pagina 119.

A continuacion, encontrara ejemplos y detalles sobre los objetos JSON transferidos.

Configuracion de MQTT

Clave JSON Descripcion

clientMode Activado: "clientMode": "ACTIVE" Desactivado:
"clientMode": "INACTIVE"

Ejemplo del objeto JSON de configuracion de MQTT:

{
"clientMode": "ACTIVE",

"serverAddress": "192.168.2.1./mqttserver”,
"username": "lO-Link_json",

"password": "123456",

"lastWill": {"topic": "my temperature sensor",
"message": "Process data transfer stopped",
"qoS": "0_ONLY_ONCE",

"retain": true

2

"keepAliveTime": 0

}

Estado de conexion MQTT

Clave JSON Descripcion

Estado de conexion Valores posibles para
"connectionStatus":CONNECTINGCONNECTION_
ACCEPTEDCLIENT_INACTIVE

Ejemplo del objeto JSON de estado de conexién de MQTT:

{
"connectionStatus": "CONNECTION_ACCEPTED",

"serverAddress": "192.168.2.1./mqttserver”,
"upTime": 123
}
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OPC UA

El dispositivo tiene un servidor OPC UA. Un cliente OPC UA puede establecer una
conexion con el dispositivo y acceder a los siguientes parametros:

» identificacion del dispositivo,

+ Parametros de configuracion,

» Datos de proceso,

» Valores de medicion,

* Informacion sobre el diagnéstico,

« Informacién sobre estadisticas, etc.

El cliente OPC UA establece una conexion a través de la siguiente URL:
opc.tcp: //Direccidédn IP: 4840

Para la direccidn IP, utilice la direccion IP del dispositivo.

El cliente puede acceder a los parametros del dispositivo de forma anénima (solo

lectura) o mediante nombre de usuario/contrasefa (lectura y escritura). Use el
servidor web para establecer el nombre de usuario y la contrasena.
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La siguiente imagen muestra una parte del modelo de informacién del dispositivo:

[El Root
v Objects
v & DeviceSet
v & EtherNet IPIO-LINK CLASS A 60
[Z1 Configuration
& DeviceConfiguration
& Devicelnformation
v & DeviceManual
v DeviceRevision
v HardwareRevision
~ & I0LinkMaster
(1 Alarms
Capabilities
Vv DevicelD
= Diagnostics
(1 Identification
EI Management
v MasterConfigurationDisabled
MethodSet
ParameterSet
Port X1
Port X2
Port X3
Port X4
Port X5
Port X6
Port X7
Port X8
[C2) Statistics
¥ VendorlID
& Maintenancelnformation

808080 8o 8o o o o §0 &0

V¥ Manufacturer

V¥ ManufacturerUri
& MethodSet

v Model

& ParameterSet

& ProcessDataMonitor
v ProductCode

V¥ RevisionCounter

V¥ SerialNumber
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La siguiente imagen muestra una parte del modelo de informacion del puerto 10-

Link:

v & Porto7

Alarms
& Capabilities
& Configuration

v & Device

v DevicelD

& General

v HardwareRevision
& Identification
¥ Manufacturer
& MethodSet

¥ MinCycleTime
v Model

& ParameterSet
V¥ RevisionID

v SerialNumber

V¥ SoftwareRevision
¥ VendorID

v DeviceConfigurationDisabled

v & Diagnostics

& Configuration

v & Current

@ currentPinl
@] CurrentPin2

&1 currentPin4
& Flags
& Temperature

& Voltage

& Information
& MethodSet
& ParameterSet

v & SIOProcessData

@ Pin2ProcessData

& Statistics
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Identificacidon del dispositivo

El dispositivo proporciona nodos para la identificacion del dispositivo. En el nodo
SoftwareRevision, por ejemplo, el cliente OPC UA puede leer la versién del firmware
del dispositivo utilizada.

La ruta a estos nodos es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo]

Identificacion del dispositivo:

Nombre del nodo Clase de nodo | Acceso Descripcion

Fabricante Variable leer Fabricante del dispositivo

URI del fabricante Variable leer URL del fabricante del dispositivo
Modelo Variable leer Nombre del modelo del dispositivo
Cédigo de producto | Variable leer Cadigo de producto del dispositivo
Contador de revi- Variable leer Revisién de hardware del dispos-
siones itivo

Numero de serie Variable leer Nuamero de serie del dispositivo
Revision del software | Variable leer Revision/version del firmware

Parametro de configuraciéon

El servidor OPC UA proporciona a los nodos los parametros de configuracién del
dispositivo. En el nodo Sobretemperatura, por ejemplo, el cliente OPC UA puede
leer el valor limite de temperatura superior.

La ruta a estos nodos es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > I0-LinkMaster >
Diagnostics > Configuration

Parametro de configuracion relacionado con el dispositivo:

Nombre del Clase de | Acceso | Prede- Descripcion
nodo nodo termina-
do
Histéresis de Variable | leer 10 mA Histéresis de corriente, unidad: mA
corriente .
En caso de que la corriente supere
el limite, entonces la corriente debe
reducirse en un valor de histéresis
por debajo del limite para eliminar el
diagnostico.
Sobretempera- | Variable |leer 70 °C Valor limite superior para la temperatu-
tura ra de un puerto, unidad: 0,1 °C
Sobretension L1 | Variable | leer 30V Limite de tension superior de la linea
de alimentacion 1, posible monitor-
izacion de pines con funcion L+, DI,
DO, DIO, IO-Link, unidad: mV
Sobretensién L2 | Variable | leer 30V Limite superior de la tensién de la
linea de alimentacién 2, unidad: mV
Histéresis de Variable | leer 2°C Histéresis de temperatura, unidad: 0,1
temperatura °C
En caso de que la temperatura supere
el limite, entonces la temperatura
tiene que bajar un valor de histéresis
por debajo del limite para eliminar el
diagndstico.
Subtemperatura | Variable | leer -25°C Limite inferior de temperatura de un

puerto, unidad: 0,1 °C
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Nombre del Clase de | Acceso | Prede- Descripcion
nodo nodo termina-
do
Subtension L1 Variable | leer 18V Limite inferior de la tensiéon de la linea

de alimentacién 1, posible monitor-
izacion de pines con funcion L+, DI,
DO, DIO, I0-Link, unidad: mV

Subtension L2 Variable | leer 18V Limite inferior de la tension de la linea
eléctrica 2, unidad: mV

Histéresis de Variable | leer 300 mV | Histéresis de tensién, unidad: mV

voltaje L.
En caso de que la tension supere

el limite, entonces la tension debe
reducirse en un valor de histéresis
por debajo del limite para eliminar el

diagnostico.

El servidor OPC UA proporciona a los nodos parametros de configuracion para cada
puerto. La ruta a estos nodos es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > 10-LinkMaster >
Diagnostics > PortXX > Configuration

En la siguiente tabla se enumeran los parametros de configuracion relacionados
con los puertos:

Nombre del Clase de | Acceso | Prede- | Descripcion
nodo nodo termi-
nado

Sobrecorriente | Variable leer 0 Nivel de advertencia para el limite de
Pin 1 corriente superior en el pin 1, unidad:

1 mA

0: Monitorizacién no activada
Sobrecorriente | Variable leer 0 Nivel de advertencia para el limite de
Pin 2 corriente superior en el pin 2, unidad:

1mA

0: Monitorizacién no activada
Sobrecorriente | Variable leer 0 Nivel de advertencia para el limite de
Pin 4 corriente superior en el pin 4, unidad:

1 mA

0: Monitorizacion no activada
Subcorriente Variable leer 0 Nivel de advertencia para el limite de
Pin 1 corriente inferior en el pin 1, unidad: 1

mA

0: Monitorizacién no activada
Subcorriente Variable leer 0 Nivel de advertencia para el limite de
Pin 2 corriente inferior en el pin 2, unidad: 1

mA

0: Monitorizacién no activada
Subcorriente Variable leer 0 Nivel de advertencia para el limite de
Pin 4 corriente inferior en el pin 4, unidad: 1

mA

0: Monitorizacién no activada

Datos de proceso

El servidor OPC UA proporciona a los nodos parametros de configuracion para cada
puerto. Por ejemplo, el cliente OPC UA puede leer el valor en el pin 4 de un puerto
del nodo PIN4ProcessData.

El servidor OPC UA proporciona a los nodos parametros de configuracion para cada
puerto. La ruta a estos nodos es:

Root > Objects > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > 10-LinkMaster > Port
XX > Device > ParameterSet
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En la siguiente tabla se enumeran los datos de proceso de IO-Link relacionados con

los puertos:
Nombre del nodo Clase de Acceso Descripcion
nodo

ProcessDatalnput Variable leer Datos de proceso (entradas)

PDDescriptor Variable leer Codificacién de acuerdo con la "Espe-
cificaciéon complementaria de 10-Link"

ProcessDatalLength | Variable leer Longitud de los datos del proceso de
entrada

ProcessDataOutput | Variable leer Datos de proceso (salidas)

PDDescriptor Variable leer Codificacion de acuerdo con la "Espe-
cificacién complementaria de 10-Link"

ProcessDatalLength | Variable leer Longitud de los datos del proceso de
entrada

Leer los valores medidos relacionados con el dispositivo

El servidor OPC UA proporciona a los nodos valores medidos calculados. Por
ejemplo, el cliente OPC UA puede leer la suma de corriente calculada de la linea de
alimentacion 1 en el nodo SumCurrentL.

La ruta a estos nodos es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > I0-LinkMaster >
Diagnostics > Current

La siguiente tabla mues tra los valores medidos de corriente (calculados)
relacionados con el dispositivo:

Nombre del Clase de Acceso Descripcion
nodo nodo
SumCurrentL1 Variable leer Corriente total calculada a partir de medi-

ciones individuales en la linea de ali-
mentacion 1, unidad: mA

SumCurrentL2 | Variable leer Corriente total calculada a partir de medi-
ciones individuales en la linea de ali-
mentacion 2, unidad: mA

La ruta al nodo del valor medido de temperatura es:
Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > I0-LinkMaster >
Diagnostics > Temperature

La siguiente tabla muestra los valores medidos de temperatura relacionados con el
dispositivo (calculados):

Nombre del nodo | Clase de Acceso Descripcion
nodo
MeanTemperature | Variable leer Valor medio de la temperatura del modu-

lo, calculado a partir de los valores de
temperatura medidos individualmente en
los tres chips, unidad: °C

La ruta a los nodos de los valores medidos de tension es:
Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > I0-LinkMaster >
Diagnostics > Voltage

La siguiente tabla muestra los valores medidos de tension (calculados) relacionados
con el dispositivo:

Nombre del nodo | Clase de Acceso Descripcion
nodo
MeanVoltagelL1 Variable leer Tension media de la linea de ali-

mentaciéon 1, unidad: mV

MeanVoltagelL2 Variable leer Tension media de la linea de ali-
mentacion 2, unidad: mV

TESEUGO00067ES 125



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Puesta en servicio

Leer los valores medidos y los diagnésticos del puerto

El servidor OPC UA proporciona a los nodos valores medidos para cada puerto y
cada pin.

La ruta a los nodos con valores medidos de corriente relacionados con el puerto es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > 10-LinkMaster >
Diagnostics > PortXX > Current

La siguiente tabla muestra los valores medidos de corriente relacionados con el
puerto:

Nombre del Clase de Acceso Descripcion

nodo nodo

CurrentPin1 Variable leer Corriente medida en el pin 1, unidad: mA
CurrentPin2 Variable leer Corriente medida en el pin 2, unidad: mA
CurrentPin4 Variable leer Corriente medida en el pin 4, unidad: mA

La ruta a los nodos con valores medidos de temperatura relacionados con el puerto
es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > 10-LinkMaster >
Diagnostics > PortXX > Temperature

La siguiente tabla muestra los valores medidos de temperatura relacionados con el
puerto:

Nombre del nodo Clase de Acceso Descripcion
nodo

TemperaturePin1 Variable leer Temperatura medida en el pin 1, unidad:
°C

TemperaturePin2 C | Variable leer Temperatura medida en el pin 2, uni-
dad:°®

TemperaturePin4 Variable leer Temperatura medida en el pin 4, unidad:
°C

La ruta a los nodos con valores medidos de tension relacionados con el puerto es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > 10-LinkMaster >
Diagnostics > PortXX > Voltage

La siguiente tabla muestra los valores medidos de voltaje relacionados con el
puerto:

Nombre del nodo Clase de Acceso Descripcion

nodo
VoltagePin1 Variable leer Tensién medida en el pin 1, unidad: mV
VoltagePin1 Variable leer Tension medida en el pin 1, unidad: mV
VoltagePin4 Variablev leer Tensién medida en el pin 4, unidad: mV
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Diagnéstico OPC UA

El servidor OPC UA proporciona a los nodos informacion sobre el diagnéstico. En el
nodo DiagnosticSpin1, el cliente OPC UA puede leer si el dispositivo ha detectado,

por ejemplo, una sobrecorriente en el pin 1 de un puerto.

Nombre del Clase de Acceso | Descripcion

nodo nodo

Diagndstico Variable leer Diagndstico en el pin 1, el pin 2 o el pin 4. El valor
pin 1, numérico contiene informacioén codificada en bits:
Diagndstico «  Bit O: cortocircuito

pin 2, »  Bit 1: proteccién contra sobrecarga

Eil: %ﬂOStICO »  Bit 2: proteccion contra sobrecalentamiento

*  Bit 3: proteccion de sobretension
»  Bit 4: sobreintensidad

*  Bit 5: subcorriente

»  Bit 6: sobretemperatura

*  Bit 7: temperatura inferior

+  Bit 8: sobretension

*  Bit 9: subtension

* Bit 10: vigilancia

0: el diagnéstico no esta activo

1: el diagnostico esta activo

Estadisticas
El servidor OPC UA proporciona datos estadisticos a los nodos. En el nodo
MaxCurrentPin1, por ejemplo, el cliente OPC UA puede leer la corriente maxima
medida en el pin 1 de un puerto.
La ruta a estos nodos es:
Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > I0-LinkMaster >
PortXX > Statistics > Current/Temperatur/Voltage
En la tabla siguiente se muestra la informacion estadistica relacionada con los
puertos:
Medicion Nombre del Clase de | Acceso | Descripcion
nodo
nodo
Corriente MaxCurrentPin1 | Variable leer Corriente maxima en el pin 1 desde el ultimo reinicio, unidad:
mA
MaxCurrentPin2 | Variable leer Corriente maxima en el pin 2 desde el ultimo reinicio, unidad:
mA
MaxCurrentPin4 | Variable leer Corriente maxima en el pin 4 desde el ultimo reinicio, unidad:
mA
MinCurrentPin1 | Variable leer Corriente maxima en el pin 1 desde el ultimo reinicio, unidad:
mA
MinCurrentPin2 | Variable leer Corriente maxima en el pin 2 desde el ultimo reinicio, unidad:
mA
MinCurrentPin4 | Variable leer Corriente maxima en el pin 4 desde el ultimo reinicio, unidad:

mA

TESEUGO00067ES

127



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Puesta en servicio

Medicion Nombre del Clase de | Acceso | Descripcion
nodo

nodo

Temperatura | MaxTempera- Variable leer Temperatura maxima en el pin 1 desde el ultimo reinicio, uni-
turePin1 dad: °C
MaxTempera- Variable leer Temperatura maxima en el pin 2 desde el ultimo reinicio, uni-
turePin2 dad: °C
MaxTempera- Variable leer Temperatura maxima en el pin 4 desde el Ultimo reinicio, uni-
turePin4 dad: °C
MinTempera- Variable leer Temperatura maxima en el pin 1 desde el ultimo reinicio, uni-
turePin1 dad: °C
MinTempera- Variable leer Temperatura maxima en el pin 2 desde el dltimo reinicio, uni-
turePin2 dad: °C
MinTempera- Variable leer Temperatura maxima en el pin 4 desde el Ultimo reinicio, uni-
turePin4 dad: °C

Tension MaxVoltagePin1 | Variable leer Tensién maxima en el pin 1 desde el ultimo reinicio, unidad: mV
MaxVoltagePin2 | Variable leer Tension maxima en el pin 2 desde el ultimo reinicio, unidad: mV
MaxVoltagePin4 | Variable leer Tension maxima en el pin 4 desde el ultimo reinicio, unidad: mV

Tension MinVoltagePin1 Variable leer Tensién maxima en el pin 1 desde el ultimo reinicio, unidad: mV
MinVoltagePin2 | Variable leer Tension maxima en el pin 2 desde el ultimo reinicio, unidad: mV
MinVoltagePin4 | Variable leer Tensién maxima en el pin 4 desde el ultimo reinicio, unidad: mV
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Configuracion del cliente NTP

El servidor OPC UA proporciona nodos para configurar el cliente NTP.
La ruta a estos nodos es:

Root > Object > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > Configuration >
NtpClient > Configuration > CurrentConfiguration

Nombre del nodo Clase de Acceso Predeter- | Descripcion
nodo minado
NtpClientServerlpAddress Variable lectura/es- |0 Direccion IP del servidor NTP.
critura

El cliente NTP usa la direccion IP estable-
cida para obtener la fecha y la hora de un
servidor NTP.

La direccion IP debe convertirse en un
numero decimal. El calculo se explica
debajo de la tabla.

El valor 0 desactiva la funcion.

Alternativa a la direccion IP del Variable lectura/es- |0 Direccion IP del servidor NTP (respaldo)

servidor del cliente NTP. critura . ., - . .
Direccion IP adicional opcional si no se

puede acceder al servidor NTP a través
de la direccion IP del nodo NTPClient-
ServerlPAddress.

La direccion IP debe convertirse en un
numero decimal. El calculo se explica
debajo de la tabla.

El valor 0 desactiva la funcion.

NtpClientUpdateConfiguration Método escribir - Método de escritura de los nodos
NtpClientServerlpAddress y
NtpClientServerlpAddressFallback.

Para convertir la direccion IP en un numero decimal, utilice la siguiente férmula. A
partir de una direccién IP con el formato A.B.C.D:

((A* 256 + B) * 256 + C) * 256 + D = direccién IP como numero decimal
Ejemplo de direccion IP 192.53.103.108

((192 * 256 + 53) * 256 + 103) * 256 + 108 = 3224725356

Uso del cliente OPC UA

El maestro IO-Link tiene un servidor OPC UA integrado. Puede comunicarse con el
maestro |0-Link mediante un cliente OPC UA.

Para realizar pruebas, puede utilizar, por ejemplo, el UAExpert de Unified
Automation GmbH:

http://www.unifiedautomation.com

Un cliente OPC UA tiene acceso de lectura al maestro |0-Link con la autenticacion
"anonima".

Un cliente OPC UA tiene acceso de lectura y escritura al maestro 10-Link con
la autenticacion "Nombre de usuario y contrasefa" si el usuario utilizado tiene
permisos de escritura.
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Conexion al dispositivo maestro 10-Link

Requisitos:
+ Tiene un cliente OPC UA.
» Sidesea tener acceso de escritura al maestro |O-Link: Conoce el nombre de
usuario y la contrasefia y tiene permisos de escritura.
» Conoce la direccion IP del maestro 10-Link.

Sin nombre de usuario y contrasefia, puede acceder al maestro 10-Link de forma
"anénima" y leer datos:

Paso

Accion

1

Inicie UAExpert.

Utilice Archivo > Nuevo para crear un proyecto nuevo.

Utilice Servidor > Agregar para agregar un servidor nuevo.

2
3
4

Introduzca un nombre para la configuracion en el campo Nombre de la configu-
racion. Por ejemplo: “Prueba”.

Seleccione la pestafia Avanzado.

En el area Informacion del servidor de la pestafia Avanzado, introduzca el
siguiente texto en el campo de datos Endpoint Url:

opc.tcp://<Direccidédn IP>:4840

En <direccion IP> introduzca la direccion IP de su dispositivo.

En el &rea Configuracion de autenticacion, seleccione la opcion Nombre de
usuario/Contrasefia si desea ejecutar un acceso de escritura al dispositivo o
seleccione Anénimo si un acceso de lectura es suficiente.

Si ha seleccionado la opcion Nombre de usuario/Contrasefia, introduzca su
nombre de usuario y, si es necesario, su contrasefia.

Haga clic en Aceptar. En la ventana del proyecto, en Proyecto > Servidores, el
UAEXxpert entra en el servidor. Por ejemplo, Probar.

10

Abra el menu contextual del servidor ("Probar") y seleccione Conectar. La conex-
ion esta establecida.

Configuracion de la fecha y la hora del dispositivo mediante OPC UA

Requerimientos

» Tiene un cliente OPC UA.

» Conoce el nombre de usuario y la contrasefa y tiene permiso para escribir.

» Conoce la direccién IP de un servidor NTP.

» Ha convertido la direccion IP del servidor NTP en un niumero decimal, tal y
como se describe a continuacion.

* Ya ha establecido una conexién con el maestro 10-Link.

Ejemplo de un servidor NTP

Servidor NTP ptbtime1.ptb.de del Instituto Federal Aleman del Physikalisch-
Technische Bundesanstalt de Braunschweig con la direccién IP 192.53.103.108

Sustituya el servidor NTP (opcional) del servidor NTP ptbtime2.ptb.de del
Physikalisch-Technische Bundesanstalt de Braunschweig por la direccién IP
192.53.103.104

130

TESEUGO00067ES



Puesta en servicio Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY
Convertir una direccion IP en un numero decimal

Para convertir la direccidn IP en un numero decimal, utilice la siguiente férmula.
A partir de una direccion IP con el formato A.B.C.D:

((Ax 256 + B) x 256 + C) x 256 + D = direccién IP como ndmero decimal

Ejemplo de direccion IP 192.53.103.108

(192 x 256 + 53) x 256 + 103) x 256 + 108 = 3224725356

Paso | Accion
1

En la ventana Espacio de direcciones, abra el menu contextual:

Root > Objects > DeviceSet > [nombre del dispositivo] > Configuration > Ntp-
Client > NtpClient > Update > Configuration

Address Space B X
¥ | No Highlight v
1 Root

v [EI Objects

v & DeviceSet
v & [Device name]
v Configuration
‘¥ FactoryReset
& NetworkInformation
v & NtpClient
v (1 CurrentConfiguration
@ NtpClientServerlpAdress
@] NtpClientServerlpAdressFallback
v 0 NtpClientUpdateConfiguration
V¥ InputArguments
v OutputArguments
& SoftwareUpdate
& Devicelnformation

En el menu contextual, seleccione Llamar.

v & NtpClient
v [Ii'l CurrentConfiguration
@ NtpClientServerlpAdress
a NtpClientServerlpAddressFallback

¥ OutpL = Call...

Aparece el cuadro de dialogo Llamar a NtpClientUpdateConfiguration en NtpClient:
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Paso | Accion
2

. Call NtpClientUpdateConfiguration on Ntp Client ? X

Input Arguments

Name Value DataType Description
serverlpAddress ’3224725356 ‘ UlInt32
serverlpAddressFallback ‘3224725352 ‘ Ulnt32
Name Value DataType Description
Status ’ ‘ Int32

Result

| Call | | Close |

3 En el area Argumentos de entrada, en el campo de entrada ServerlpAddress,
introduzca el valor "3224725356" para la direccién IP del servidor NTP.

4 En el area Argumentos de entrada, en el campo de entrada ServerlpAddress-
Fallback, introduzca "3224725352" para la direccion IP del servidor NTP de
reemplazo.

5 Haga clic en Llamar.

Si la llamada a la funcién se ha realizado correctamente, el campo de salida a la
derecha de Estado en el area Argumentos de salida mostrara "0". Aparecera una
barra verde con el texto "éxito" en el area Resultado. Las dos variables Serverl-
PAddress y ServerlPAddressFallback ya estaran configuradas. El dispositivo
obtiene la hora actual del servidor horario a través de NTP y sincroniza su hora
interna.

. Call NtpClientUpdateConfiguration on Ntp Client ? X

Input Arguments

Name Value DataType Description
serverlpAddress |3224725356 l Ulnt32
serverlpAddressFallback ‘3224725352 ‘ Uint32

Output Arguments

Name Value DataType Description
Status Io l Int32

Result

| Call | | Close
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Diagnostico
Diagnéstico mediante LED

Estado de la tension de alimentacion

La tensién de alimentacion 1L corresponde a (18) y 2L a (16) en las posiciones de
las interfaces y los LED (consulte Dibujo del dispositivo XZIOM8AM12EY, pagina

10).
La siguiente tabla describe el estado del LED de las tensiones de alimentacién 1Ly
2L:
LED | Color | Estado | Significado
1L Duo-LED rojo/verde
Encendido Tension de alimentacion de 1L cor-
(verde) recta (18... 30 V)
) Encendido Subtension 1L (11... 18 V)
O (rojo)
. Parpadeo (4 Hz) | Sobretension 1L (> 30V)
O (rojo)
. (desac- Apagado Sin tensién de alimentacion 1L (<
tivado) 11V)

2L Duo-LED rojo/verde

Encendido Tensién de alimentacion 2L correcta

. (verde) (18... 30 V)

) Encendido Subtension 2L (11... 18 V)
O (rojo)

) Parpadeo (4 Hz) | Sobretension 2L (> 30V)
O (rojo)
. (desac- Apagado Sin tensién de alimentacion 2L (<

tivado) 11V)

TESEUGO00067ES 133



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Diagndstico

Estado del sistema

SYS corresponde a (24) en las posiciones de las interfaces y los LED (consulte
Dibujo del dispositivo XZIOM8AM12EY, pagina 10).

En la siguiente tabla se describe el estado de los LED del sistema LED SYS:

LED Color Estado | Significado
SYS Duo-LED amarillo/verde
Encendido El firmware se esta ejecutando.
. (verde) Estado del sistema: OK
. Encendido Error
(amarillo)
Parpadeo (4 Hz) | Actualizacion de firmware activa
(amarillo)/
‘ (verde)
. Apagado Sin fuente de alimentacion
‘ (desactivado)

Estado de la solicitud

ElI APL corresponde a (23) en las posiciones de las interfaces y los LED (consulte
Dibujo del dispositivo XZIOM8AM12EY, pagina 10).

En la siguiente tabla se describe el estado de los LED de la aplicacién LED APL:

LED

Color

| Estado

| significado

APL

Doble LED rojo/verde/amarillo (amarillo = rojo y verde simultaneamente)

(verde)

Encendido

El firmware se esta ejecutando,
estado de funcionamiento
normal

(verde)

Parpadeo (4 Hz)

Se utiliza para la identificaciéon
de dispositivos (a través de un
servidor web 0 una conexion
OPC UA)

(amarillo)

Encendido

Error de inicializacion (por
ejemplo, error de hardware,
falta una configuracién
valida, no se encontrd ningun
firmware COM)

(rojo)

Encendido

Estado de funcionamiento
critico: la sobretemperatura o
la autoproteccion estan activas

(desactivado)

Apagado

El firmware no se esta
ejecutando

Estado del adaptador Ethernet/IP

MS corresponde a (1), NS a (3), canal LINK 0 a (21), canal ACT 0 a (19), canal
LINK 1 (5), canal ACT 1 (7) en las posiciones de interfaz y LED (consulte Dibujo del
dispositivo XZIOM8AM12EY, pagina 10).
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Estado de comunicacion adaptador Ethernet/IP

En la siguiente tabla se describe el estado del LED para el estado de comunicacion
del adaptador Ethernet/IP:

LED

Color

| Estado

Descripcion

MS

(Estado
del
maodulo)

Duo-LED rojo/verde

(verde)

Encendido

Dispositivo operativo:
el dispositivo funciona
correctamente.

(verde)

Parpadeo (1 Hz)

En espera: el dispositivo no se
ha configurado.

(rojo)/

(verde)

Parpadeo (1 Hz) rojo/
verde

Autocomprobacion: el
dispositivo realiza una
autocomprobacion después de
encenderlo.

(rojo)

Parpadeo (1 Hz)

Fallo recuperable importante:
el dispositivo ha detectado un
error recuperable importante.
Por ejemplo, una configuracién
incorrecta o incoherente
puede considerarse un error
recuperable importante.

(rojo)

Encendido

Fallo grave irrecuperable: el
dispositivo ha detectado un
error grave irrecuperable.

(desactivado)

Apagado

Sin alimentacién: el dispositivo
esta apagado.

NS

(Estado
de la red)

Duo-LED rojo/verde

(verde)

Encendido

Conectado: se configura una
direccién IP y se establece al
menos una conexion CIP.

(verde)

Parpadeo (1 Hz)

Sin conexion: se ha
configurado una direccion IP,
pero no se ha establecido
ninguna conexion CIP.

(rojo)/

(verde)

Parpadea
rdpidamente en rojo o
apagado

Autocomprobacion: el
dispositivo realiza una
autocomprobacion después de
encenderlo.

(rojo)

Parpadeo (1 Hz)

Tiempo de espera de
conexion: se ha agotado el
tiempo de espera de una o
mas de las conexiones en
las que este dispositivo es el
objetivo.

Encendido IP duplicada: el dispositivo ha

‘ (rojo) detectado que su direccion IP
ya esta en uso.

Apagado Sin alimentacién, sin direccion

‘ (desactivado)

IP: el dispositivo no tiene una
direccion IP (o esta apagado).

Definicion del estado del LED del estado de la comunicacion:

Estado del LED

Definicion

Parpadeo (1 Hz)

El LED se enciende y apaga con una frecuencia de 1 Hz: "Encen-
dido" durante 500 ms, seguido de "Apagado" durante 500 ms.

Parpadea rapidamente
en verde/rojo

ElI LED MS o NS LED se enciende en verde "On" durante 250 ms,
luego en rojo "On" durante 250 ms, luego en verde "On" (hasta
que se complete la prueba).
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Estado de Ethernet adaptador Ethernet/IP

En la siguiente tabla se describe el estado del LED para el estado de comunicacion
del adaptador Ethernet/IP:

LED Color | Estado Descripcion
ENLACE LED verde
(canal 0, Encendido El dispositivo esta conectado a
canal 1) ‘ (verde) Ethernet.
. Apagado El dispositivo no tiene ningun
‘ (desactivado) enlace a Ethernet.
ACTIVIDAD | LED amarillo
(canal 0, Parpadeo El dispositivo envia o recibe
canal 1) (amarillo) (depende de tramas Ethernet.
la carga)
. Apagado El dispositivo no envia ni recibe
pag p
‘ (desactivado) tramas Ethernet.
Estado del LED Definicién

de la carga)

Parpadeo (depende

El LED se enciende y apaga con una frecuencia de aproximada-
mente 10 Hz para indicar una alta actividad de Ethernet: "Encendi-
do" durante aproximadamente 50 ms, seguido de "Apagado" duran-
te 50 ms. El LED se enciende y apaga en intervalos irregulares para
indicar una actividad de Ethernet baja.

Estado del puerto I0-Link

IO-Link, canal A corresponde a (15) para el puerto 1y (9) para el puerto 2
en las posiciones de las interfaces y los LED (consulte Dibujo del dispositivo
XZIOMSAM12EY, pagina 10), el canal B corresponde a (13) para el puerto 1y

(11) para el puerto 2.

La siguiente tabla describe el estado de los LED de los canales Ay B de |O-Link:

LED Color | Estado | Descripcion
10-Link, Doble LED amarillo/rojo/verde (amarillo junto con rojo y verde
canal A simultaneamente)
Pin de . Encendido Estado del pin 4 de entrada
estado 4 (amarillo) digital: activado
10-Link -
. Apagado Estado del pin 4 de entrada
‘ (desactivado) digital: desactivado
Encendido Comunicacion 10-Link activa
. (verde)
Parpadeo de | No hay ningun dispositivo 10-Link
1Hz conectado al puerto ni ninguna
‘ (verde) comunicacién 10-Link con el
dispositivo 10-Link conectado
Parpadeo de | El dispositivo 10-Link esta listo
4 Hz para la comunicacién, pero
la comunicacion 10-Link adn
‘ (verde) no esta activa o ha fallado la

comprobacion de la revision o
compatibilidad del dispositivo
I0-Link

(rojo)

Encendido

Sobrecarga, cortocircuito (pin 4 y
pin 3)

(rojo)

Parpadeo de
1Hz

Alimentacioén de sensor de
sobrecarga y cortocircuito 1L+,
1L- (pin 1y pin 3)
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LED Color | Estado Descripcion
10-Link, Doble LED amarillo/rojo (amarillo sobre rojo y verde simultaneamente)
canal B . Encendido Estado del pin 2 de entrada
Pin de (amarillo) digital: encendido
estado 2 -
DIO ) Apagado Estado del pin 2 de entrada
‘ (desactivado) digital: desactivado
. Encendido Sobrecarga, cortocircuito (pin 2 'y
. (rojo) pin 3)

Parpadeo de | Alimentacién de sensor de
‘ (rojo) 1Hz sobrecarga y cortocircuito 1L+,
1L- (pin 1y pin 3)
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Diagnéstico mediante Ethernet/IP

El dispositivo contiene el objeto de registro de eventos con informacién sobre
los eventos de IO-Link. EI PLC puede leer los atributos del objeto de registro de
eventos para obtener el "Calificador de eventos" y el "Cédigo de evento" de un
evento |0O-Link. Cada puerto 10-Link se asigna a una instancia de objeto.

El objeto 65 del registro de eventos del capitulo (0x41) describe los atributos del

objeto.

Cédigos de error (estado CIP)

Cédigos de error (estado CIP):

Estado CIP | Descripcion
0 (0x00) Exito
El objeto direccionado ha realizado el servicio correctamente.
1 (0x01) Fallo de conexién
Se produjo un error en un servicio relacionado con la conexién. Es posible que el error se haya producido
en cualquier punto de la ruta de conexion.
2 (0x02) Recurso no disponible
Algunos recursos que el objeto necesita para realizar el servicio no estan disponibles.
3 (0x03) Valor de parametro no valido
Consulte el estado 32 del CIP (0x20).
4 (0x04) Error en el segmento de ruta
Se ha producido un error en el segmento de ruta. No se pudo evaluar la informacion de la ruta.
5 (0x05) Destino de ruta desconocido
Se desconoce la clase CIP o la instancia CIP a la que se dirige.
6 (0x06) Transferencia parcial
Solo se pudo transferir una parte de los datos.
7 (0x07) Conexion perdida
Se perdio la conexidn para enviar mensajes.
8 (0x08) Servicio no compatible
El servicio requerido no se ha definido ni implementado para esta instancia o clase de objeto.
9 (0x09) Valor de atributo no valido
Deteccion de datos de atributos no validos.
10 (Ox0A) Error en la lista de atributos
Un atributo de la respuesta "Get_Attribute_List" o "Set_Attribute_List" tiene un estado no igual a 0.
11 (0x0B) Ya esta en el modo/estado solicitado
El objeto ya esta en el modo o estado solicitado por el servicio.
12 (0x0C) Conflicto de estado de objeto
El objeto no puede realizar el servicio solicitado en el modo o estado actual.
13 (0x0D) El objeto ya existe
Se ha intentado crear una instancia de un objeto existente.
14 (0x0E) Atributo no configurable
Se ha intentado cambiar un atributo no modificable.
15(0x0F) | Violacién de derechos
No se pudo comprobar las autorizaciones o los derechos.
16 (0x10) Conflicto de estado del dispositivo
El modo o estado actual del dispositivo impide la ejecucién del servicio solicitado.
17 (0x11) Los datos de respuesta son demasiado grandes

Los datos que se van a transmitir requieren mas espacio del que tiene el bufer de respuesta asignado.
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Estado CIP

Descripcion

18 (0x12)

Fragmentacion de un valor primitivo

El servicio especifica una funcién para fragmentar un valor de datos primitivo (por ejemplo, para reducir a
la mitad un tipo de datos REAL) y, por lo tanto, no se puede ejecutar.

19 (0x13)

No hay datos suficientes

El servicio no proporcioné todos los datos necesarios para realizar la operacion especificada.

20 (0x14)

Atributo no admitido

Se especificd un atributo no admitido en la solicitud.

21 (0x15)

Demasiados datos
El servicio proporciond mas datos de los esperados.

22 (0x16)

El objeto no existe

El objeto especificado no existe en el dispositivo.

23 (0x17)

La secuencia de fragmentacion del servicio no esta en curso

La secuencia de fragmentacién de este servicio no esta activa actualmente para estos datos.

24 (0x18)

No hay datos de atributos almacenados

Los datos de atributos de este objeto no se guardaron antes de solicitar el servicio.

25 (0x19)

El intento de guardar ha fallado

No se pudieron guardar los datos de atributos del objeto porque se produjo un error al intentar guardar los
datos.

26 (0x1A)

Fallo de enrutamiento, paquete de solicitud demasiado grande

El dispositivo de enrutamiento tuvo que cancelar el servicio porque el paquete de solicitud de este servicio
era demasiado grande para la transmision en la red en la ruta hacia el destino.

27 (0x1B)

Fallo de enrutamiento, paquete de respuesta demasiado grande

El dispositivo de enrutamiento tuvo que cancelar el servicio porque el paquete de respuesta de este servi-
cio era demasiado grande para la transmision en la red en la ruta desde el destino.

28 (0x1C)

Faltan datos de entrada en la lista de atributos

El servicio no pudo proporcionar un atributo de una lista de atributos que necesita para realizar el compor-
tamiento solicitado.

29 (0x1D)

Lista de valores de atributos no valida

El servicio devuelve una lista de atributos que contiene la informacién de estado "atributos no validos".

30 (Ox1E)

Error de servicio integrado

Si el servicio integrado es un servicio 10-Link: los cédigos de error especificos de 10-Link incluidos en los
datos CIP proporcionan mas informacién sobre el maestro 10-Link o el dispositivo 10-Link.

31(0x1F)

Error especifico del proveedor

Se ha producido un error especifico del proveedor. Este error especifico del proveedor se produce si no se
puede utilizar ninguno de los cédigos de error generales.

32 (0x20)

Parametro no valido

Un parametro de la solicitud no es valido porque no cumple los requisitos de la especificacion CIP o los
requisitos definidos en la especificacion de un objeto de aplicacion.

33 (0x21)

Valor de escritura Unica o medio ya escrito

Se intenté modificar los valores de un medio que ya se habia escrito y que no se puede escribir por se-
gunda vez.

34 (0x22)

Se recibié una respuesta no valida

Se ha recibido una respuesta no valida porque, por ejemplo, un cédigo de servicio de respuesta no
coincide con el cédigo de servicio de solicitud o porque la respuesta es mas corta que el tamafio minimo
esperado.

35 (0x23) —
36 (0x24)

Reservado

Reservado para futuras ampliaciones del estandar CIP.

37 (0x25)

Error en el segmento clave

El segmento clave (el primer segmento de la ruta) no coincide con el médulo de destino. Para obtener
mas informacion sobre qué parte de la comprobacién de claves falld, consulte el estado del objeto.
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Estado CIP | Descripcion
38 (0x26) Tamafio de ruta no valido
La ruta a un objeto no se puede enrutar debido a la falta de informacién o al exceso de datos de enruta-
miento.
39 (0x27) Atributo inesperado en la lista
Se ha intentado establecer un atributo que no se debe establecer en la situacién actual.
40 (0x28) ID de miembro no valida
EI' ID de miembro especificado en la solicitud no esta disponible en la clase/instancia o atributo.
41 (0x29) El miembro no se puede modificar
Se ha producido una solicitud para modificar un miembro que no se puede modificar.
42 (0x2A) Error general en "Servidor unico del grupo 2"
Este error especifico de DeviceNet no puede producirse en Ethernet/IP.
43 (Ox2B) — | Reservado
207(0xCF) Reservado para futuras ampliaciones del estandar CIP.
208 (0xD0) — | Reservado para errores de clase de objeto y servicio
255 (OxFF)

Se ha producido un error especifico de la clase de objeto.
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Diagnéstico mediante 10-Link

Un evento |O-Link contiene un "calificador de evento" y un "cddigo de evento". El
"Calificador de evento" indica si el evento 10-Link ha sido informado por el maestro

o por el dispositivo.

Clasificatorio del evento

El calificador del evento es una informacién codificada en bits sobre el evento.

Modo

Tipo

Fuente

Instancia

Bit 7 Bit 6

Bit 5 Bit 4

Bit 3

Bit 2 Bit 1 Bit 0

Bit

Nombre

Descripcion

Bit6 -7

Modo

: reservado
: Evento de secuencia Unica
: El evento desaparece

: El evento aparece

Bit 4-5

Tipo

reservado
: Notificacion
: Advertencia

. Error

Bit 3

Fuente

0
1
2
3
0:
1
2
3
0
1

: Dispositivo (remoto)

: Principal/Puerto

Bit 0-2

Instancia

0:

1
4
5

desconocido
-3: reservado
: Solicitud

-7: reservado
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Cédigos de eventos del maestro de 10-Link

El maestro IO-Link informa de los eventos en el maestro |O-Link o sus puertos al
adaptador EtherNet/IP, que los reenvia como diagnéstico al escaner EtherNet/IP.

Los siguientes valores se establecen en el "Calificador de eventos":

TIPO = 2 (Advertencia) o 3 (Error)
MODO = 2 (El evento desaparece) o 3 (El evento aparece)
FUENTE = 1 (Maestro/local)

En la tabla siguiente se enumeran los cédigos de eventos de IO-Link que
pertenecen a los eventos maestros de 10-Link y se proporciona informacion sobre
como solucionar los problemas:

Codigo Descripcion Tipo Solucion
de
evento
0x0000 Sin averia Mensaje | No se requiere ninguna accion
0x17FF Error de datos de proceso Error Comprobar la configuracion del
submodulo
0x1800 No hay dispositivo 10-Link Error Comprobar si el dispositivo 10-
(comunicacion), se pierde Link esta conectado
la comunicacion con el
dispositivo 10-Link
0x1801 Error en el parametro de inicio | Error Comprobar los parametros
0x1802 Incoherencia en la validacion: | Error Utilizar el tipo de dispositivo 10-
ID de proveedor incorrecto Link correcto
0x1803 Incoherencia en la validacion: | Error Utilizar el tipo de dispositivo 10-
ID de dispositivo incorrecto Link correcto
0x1804 Cortocircuito en el pin C/Q Error Comprobar la instalacion
(pin 4)
0x1805 Sobretemperatura (en el Error Comprobar la temperatura y la
puerto) carga
0x1806 Cortocircuito en el pin 1 Error Comprobar la instalacién
(alimentacion de 1L+)
0x1807 Sobrecorriente en el pin 1 Error Comprobar el alimentacién
(alimentacion de 1L+)
0x1808 Desbordamiento de eventos Error Comprobar el dispositivo 10-Link
en dispositivos |O-Link
0x1809 Incoherencia en las copias de | Error Eliminar el almacenamiento de
seguridad: almacenamiento datos reconfigurando el puerto
insuficiente (2048 octetos)
0x180A Incoherencia en la copia de Error Eliminar el almacenamiento de
seguridad: error de identidad datos reconfigurando el puerto
0x180B Incoherencia en la copia de Error Eliminar el almacenamiento de
seguridad: almacenamiento datos reconfigurando el puerto
de datos, error no especifico
0x180C Incoherencia en la copia de Error Comprobar el maestro 10-
seguridad: error de carga Link, comprobar la conexién al
dispositivo 10-Link
0x180D Incoherencia de parametros: Error Comprobar el dispositivo 10-Link,
error de descarga comprobar la conexion al maestro
10-Link
0x180E Clase B: subtensién en el pin | Error Comprobar el alimentacién
2 (alimentacion de 2L+)
0x180F Clase B: cortocircuito en el pin | Error Comprobar la instalacion y la
2 (alimentacion 2L+) carga
0x1810 Cortocircuito en el pin 2 (DIO) | Error Comprobar la instalacién y la
carga
0x1811 Cortocircuito en el pin 4 (DIO) | Error Comprobar la instalacion y la

carga
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Codigo Descripcion Tipo Solucion
de
evento
0x1812 Sobrecorriente en el pin 2 Error Comprobar lacargay la
(DIO) instalacion
0x1813 Sobrecorriente en el pin 4 Error Comprobar la carga y la
(DIO) instalacion
0x6000 Tiempo de ciclo no valido Error Comprobar los parametros de
configuracion del puerto
0x6001 Error de revision (version de Error Comprobar los parametros de
protocolo incompatible) configuracion del puerto
0x6002 Fallo del lote ISDU Error Eliminar la incoherencia de los
parametros

Caodigos de eventos del dispositivo 10-Link (comun)

Un dispositivo 10-Link conectado al maestro 10-Link a través de un puerto también
puede desencadenar eventos. Un dispositivo IO-Link envia el "cédigo de evento" y
el "calificador de evento" del evento al maestro 10-Link. En el calificador de eventos
se establecen los siguientes valores:

TIPO = 1 (Notificacion)

MODO = 1 (disparo unico)

FUENTE = 0 (dispositivo/remoto)

El maestro 10-Link envia este evento al adaptador Ethernet/IP, que puede notificarlo

como una emergencia al escaner Ethernet/IP. EI IODD del dispositivo 10-Link
contiene eventos especificos del fabricante con mensajes de texto.

En la siguiente tabla se enumeran los cédigos de eventos de los dispositivos
IO-Link estandar (para ver los cédigos de eventos o soluciones especificos del
dispositivo, utilice el manual del dispositivo 10-Link usado):

Codigo de Descripcion Tipo Solucién (comun)
evento
0x0000 Sin averia Notificacion | No se requiere ninguna accion
0x1000 Fallo general (error desconocido) Error Consulte el manual del dispositivo |O-Link
usado
0x1800 - Ox18FF | Especifico del proveedor - Consulte el manual del dispositivo |0-Link
usado
0x4000 Fallo de temperatura: sobrecarga Error Compruebe la temperatura, busque la fuente
de sobrecarga
0x4210 Exceso de temperatura del dispositivo | Advertencia | Eliminar fuente de calor
0x4220 Dispersiéon de temperatura del dispos- | Advertencia | Aislar el dispositivo |O-Link
itivo
0x5000 Fallo de hardware del dispositivo Error Dispositivo Exchange |0-Link
0x5010 Mal funcionamiento del componente Error Reparacion o cambio
0x5011 Pérdida de memoria no volatil Error Comprobar las baterias
0x5012 Baterias bajas Advertencia | Cambiar las baterias
0x5013 Boton HMI pulsado Notificacion | -
0x5100 Fallo general en la fuente de ali- Error Comprobar la disponibilidad de la fuente de
mentacion alimentacién
0x5101 Fusible fundido/abierto Error Fusible de intercambio
0x5110 Sobretension de alimentacion primaria | Advertencia | Comprobar la tolerancia de tension 1L+
0x5111 Infrautilizacion de la tension de ali- Advertencia | Comprobar la tolerancia de tension 1L+
mentacion primaria
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Codigo de Descripcion Tipo Solucién (comtun)
evento
0x5112 Fallo en la tension de alimentacion Advertencia | Comprobar la tolerancia de tension 2L+
secundaria (clase de puerto B)
0x6000 Fallo en el software del dispositivo Error Comprobar la revision del firmware
0x6320 Error de parametro Error Comprobar la hoja de datos y los valores
0x6321 Falta parametro Error Consulta la hoja de datos
0x6350 Parametro modificado Error Comprobar la configuracion
0x7700 Rotura de cable de un dispositivo Error Comprobar instalacion
subordinado
0x7701 - Ox770F | Rotura de cable del dispositivo subor- | Error Comprobar instalacion
dinado 1...15
0x7710 Cortocircuito Error Comprobar instalacion
0x7711 Fallo de tierra Error Comprobar instalacion
0x8C00 Fallo de aplicacion especifico de la Error Restablecer dispositivo
tecnologia
0x8C01 Simulacion activa Advertencia | Comprobar el modo de funcionamiento
0x8C10 Exceso de rango de variables de pro- | Advertencia | Comprobar la configuracién del dispositivo
ceso: datos de proceso dudosos
0x8C20 Se ha superado el rango de medicién | Error Comprobar la solicitud
0x8C30 Infrautilizacion del rango de variables | Advertencia | Comprobar la configuracién del dispositivo
de proceso: datos de proceso dudosos
0x8C40 Mantenimiento necesario Advertencia | Limpiar
0x8C41 Mantenimiento necesario Advertencia | Rellenar
0x8C42 Mantenimiento necesario Advertencia | Cambiar las piezas desgastadas
0x8CAO - Ox8DFF | Especifico del proveedor - Consulte el manual del dispositivo 10-Link
usado
0xB000 - 0xBOFF | Extensiones de seguridad - Consulte el manual del dispositivo 10-Link
usado
0xB100-0x Perfil especifico - Consulte el manual del dispositivo 10-Link
BFFF usado
0 xFF91 Solicitud de carga de almacenamiento | Notificacion | Consulte el manual del dispositivo 10-Link
de datos interno (secuencia usado
Unica)
0 x FFB9 Error de reintento Error Consulte el manual del dispositivo 10-Link

usado

Cualquier otro
cédigo

Reservado

Consulte el manual del dispositivo 10-Link
usado
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Retirada

Retirada del dispositivo

A PRECAUCION

RIESGO DE FUNCIONAMIENTO INSEGURO DE LA PLANTA

Para evitar posibles lesiones personales o dafios a la propiedad, no retire este dispositivo
de una planta de produccion sin garantizar un funcionamiento seguro de la planta durante
o después de la extraccion del dispositivo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o daios al

equipo.

Para dar de baja el maestro 10-Link, debe desconectar su fuente de alimentacion,
pero si lo hace, debe tener en cuenta que al hacerlo también apagara los
dispositivos |O-Link conectados, que dependen de la fuente de alimentacién del
maestro |O-Link.

Por lo tanto, antes de desconectar la fuente de alimentacién, considere las
consecuencias de la desconexién de los dispositivos conectados para su planta vy, si
es necesario, tome las precauciones y contramedidas adecuadas.

No desconecte la fuente de alimentacién del maestro |O-Link sin haber tomado
todas las precauciones necesarias, teniendo en cuenta la nota anterior.
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Desmontaje
Herramientas necesarias para el desmontaje

Para el desmontaje, se necesita una llave Allen para aflojar los tornillos de cabeza
cilindrica M4 con casquillo hexagonal segun DIN 912 o0 ISO 4762.

Antes de desmontar

A PRECAUCION

PELIGRO DE QUEMADURA

Durante el funcionamiento, pueden producirse altas temperaturas superficiales en la
carcasa metalica y en las tomas de conexidon metdlicas. Si el dispositivo ha estado en uso,
deje que se enfrie antes de tocarlo o use guantes.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dainos al
equipo.

Prepare el desmontaje:

Paso | Accion

1 Desconecte esa parte de la planta de la fuente de alimentacién en la que ha
montado el dispositivo.

2 Si el dispositivo esta sucio, limpielo primero. Es de suma importancia limpiar las
conexiones roscadas sucias.

3 Antes de desmontar, afloje todas las conexiones roscadas y extraiga los cables.

Desmontaje

Para desmontar el dispositivo, por ejemplo, para reemplazarlo, proceda de la
siguiente manera:

Paso | Accidon

1 Asegurese de que la parte de la planta en la que ha montado el dispositivo esté
desconectada de la fuente de alimentacion.

Utilice la llave Allen para aflojar los dos tornillos de cabeza cilindrica M4.
3 Extraiga el dispositivo.

Después de desmontar

Si el dispositivo retirado esta defectuoso, marquelo como tal para evitar su
reutilizacion.

Eliminacion de residuos de aparatos electrénicos

Notas importantes de la Directiva Europea 2002/96/UE
"Residuos de Aparatos Eléctricos y Electronicos (RAEE)"

Residuos de aparatos electrénicos Este producto debe
desecharse en un punto de recogida de residuos de
aparatos electronicos designado.

Los residuos de aparatos electrénicos no pueden elim-
inarse como residuos domésticos. Como consumidor,
esta legalmente obligado a desechar todos los residuos
de aparatos electrénicos de acuerdo con las normativas
nacionales y locales.
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Datos técnicos
XZIOMSAM12EY

alimentacién 1L, 2L

Categoria Parametro Valor
Producto Numero de pieza 9388.021
Nombre XZIOMBAM12EY
Funcién Adaptador Ethernet/IP/Maestro 10-Link de 8 puertos
Fuente de Tension de alimentacion | 24 V CC, —25%/+30% (18 V CC ... 31,2 V CC) Los voltajes superiores

1L, 2L

a 34 V pueden danar el dispositivo de forma permanente. Las tensiones
por debajo de aproximadamente 11 V provocaran un reinicio del
dispositivo.

Aviso de baja tensién 1L

Notificacion de 18,0 V (£ 5% a 25 °C) activada, Notificacion de 18,3 V
(x 5% a 25 °C) desactivada

Advertencia de
sobretension 1L

Notificacion de 30,0 V (£ 5% a 25 °C) activada, Notificaciéon de 29,7 V
(£ 5% a 25 °C) desactivada

Consumo de corriente

1L: 0,1A ... 16A(a24 V CC)2L: 0,01 A ... 16 A (a 24 VV CC)

Consumo de corriente
del puerto de
alimentacion

Maximo 16 A, considere la limitacion externa o utilice un fusible en la
linea de alimentacion. La corriente total maxima, incluido el transito
entre los pines del conector de corriente, no puede superar los 16

A para cada 1Ly 2L. Si hay dispositivos adicionales conectados a
X32 (PWR OUT), la corriente total maxima, si es necesario, debe
monitorizarse mediante una administracion de energia externa.
Corriente maxima: observe la reduccién en funcién de la temperatura
ambiente.

Seccion transversal del
conductor

0,5mm2 ... 2,5 mm2 Observe la capacidad de carga actual y la longitud
del cable.

Conector PWR IN: conector M12 con codificacién L, 5 pines PWR OUT: conector
M12 con codificacion L, 5 pines, enchufe

Par 1,0 Nm

Proteccion contra Si

polaridad inversa

Fuente de alimentacion

Fuente de alimentacion PELV (voltaje extra bajo de proteccion) o SELV
(voltaje extra bajo de seguridad) de 24 V CC

Carga total Corriente de carga total | 15,7 A
maxima (total de todas
las corrientes de los
puertos X1 - X8)

Dispositivo Dimensiones (largo x 200 mm x 60 mm x 32 mm
ancho x alto)
Peso 404 g
Carcasa Plastico
Recubrimiento Sistema de resina de electrofundicioén sin disolventes a base de

poliuretano de 2 K
Grado de proteccion IP65/IP67 (EN 60529)
Clase de proteccion Il (EN 61140)
Montaje Montaje con tornillos en el soporte, 2 x M4
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Categoria Parametro Valor
Condiciones Ubicacion del uso Interior
ambientales Temperatura ambiente -25°C ... +70°C
(funcionamiento)
Temperatura ambiente -40°C ... +80 °C
(almacenamiento)
Cambio maximo de 3 K/min
temperatura
Humedad relativa 5% ... 95%
Grado de contaminacion | 3 (EN 60664-1)
Altitud 0...2000 m
Categoria de Il (EN 60664-1)
sobretension

Grado de proteccion

IP67 (EN 60529)

cruce automatico

Clase de proteccion Il (EN 61140)
Seguridad eléctrica | Resistencia de 60V CC
aislamiento
Tensién de prueba 550 VCARMS
Distancia minima de 0,7 mm
fuga
Conector Ethernet Interfaz de comunicacién | Ethernet
Negociacion automatica, | Si

Conector 2x M12, codificacién D, enchufe, 4 pines
Par 1,0 Nm
Conector |O-Link Conector 8x M12, codificacién A, conector, 5 pines
Par 1,0 Nm
Modos de Pin 2: DI o DO Pin 4: maestro IO-Link, DI o DO
funcionamiento
Pantallas SYS Estado del sistema, verde/amarillo
APL Estado de la solicitud, rojo/verde
MS Estado del médulo (Ethernet/IP), rojo/verde
NS Estado de la red (Ethernet/IP), rojo/verde
LINK Estado del enlace, verde
ACT Estado de la actividad, amarillo
1L, 2L Estado de la tension de alimentacion, rojo/verde
A B Estado del puerto: rojo/verde/amarillo (amarillo seguido de rojo y verde
de forma simultanea)
Cumplimiento RoHS Si
Cumplimiento de las | Marcado CE Si
directrices de EMC Marcado UKCA Si
Emisiones EN 61000-6-4/BS EN 61000-6-4
Inmunidad EN 61000-6-2/BS EN 61000-6-2
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Puerto 10-Link

Categoria Parametro Valor
Maestro IO-Link (clase A) | Cantidad Maximo 8 (configurable)
Especificacion V1.1
Modos de puerto Pin 4: 10-Link: configuracion automatica, manual, basada en
herramientas, DI, DO
Pin 2: DI, DO
Modo de transmision COM1,COM 2,COM 3
Tiempo minimo de ciclo | 400 us (I0-Link Frame Type_2_1 en modo de transmisién COM
3)
Entrada digital Cantidad Maximo 16 (configurable)
Caracteristica Tipo 3 (IEC 61131-2)
Nivel de conmutacion >1M1V
alto
Nivel de conmutacion <5V
bajo
Tension de entrada -3V..312V
permitida
Circuito La entrada digital no tiene proteccion contra corriente inversa. La
tension de entrada no puede ser superior a la tension de ali-
mentacion.
Parametro Filtro de entrada de software digital: ninguno, 3 ms... 20 ms
La sefial de entrada puede tener una frecuencia maxima de 2,5
kHz para detectar correctamente los cambios de sefal en el dis-
positivo. Tenga en cuenta que la transferencia y el procesamiento
de los datos del proceso (en el dispositivo y en el PLC) requieren
tiempo y reducen el cambio maximo de la sefal de entrada.
Ciclo de captura 200 ps
Pantalla LED de estado para encendido/apagado
Salida digital Cantidad Maximo 16 (configurable)
Tension de salida 24 V DC, suministrado a 1L
Corriente Nominal: maximo 2.0 A por canal Modo de sobrecarga: maximo
2,4 A por canal, segun IEC 61131-2
Corriente residual por debajo de 1 mA
Circuito Controlador de lado alto, la salida digital no tiene proteccion con-
tra corriente inversa. La tension de entrada no puede ser superior
a la tension de alimentacion.
Caida de tension por Por debajo de 250 mV
trayectoria lateral alta
Autoproteccion Sobreintensidad, sobrecarga, sobretemperatura y sobretension
Resistente a cortocir- Si
cuitos
Carga capacitiva max- 100 YF en paralelo a 12 ohmios; 10 Hz
ima
Carga inductiva maxima | 1,15 H/2A; 0,2 Hz; DC13
UL: 1,15 H/2A; 1 Hz; DC13; servicio piloto
Pantalla LED de estado para encendido/apagado
Diagndstico Eventos: sobreintensidad, sobrecarga y sobretemperatura
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Categoria Parametro Valor
Seguridad eléctrica Resistencia de 60V CC
aislamiento
Tensién de prueba 550 VCARMS
Distancia minima de 0,7 mm

fuga

Alimentacion de actuador/
sensor

Tension de salida

24V DC, suministrado a 1L

Corriente 1L

Maximo 4,0 A por canal

Corriente 1L para el
modo de funcionamiento
1O-Link

Maximo 1 A para una seccion transversal de cable AWG22 o 0,34
mm? y una longitud de cable de hasta 20 m (segun la especifi-
cacion |0-Link)

Maximo 4,0 A con mayor seccion transversal o longitud de cable
reducida (caida de tensién maxima de 1,2 V por linea de salida o
retorno)

Circuito Controlador de lado alto, salida 1L+ no tiene proteccién contra
corriente inversa.
La tensién de entrada no puede ser superior a la tension de
alimentacion.

Autoproteccién Sobreintensidad, sobrecarga, sobretemperatura y sobretension

Caida de tensién por
trayectoria lateral alta

Por debajo de 200 mV

Carga capacitiva max-
ima

1000 pF en paralelo a 24 ohmios; 0,1 Hz
470 YF en paralelo a 12 ohmios; 0,1 Hz
220 YF en paralelo a 6 ohmios; 0,1 Hz

Carga inductiva maxima

1,15 H/2A; 0,2 Hz; DC13
UL: 1,15 H/2A; 1 Hz; DC13; servicio piloto

Diagnéstico (1L+)

Eventos: sobreintensidad, sobrecarga, sobretemperatura y so-
bretension
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Adaptador Ethernet/IP

Parametros

Valor

Conexion 1: propietario exclusivo: 32 bytes por puerto 10-
Link

Conexion 2: propietario exclusivo: 32 bytes por puerto 10-
Link sin configuracion

Datos de entrada: 276 bytes, datos de salida: 276 bytes

Conexion 3: solo escucha: 32 bytes por puerto 10-Link

Conexion 4: solo entrada: 32 bytes por puerto [0-Link

Datos de entrada: 276 bytes, datos de salida: 0 bytes

Conexion 5: propietario exclusivo: 16 bytes por puerto 10-
Link

Conexion 6: propietario exclusivo: 16 bytes por puerto 10-
Link sin configuracion

Datos de entrada: 148 bytes, datos de salida: 148 bytes

Conexion 7: solo escucha: 16 bytes por puerto 10-Link

Conexion 8: solo entrada: 16 bytes por puerto |O-Link

Datos de entrada: 148 bytes, datos de salida: 0 bytes

Conexion 9: propietario exclusivo: 4 bytes por puerto 10-Link

Conexion 10: propietario exclusivo: 4 bytes por puerto 10-
Link sin configuracion

Datos de entrada: 52 bytes, datos de salida: 52 bytes

Conexion 11: solo escucha: 4 bytes por puerto 10-Link

Conexion 12: solo entrada: 4 bytes por puerto 10-Link

Datos de entrada: 52 bytes, datos de salida: 0 bytes

Tipos de conexiones de E/S (implicitas)

*  Propietario exclusivo
*  Solo entrada

. Solo escucha

Tipos de activadores de conexiones de E/S

Ciclico

DHCP Compatible (configuracion de fabrica)
BOOTP Soportado
Direccion IP fija Soportado

Modo duplex Semiduplex, duplex completo, negociacion automatica
Modo MDI MDI, MDI-X, MDIX automatico

ACD (deteccion de conflictos de direcciones) Soportado

Interruptor integrado Soportado

Restablecer servicios

Servicios de restablecimiento de CIP: objeto de identidad,
servicios de restablecimiento tipo 0 y tipo 1

Capa de transporte de datos

Ethernet Il, IEEE 802.3

Tipo de interfaz

10BASE-T/100BASE-TX, aislado

Servidor OPC UA

Parametro

Valor

Servidor OPC UA:

De acuerdo con la "Especificacién complementaria de 10-Link":
http://opcfoundation.org/UA/IO-Link/

Perfil de servidor

Microdispositivo integrado

Protocolo

OPCATCP

Acceso de usuario

Anonimo (solo acceso de lectura) Nombre de usuario/contrasefia
(acceso de lectura y escritura)

Numero de sesiones 2
Numero de suscripciones por sesion 2
Numero de "Elementos monitoreados" por sesién 20

Codificaciéon de datos

Binario UA
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Anexo

Cliente MQTT

Parametro Descripcion
MQTT Cliente

Servicios al cliente Publicar
Protocolos MQTT sobre TCP

Tamano del tema

Maximo 256 bytes individuales por publicacién en MQTT y hasta
256 bytes de prefijo de tema comun de la conexion MQTT asocia-
da

Temas Tema: Cadena UTF-8 imprimible, terminada en NUL, codificacién
multibyte (MBCS) Carga util: JSON

Tema Will Maximo 256 bytes

Calidad de servicio QoS 0, QoS 1y QoS 2

Estandar IP IPv4

Puerto 1883 (predeterminado), MQTT sin cifrar

Estandar MQTT V3.1.1

Restriccion El servicio de suscripcion no es compatible.

Servidor web

Parametro Valor

HTTP HTTP/1.1

Puerto 80

Conexiones Méximg 8 conexiones simultaneas Se esta procesando una
conexion.

JavaScript Necesario

HTTPS No se admite
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Anexo Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Anexo
Objetos

Objeto de identidad (c6digo de clase: 0x01)

El objeto de identidad proporciona informacién general y de identificacion sobre el
dispositivo. La pila de protocolos Ethernet/IP implementa el objeto Identidad a nivel
de clase y una unica instancia con el ID de instancia 1.

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible
atributo de Red | de Host predeterminado | de forma )
predeterminada
1 Revisién Obtener | Obtener Revision de este objeto 2) El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada.
2 Max. Obtener | Obtener NUmero maximo de instancias | (1) El atributo se
Instancia de un objeto creado admite y se
actualmente en este nivel de activa de forma
clase del dispositivo predeterminada.
3 Cantidad de | Obtener | Obtener El niumero de instancias (1) El atributo se
instancias creadas actualmente en esta admite y se
clase activa de forma
predeterminada.
6 ID maximo | Obtener | Obtener El nimero de ID de atributo (7) El atributo se
Atribut del ultimo atributo de clase admite y se
d fl Iu 0s de la definicién de clase activa de forma
€ clase implementada en el dispositivo. predeterminada.
numeérica
7 ID maximo | Obtener | Obtener El ndmero de ID de atributo (19) El atributo se
Instanci del atributo de ultima instancia admite y se
nstancia de la definicién de clase activa de forma
numerica implementada en el dispositivo. predeterminada.
Atributos
Atributos de instancia
ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible
atributo de Red de Host predeterminado | de forma )
predeterminada
1 ID de Obtener Obtener/ Identificacion del proveedor (0x011B) TMSS El atributo se
proveedor configurar France admite y se
activa de forma
predeterminada.
2 Tipo de Obtener Obtener/ | Indicacion del tipo general de | (1) El atributo se
dispositivo configurar | producto admite y se
activa de forma
predeterminada.
3 Cddigo de | Obtener Obtener/ Identificacion de un producto | (1) El atributo se
producto configurar | en particular de un proveedor admite y se
individual activa de forma
predeterminada.
4 Revision Obtener Obtener/ | Revision del producto (1,1) El atributo se
configurar admite y se
activa de forma
predeterminada.
5 Estado Obtener Obtener Estado resumido del - El atributo se
dispositivo admite y se
activa de forma
predeterminada.
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ID de
atributo

Nombre Acceso

de Red

de Host

Descripcion Valor

Compatible

predeterminado | de forma

predeterminada

Numero de | Obtener
serie

Obtener

Numero de serie del -
dispositivo

El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada.

Nombre del | Obtener
producto

Obtener/
configurar

Identificacion legible por "netX"

humanos

El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada.

Estado Obtener

Obtener

Estado actual del dispositivo -

El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada.

Conf. Obtener
Consist.
Valor

Obtener

Valor de coherencia de la 0
configuracion

El atributo

esta admitido

y desactivado
de forma
predeterminada.
El host puede
activarlo.

19

Modo de Obtener
proteccién

Obtener/
configurar

Modo de proteccion actual del | 0
dispositivo

El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada.

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP

remotos.
Cédigo | Nombre Abordar los objetos Descripcion
de ser-
vicio Nivel de clase Nivel de instancia
0x01 Obtener todos los La pila admite este servi- | La pila admite este servicio | Recuperar todos los valores
atributos cio a nivel de clase de a nivel de instancia de de los atributos
objeto (ID de instancia objeto (instancia 1-n).
0).
x05 Reiniciar1 La pila admite este servi- | La pila admite este servicio | Restablecer el dispositivo
cio a nivel de clase de a nivel de instancia de
objeto (ID de instancia objeto (instancia 1-n).
0).
0x4B LED de parpadeo La pila no admite este La pila admite este servicio | Hace parpadear los LED del
servicio a nivel de clase. | a nivel de instancia de dispositivo para identificarlos
objeto (instancia 1-n).
0x0E Obtener atributo Unico | La pila admite este servi- | La pila admite este servicio | Recuperar el valor del atrib-
cio a nivel de clase de a nivel de instancia de uto
objeto (ID de instancia objeto (instancia 1-n).
0).
0x10 Definir atributo unico La pila admite este servi- | La pila admite este servicio | Modificar el valor del atributo
cio a nivel de clase de a nivel de instancia de
objeto (ID de instancia objeto (instancia 1-n).
0).
1 En caso de que el niumero de red de seguridad esté activado (consulte Atributos de instancia de Objeto de interfaz TCP/
IP (codigo de clase: 0xF5), pagina 165), el servicio de restablecimiento no sera compatible con ninguna instancia. En
ese caso, el servicio sera rechazado con el codigo de estado general 0x08 "Servicio no compatible”.
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Objeto de enrutador de mensajes (cédigo de clase: 0x02)

El objeto Message Router es responsable de enviar las solicitudes de servicio
a la clase de objeto o instancia de clase de objeto a la que se dirige. La pila de
protocolos Ethernet/IP implementa el objeto Message Router exclusivamente a nivel
de clase.

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible

atributo de Red de Host predeterminado de forma )

predeterminada

1 Revision Obtener Obtener | Revision de este objeto | (1) El atributo se admite

y se activa de forma
predeterminada.

2 Max. Instancia | Obtener Obtener | Nimero maximo de ) El atributo se admite
instancias de un objeto y se activa de forma
creado actualmente en predeterminada.
este nivel de clase del
dispositivo

3 Cantidad de Obtener Obtener | El numero de instancias | (1) El atributo se admite
instancias creadas actualmente en y se activa de forma

esta clase predeterminada.

6 ID maximo Obtener Obtener | El nimero de ID de (7) El atributo se admite
Atributos atributo del ultimo y se activa de forma
de clase atributo de clase de predeterminada.
numérica la definicion de clase

implementada en el
dispositivo.

7 ID méaximo Obtener Obtener | El numero de ID de (0) El atributo se admite
Atributos de atributo del atributo y se activa de forma
instancia de ultima instancia de predeterminada.
numeérica la definicion de clase

implementada en el
dispositivo.

Atributos de instancia

La pila de protocolos Ethernet/IP implementa el objeto Message Router
exclusivamente a nivel de clase. No proporciona ninguna instancia.

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP

remotos.
Codigo de | Nombre Abordar los objetos Descripcion
servicio Nivel de clase Nivel de instancia
O0x0E Obtener atributo La pila admite este servi- | La pila admite este servicio | Recuperar el valor del
unico cio a nivel de clase de a nivel de instancia de atributo
objeto (ID de instancia objeto (instancia 1-n).
0).
0x10 Definir atributo Unico | La pila no admite este La pila admite este servicio | Modificar el valor del
servicio a nivel de clase. | a nivel de instancia de atributo
objeto (instancia 1-n).
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Objeto Ensamblaje (codigo de clase: 0x04)

El objeto Ensamblaje almacena los datos del proceso para intercambiarlos con
otros dispositivos EtherNet/IP a través de la red y con la aplicacién host.

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcién Valor Compatible

atributo de Red | de Host predeterminado | de forma ]

predeterminada

1 Revisiéon Obtener | Obtener | Revision de este objeto (2) El atributo se

admite y se
activa de forma
predeterminada.

2 Max. Obtener | Obtener | Numero maximo de instancias | (1) El atributo se

Instancia de un objeto creado admite y se
actualmente en este nivel de activa de forma
clase del dispositivo predeterminada.

3 Cantidad de | Obtener | Obtener | El nimero de instancias (0) El atributo se

instancias creadas actualmente en esta admite y se
clase activa de forma
predeterminada.

6 ID maximo | Obtener | Obtener | El nimero de ID de atributo (7) El atributo se

Atributos del ultimo atributo de clase admite y se
de clase de la definicion de clase activa de forma
numeérica implementada en el dispositivo. predeterminada.

7 ID maximo | Obtener | Obtener | El nUmero de ID de atributo (4) El atributo se

Atributos de del atributo de ultima instancia admite y se

instancia de la definicién de clase activa de forma

numérica implementada en el dispositivo. predeterminada.
Atributos de instancia

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible

atributo de Red de Host predeterminado | de forma )
predeterminada

1 Numero Obtener Obtener Numero de miembros de la n.a. El atributo se

de lista admite y se

miembro activa de forma
predeterminada./
El atributo se
admite y desactiva
de forma
predeterminada.
El host puede
activarlo. '

2 Miembro | Obtener Obtener Lista de miembros n.a. El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada./
El atributo se
admite y desactiva
de forma
predeterminada.
El host puede
activarlo.

3 Datos Obtener/ Obtener/ Instantanea de datos del n.a. El atributo se

configurar | configurar | proceso actual admite y se
activa de forma
predeterminada.

4 Tamafo Obtener Obtener/ | Tamafio de los datos del n.a. El atributo se

configurar | proceso en numero de bytes admite y se
activa de forma
predeterminada.
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ID de
atributo

Nombre Acceso

de Red

de Host

Descripcion

Valor

predeterminado

Compatible
de forma
predeterminada

768

Lista de
datos de
miembros

Ninguna

Ninguna

Datos de los miembros del
ensamblaje

n.a.

El atributo

esta admitido

y desactivado
de forma
predeterminada.
El host puede
activarlo.

769

Parametro | Ninguna

Obtener

Parametro de ensamblaje

n.a.

El atributo

esta admitido

y desactivado
de forma
predeterminada.
El host puede
activarlo.

770

Estado Ninguna

Obtener

Estado del ensamblaje

n.a.

El atributo

esta admitido

y desactivado
de forma
predeterminada.
El host puede
activarlo.

1 Los atributos 1 y 2 no estan disponibles para las instancias de ensamblaje de configuracion. Las instancias del
ensamblaje de configuracion se agregan mediante el indicador EIP_AS_TYPE_CONFIG.

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP

remotos.

Cédigo | Nombre Abordar los objetos Descripcion

d_e ser- Nivel de clase Nivel de instancia

vicio

0x0E Obtener atributo La pila admite este ser- | La pila admite este servicio a | Recuperar el valor del

Unico vicio a nivel de clase de | nivel de instancia de objeto atributo

objeto (ID de instancia | (instancia 1-n).
0).

0x10 Definir atributo Unico | La pila no admite este | La pila admite este servicio a | Modificar el valor del atributo
servicio a nivel de nivel de instancia de objeto
clase. (instancia 1-n).

0x18 Conseguir miembro | La pila no admite este | La pila admite este servicio a | Consigue un miembro del
servicio a nivel de nivel de instancia de objeto atributo de instancia 2
clase. (instancia 1-n).
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Objeto de gestor de conexidon (codigo de clase: 0x06)

La clase administrador de conexiones administra las conexiones de E/S implicitas
de clase 1y las conexiones explicitas de clase 3.

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible

atributo de Red de Host predeterminado | de forma )

predeterminada

1 Revisiéon Obtener | Obtener | Revision de este objeto (1) El atributo se

admite y se
activa de forma
predeterminada.

2 Max. Instancia | Obtener | Obtener | NUmero maximo de (1) El atributo se

instancias de un objeto admite y se
creado actualmente en este activa de forma
nivel de clase del dispositivo predeterminada.

3 Cantidad de Obtener | Obtener | El nimero de instancias (1) El atributo se
instancias creadas actualmente en esta admite y se

clase activa de forma
predeterminada.

6 ID maximo Obtener | Obtener | El numero de ID de atributo | (7) El atributo se
Atributos del ultimo atributo de admite y se
de clase clase de la definicion de activa de forma
numérica clase implementada en el predeterminada.

dispositivo.

7 ID maximo Obtener | Obtener | El numero de ID de atributo | (4) El atributo se
Atributos de del atributo de ultima admite y se
instancia instancia de la definicion de activa de forma
numérica clase implementada en el predeterminada.

dispositivo.

Atributos de instancia

La pila de protocolos Ethernet/IP no proporciona ningun atributo de instancia para el
objeto del administrador de conexiones.

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP

servicio a nivel de clase.

a nivel de instancia de
objeto (instancia 1-n).

remotos.
Cédigo | Nombre Abordar los objetos Descripcion
d_e ser- Nivel de clase Nivel de instancia
vicio
0x0E Obtener atributo La pila admite este ser- La pila admite este servicio | Recuperar el valor del atrib-
Unico vicio a nivel de clase de a nivel de instancia de uto
objeto (ID de instancia 0). | objeto (instancia 1-n).
0x10 Definir atributo unico | La pila no admite este La pila admite este servicio | Modificar el valor del atributo
servicio a nivel de clase. | a nivel de instancia de
objeto (instancia 1-n).
0x54 Forward Open' La pila no admite este La pila admite este servicio | Abrir una nueva conexion
servicio a nivel de clase. | a nivel de instancia de
objeto (instancia 1-n).
Ox4E Forward Close' La pila no admite este La pila admite este servicio | Cerrar conexién

1 Este servicio solo esta disponible para clientes Ethernet/IP remotos. Iniciado desde la aplicacion anfitriona, el servicio se
rechazara con un codigo de error apropiado.
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Objeto de sincronizacion de tiempo (cédigo de clase: 0x43)

El objeto TimeSync (utilizado para CIP SYNC) proporciona una interfaz CIP segun
el estandar IEEE 1588 (IEC 61588) para un protocolo de sincronizacion de relojes
de precision para sistemas de medicidn y control en red, comunmente denominado
Protocolo de tiempo de precision (PTP). Al iniciar la pila, este objeto no esta
disponible de inmediato. La aplicacién host tiene que activar el objeto TimeSync
mediante el paquete EIP_OBJECT_MR_REGISTER_REQ (0x1A02).

NOTA: El objeto TimeSync debe registrarse durante la secuencia de config-
uracion de la pila, antes de los paquetes EIP_APS_CONFIG_DONE_REQ o
HIL_CHANNEL_INIT_REQ. El registro durante el tiempo de ejecucion conduce
a un comportamiento indefinido.

Para obtener mas informacién sobre CIP Sync y su uso con la pila de protocolos
Ethernet/IP y su aplicacion host, consulte la nota de aplicacién correspondiente [4].

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible

atributo de Red | de Host predeterminado | de forma )

predeterminada

1 Revision Obtener | Obtener Revisién de este objeto | (3) El atributo se admite

y se activa de forma
predeterminada.

2 Max. Instancia | Obtener | Obtener Numero maximo de (1) El atributo se admite
instancias de un objeto y se activa de forma
creado actualmente en predeterminada.
este nivel de clase del
dispositivo

3 Cantidad de Obtener | Obtener El nimero de instancias | (1) El atributo se admite
instancias creadas actualmente en y se activa de forma

esta clase predeterminada.

6 ID maximo Obtener | Obtener El nimero de ID de (7) El atributo se admite
Atributos atributo del ultimo y se activa de forma
de clase atributo de clase de predeterminada.
numérica la definicién de clase

implementada en el
dispositivo.

7 ID maximo Obtener | Obtener El nimero de ID de (768) El atributo se admite
Atributos de atributo del atributo y se activa de forma
instancia de ultima instancia de predeterminada.
numérica la definicién de clase

implementada en el
dispositivo.
Atributos de instancia

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor predeter- | Compatible de for-

atributo de Red de Host minado ma predeterminada

1 PTPEnable Obtener/ | Obtener/ Habilitar PTP 0 (desactivado) | El atributo se admite

configurar | configurar y se activa de forma
predeterminada.

2 IsSynchro- Obtener Obtener El reloj local esta 0 El atributo se admite
nized sincronizado con el y se activa de forma

maestro predeterminada.

3 SystemTi- Obtener Obtener Valor actual de system_ | el reloj no sin- El atributo se admite
meMicrosec- time en microsegundos | cronizado y se activa de forma
onds cuenta predeterminada.

desde cero

4 SystemTi- Obtener Obtener Valor actual de system_ | el reloj no sin- El atributo se admite
meNanosec- time en nanosegundos cronizado cuen- |y se activa de forma
onds ta desde cero predeterminada.
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ID de Nombre Acceso Descripcion Valor predeter- | Compatible de for-

atributo de Red de Host minado ma predeterminada

5 OffsetFrom- Obtener Obtener Desfase entre el reloj 0 El atributo se admite

Master local y el reloj maestro y se activa de forma
predeterminada.

6 MaxOffset- Obtener/ | Obtener/ Desfase maximo entre 0 El atributo se admite
FromMaster configurar | configurar | el reloj local y el reloj y se activa de forma

maestro desde el ultimo predeterminada.
restablecimiento de este
valor.

7 MeanPathDe- | Obtener Obtener Retraso medio de la ruta | O El atributo se admite
layToMaster al maestro y se activa de forma

predeterminada.

8 GrandMaster- | Obtener Obtener Informacion sobre el todos 0 El atributo se admite
ClockInfo reloj Grandmaster y se activa de forma

predeterminada.

9 ParentClock- Obtener Obtener Informacion sobre el todos 0 El atributo se admite
Info reloj principal y se activa de forma

predeterminada.

10 LocalClocklno | Obtener Obtener Informacion del reloj todos 0 El atributo se admite

local y se activa de forma
predeterminada.

1" NumberOf- Obtener Obtener Cantidad de puertos 1 El atributo se admite
Ports y se activa de forma

predeterminada.

12 PortStatelnfo | Obtener Obtener Informacion sobre el deshabilitado El atributo se admite

estado del puerto y se activa de forma
predeterminada.

13 PortEnableCfg | Obtener/ | Obtener/ CFG de habilitacion de habilitado El atributo se admite

configurar | configurar | puertos y se activa de forma
predeterminada.

14 PortLogAn- Obtener/ | Obtener/ CFG de intervalo de 0 El atributo se admite
nouncelnterv- | configurar | configurar | anuncio del registro de y se activa de forma
alCfg puertos predeterminada.

15 ortLogSyncin- | Obtener/ | Obtener/ CFG de intervalo de sin- | 0 El atributo se admite
tervalCfg configurar | configurar | cronizacion del registro y se activa de forma

de puertos predeterminada.

16 Priority1 - - Prioridad 1 n.a. No se admite el
atributo. El host no
puede activarlo.

17 Priority2 - - Prioridad 2 n.a. No se admite el
atributo. El host no
puede activarlo.

18 DomainNum- | Obtener/ | Obtener/ Numero de dominio 0 El atributo se admite

ber configurar | configurar y se activa de forma
predeterminada.

19 ClockType Obtener Obtener Tipo de reloj 0 El atributo se admite
y se activa de forma
predeterminada.

20 Manufac- Obtener Obtener Identidad de fabricacion | todos 0 El atributo se admite

tureldentity y se activa de forma
predeterminada.

21 ProductDe- Obtener Obtener Descripcion del producto | ™ El atributo se admite
scription y se activa de forma

predeterminada.

22 RevisionData | Obtener Obtener Datos de revisién El atributo se admite
y se activa de forma
predeterminada.

23 UserDescrip- | Obtener Obtener Descripcion del usuario | " El atributo se admite

tion y se activa de forma
predeterminada.

24 PortProfile- Obtener Obtener Informacion de identidad | 00-21-6C-00- El atributo se admite
Identitylnfo del perfil del puerto 01-00 y se activa de forma

predeterminada.
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ID de Nombre Acceso Descripcion Valor predeter- | Compatible de for-
atributo de Red de Host minado ma predeterminada
25 PortPhysica- Obtener Obtener Informacién de direcciéon | Se rellena El atributo se admite

IAddressinfo fisica del puerto automatica- y se activa de forma

mente segun la | predeterminada.
direccion MAC
del dispositivo

26 PortProtoco- Obtener Obtener Informacion de direccion | Se rellena El atributo se admite
IAddressinfo de protocolo de puerto automatica- y se activa de forma
mente segun la | predeterminada.

direccion IP del

dispositivo
27 StepsRe- Obtener Obtener Pasos eliminados 0 El atributo se admite
moved y se activa de forma
predeterminada.
28 SystemTime- | Obtener Obtener Tiempo y desfase del todos 0 El atributo se admite
AndOffset sistema y se activa de forma
predeterminada.
29 AssociatedIn- | Obtener Obtener Objetos asociados a los | Ruta CIP al obje- | El atributo se admite
terfaceObjects puertos PTP to Ethernet Link | y se activa de forma
predeterminada.
768 SyncParam- Obtener/ | Obtener/Esta- Parametros de sincron- | Ver a continu- El atributo se admite
eters Establecer | blecer? izacion acion y se activa de forma
1 predeterminada.

1 El atributo del parametro de sincronizacion horaria (atributo 768) no esta disponible a través de los servicios getAttri-
butesList y setAttributesList.

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP

remotos.
Coédigo | Nombre Abordar los objetos Descripcion
d? ser- Nivel de clase Nivel de instancia
vicio
0x03 Obtener lista | La pila no admite este La pila admite este servicio a | El servicio Get_Attribute_List
de atributos | servicio a nivel de clase. | nivel de instancia de objeto devuelve el contenido de los atribu-
(instancia 1-n). tos seleccionados de la instancia o
clase de objeto especificada.
0x04 Establecer La pila no admite este La pila admite este servicio a | El servicio Set_Attribute_List esta-
lista de atrib- | servicio a nivel de clase. | nivel de instancia de objeto blece el contenido de los atributos
utos (instancia 1-n). seleccionados de la instancia o
clase de objeto especificada.
O0x0E Obtener La pila admite este servi- | La pila admite este servicio a | Recuperar el valor del atributo
atributo unico | cio a nivel de clase de nivel de instancia de objeto
objeto (ID de instancia (instancia 1-n).
0).
0x10 Definir atribu- | La pila no admite este La pila admite este servicio a | Modificar el valor del atributo
to unico servicio a nivel de clase. | nivel de instancia de objeto
(instancia 1-n).

Atributo de instancia 768 (0x300): parametros de sincronizacién

El atributo 768 del objeto TimeSync controla los parametros relacionados con la
sincronizacion. Se utilizan para ajustar los intervalos y las compensaciones de las
sefiales de sincronizacion de hardware Sync 0 y Sync 1.
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La senal Sync 0 es la interrupcién que recibira la aplicacién host para recuperar la
hora actual del sistema. En cada evento, la pila EtherNet/IP escribe la hora actual
del sistema en el area de datos ampliada de la interfaz de memoria de doble puerto
(para obtener mas informacion, consulte la nota de aplicacién CIP Sync [4]).

Actualmente, solo se puede usar Sync 0.

En la tabla siguiente se describe "Objeto de Time Sync: atributo 768 (0x300)".

Variable Tipo Valor/rango Descripcion
ulSyncOInter- UINT32 0, 10000 ... 999999999 Intervalo Sync0 en nanosegundos
val Predeterminado: 500000000 Este parametro especifica el intervalo de la sefal
Sync 0 en nanosegundos. El valor 0 significa
que la sefnal esta desactivada.
El punto de inicio de la sefial SyncO depende del
desfase SyncO (consulte el parametro "ulSyn-
c00ffset" a continuacion).
ulSyncO00ffset UINT32 mas pequefio que Desfase Sync0 en nanosegundos
ulSyncOInterval Este parametro especifica un desfase de
Predeterminado: 0 nanosegundos para la sefial Sync 0 en relacion
redeterminado: con la hora del sistema (hora del maestro de
sincronizacion).
ulSynclInter- UINT32 0, 10000 ... 999999999 Intervalo de Sync1 en nanosegundos
1 . . o . ~
ve Predeterminado: 500000000 Este parametro especifica el intervalo de la sefal
Sync 1 en nanosegundos. El valor 0 significa
que la senal esta desactivada.
El punto de inicio de la sefial Sync1 depende del
desfase Sync1 (consulte el parametro ULSyn-
c10ffset).
ulSynclOffset UINT32 mas pequefio que Desfase Sync1 en nanosegundos
ulSynclInterval Este parametro especifica un desfase de
Predeterminado: 150 nanosegundos para la sefial Sync 1 en relacion
redeterminado: con la hora del sistema (hora de Sync Master).
ulPulselength UINT32 1...500 Duracion del pulso de las sefiales de activacion
v en microsegundos

menor que el minimo de los
valores

ulSyncOInterval
y
ulSynclInterval

, cuando se convierte a microse-
gundos.

Predeterminado: 4

162

TESEUGO00067ES



Anexo

Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Objeto anillo a nivel de dispositivo (cédigo de clase: 0x47)

El objeto de anillo de nivel de dispositivo (DLR) proporciona la configuracion del
protocolo DLR. ElI DLR se usa para la topologia de anillo Ethernet.

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible de for-

atributo de Red de Host predg- ma predeterminada

termi-
nado

1 Revisién Obtener Obtener Revisién de este (3) El atributo se admite
objeto y se activa de forma

predeterminada.

2 Max. Instancia Obtener Obtener NUmero maximo (1) El atributo se admite
de instancias de y se activa de forma
un objeto creado predeterminada.
actualmente en este
nivel de clase del
dispositivo

3 Cantidad de instan- | Obtener Obtener El nimero de (1 El atributo se admite

cias instancias creadas y se activa de forma
actualmente en esta predeterminada.
clase

6 ID maximo Obtener Obtener El ndmero de ID de | (7) El atributo se admite

Atributos de clase atr!buto del ultimo y se activa_ de forma
- atributo de clase predeterminada.
numerica de la definicion de
clase implementada
en el dispositivo.
7 ID maximo Obtener Obtener El nimero de ID de | (12) El atributo se admite
Atributos de instan- atril?u.to dgl atribu_to y se activa_ de forma
. - de ultima instancia predeterminada.
cla humerica de la definicion de
clase implementada
en el dispositivo.
Atributos de instancia

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible de for-

atributo de Red de Host predg- ma predeterminada

termi-
nado

1 Topologia de red Obtener Obtener Topologia de red 0- El atributo se admite
actual Lineal |V se activa de forma

predeterminada.

2 Estado de la red Obtener Obtener Estado actual de 0- El atributo se admite
la red Normal | Y se activa de forma

predeterminada.

10 Supervisor activo Obtener Obtener Direccion del super- | (0) El atributo se admite
visor activo y se activa de forma

predeterminada.

12 Indicadores de Obtener Obtener Capacidad DLR del | 0x82 El atributo se admite

capacidad dispositivo (nodo y se activa de forma
de predeterminada.
anillo
basa-
doen
balizas,
soporte
de
trama
de tabla
rasa)
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Servicios comunes

Codigo | Nombre Abordar los objetos Descripcion
d_e ser- Nivel de clase Nivel de instancia
vicio
0x01 Obtener todos los La pila admite este La pila admite este Devuelve el contenido de los atribu-
atributos servicio a nivel de servicio a nivel de tos de instancia o clase
clase de objeto (ID instancia de objeto
de instancia 0). (instancia 1-n).
O0x0E Obtener atributo Unico | La pila no admite La pila admite este Recuperar el valor del atributo
este servicio a nivel servicio a nivel de
de clase. instancia de objeto
(instancia 1-n).

Objeto de calidad de servicio (cédigo de clase: 0x48)
El objeto de calidad de servicio (QoS) proporciona la configuracién de las
prioridades de trama. Las prioridades de trama Ethernet se establecen en los
puntos de cddigo de servicio diferenciados (DSCP) o en la etiqueta 802.1Q.

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcién Valor Compatible
atributo de Red de Host predeterminado | de forma )
predeterminada
1 Revisién Obtener | Obtener | Revisién de este objeto (1) El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada.
2 Max. Obtener | Obtener | Numero maximo de instancias | (1) El atributo se
Instancia de un objeto creado admite y se
actualmente en este nivel de activa de forma
clase del dispositivo predeterminada.
3 Cantidad Obtener | Obtener | El numero de instancias (1) El atributo se
de creadas actualmente en esta admite y se
instancias clase activa de forma
predeterminada.
6 ID méaximo | Obtener | Obtener | El nimero de ID de atributo (7) El atributo se
Atribut del ultimo atributo de clase admite y se
d fl Iu 0s de la definicion de clase activa de forma
€ clase implementada en el dispositivo. predeterminada.
numérica
7 ID maximo | Obtener | Obtener | El numero de ID de atributo (8) El atributo se
Instanci del atributo de ultima instancia admite y se
nstancia de la definicion de clase activa de forma
numerica implementada en el dispositivo. predeterminada.
Atributos

Atributos de instancia

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible
atributo de Red de Host predeterminado | de forma )
predeterminada
1 Habilitar Obtener/ Obtener/ | Activa o desactiva el envio (0) No se admite el
etiqueta configurar | configurar | de tramas 802.1Q en atributo. El host no
mensajes CIP e IEEE 1588 puede activarlo.
2 Evento Obtener/ Obtener/ | Valor DSCP para tramas de | (59) El atributo se
DSCP PTP | configurar | configurar | eventos PTP admite y se
activa de forma
predeterminada.
3 DSCP PTP | Obtener/ Obtener/ | Valor DSCP para tramas (47) El atributo se
General configurar | configurar | generales de PTP admite y se
activa de forma
predeterminada.
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ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible
atributo de Red de Host predeterminado | de forma ]

predeterminada
4 DSCP Obtener/ Obtener/ | Valor DSCP para mensajes | (55) El atributo se
urgente configurar | configurar | implicitos con prioridad admite y se
urgente activa de forma
predeterminada.
5 DSCP Obtener/ Obtener/ | Valor DSCP para mensajes | (47) El atributo se
programado | configurar | configurar | implicitos con prioridad admite y se
programada activa de forma
predeterminada.
6 DSCP alto | Obtener/ Obtener/ | Valor DSCP para mensajes | (43) El atributo se
configurar | configurar | implicitos con prioridad alta admite y se
activa de forma
predeterminada.
7 DSCP bajo | Obtener/ Obtener/ | Valor DSCP para mensajes | (31) El atributo se
configurar | configurar | implicitos con prioridad baja admite y se
activa de forma
predeterminada.
8 DSCP Obtener/ Obtener/ | Valor DSCP para mensajes | (27) El atributo se
explicito configurar | configurar | explicitos admite y se
activa de forma
predeterminada.

Servicios comunes

Codigo de Nombre Abordar los objetos Descripcion
servicio Nivel de clase Nivel de instancia
O0x0E Obtener atributo La pila admite este | La pila admite este servicio a Recuperar el valor del
unico servicio a nivel de | nivel de instancia de objeto atributo
clase de objeto (ID | (instancia 1-n).
de instancia 0).
0x10 Definir atributo unico | La pila no admite La pila admite este servicio a Modificar el valor del
este servicio a nivel de instancia de objeto atributo
nivel de clase. (instancia 1-n).

Objeto de interfaz TCP/IP (c6digo de clase: 0xF5)

El objeto de interfaz TCP/IP proporciona una interfaz para controlar la configuracion
de red TCP/IPv4 de un dispositivo y, lo que es mas importante, la direccion IP, la
mascara de red y la direccion de puerta de enlace del dispositivo.

La pila de adaptadores EtherNet/IP admite exactamente una instancia del objeto de
interfaz TCP/IP.

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible
atributo de Red de Host predeterminado de forma ]
predeterminada
1 Revisién Obtener | Obtener | Revision de este objeto (7) El atributo se admite
y se activa de forma
predeterminada.
2 Max. Obtener | Obtener | NUmero maximo de (1 El atributo se admite
Instancia instancias de un objeto y se activa de forma
creado actualmente en este predeterminada.
nivel de clase del dispositivo
3 Cantidad Obtener | Obtener | El niumero de instancias (1) El atributo se admite
de creadas actualmente en esta y se activa de forma
instancias clase predeterminada.
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ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible

atributo de Red de Host predeterminado de forma )

predeterminada

6 ID maximo | Obtener | Obtener | El numero de ID de atributo | (7) El atributo se admite
Atributos del ultimo atributo de y se activa de forma
de clase clase de la definicion de predeterminada.
numeérica clase implementada en el

dispositivo.

7 ID maximo | Obtener | Obtener | El nimero de ID de atributo | (14) El atributo se admite
Atributos del atributo de ultima y se activa de forma
de instancia de la definicion de predeterminada.
instancia clase implementada en el
numeérica dispositivo.

Atributos de instancia

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible de

atributo de Red de Host pr_edeter- fo_rma predeter-

minado minada

1 Estado Obtener Obtener/ | Estado de la interfaz - El atributo se

configurar admite y se
activa de forma
predeterminada.

2 Capacidad | Obtener Obtener/ Indicadores de capacidad de (0x95) El atributo se

de configu- configurar | interfaz admite y se
racion activa de forma
predeterminada.

3 Control de | Establecer Obtener/ | Marcadores de control de interfaz | (0) El atributo se

configura- configurar admite y se
cion activa de forma
predeterminada.

4 Objeto de Obtener Obtener Ruta al objeto de enlace fisico (0x20 OxF6 | El atributo se

enlace 0x24 0x01) | admite y se
fisico activa de forma
predeterminada.

5 Configu- Obtener/con- | Obtener/ | Configuracion de la interfaz (direc- | (0) El atributo se
racion de figurar configurar | cién IP, mascara de subred, direc- admite y se
interfaz cion de puerta de enlace, etc.) activa de forma

predeterminada.

6 Nombre de | Obtener/con- | Obtener/ | El atributo Nombre de host con- ") El atributo se
host figurar configurar | tiene el nombre de host del disposi- admite y se

tivo, que se puede usar con fines activa de forma
informativos. predeterminada.

7 Numero Obtener Obtener/ | Consulte la especificacion de segu- | (OxFF El atributo esta
de red de configurar | ridad CIP, OxFF OxFF | admitido y
seguridad' Vol 5 itulo 3 OxFF OxFF | desactivado de

olumen o, capitulo OXFF) forma predeter-
minada. El host
puede activarlo.

8 Valor TTL Obtener/con- | Obtener/ | Valor TTL para paquetes de multid- | (1) El atributo se

figurar configurar | ifusiéon Ethernet/IP admite y se
activa de forma
predeterminada.

9 Configura- | Obtener/con- | Obtener/ | Direccion IP de multidifusion (0) El atributo se
cion Mcast | figurar configurar Confi e admite y se

ontiguracion activa de forma
predeterminada.

10 SelectAcd Obtener/con- | Obtener/ | Activa el uso de ACD (1) El atributo se

figurar configurar admite y se
activa de forma
predeterminada.

11 LastCon- Obtener/con- | Obtener/ | Estructura que contiene infor- (0) El atributo se

flictDetect- | figurar configurar | macion relacionada con el dltimo admite y se
ed conflicto detectado activa de forma
predeterminada.
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ID de Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible de
atributo de Red de Host pr_edeter- fo_rma predeter-
minado minada
12 Conexion Obtener/con- | Obtener/ | Activar/desactivar la funcion de (0) El atributo esta
rapida Eth- | figurar configurar | conexion rapida admitido y
ernet/IP desactivado de
forma predeter-
minada. El host
puede activarlo.
13 Encapsu- Obtener/con- | Obtener/ | Numero de segundos hasta que se | (120) El atributo se
lacion figurar configurar | cierre la conexiéon TCP por inactivi- admite y se
Tiempo de dad de encapsulacion activa de forma
espera de predeterminada.
inactividad
14 Adminis- Obtener Obtener/ | Configuracion de administracion de | tcp: 44818 | El atributo se
trador de configurar | puertos de IANA do: 44818 admite y se
puertos udp: activa de forma
IANA udp: 2222 | predeterminada.
1 Al activar el numero de red de seguridad, se desactivara automaticamente la compatibilidad con el servicio de restab-
lecimiento del objeto de identidad. El servicio de restablecimiento se rechazara con el estado general 0x08 "Servicio no
compatible"

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP
remotos.

este servicio a nivel
de clase.

Codigo | Nombre Abordar los objetos Descripcion
de . Nivel de clase Nivel de instancia
servicio
0x01 Obtener todos los La pila no admite La pila admite este Devuelve el contenido de los atributos
atributos este servicio a nivel | servicio a nivel de de instancia o clase
de clase. instancia de objeto
(instancia 1-n).
O0x0E Obtener atributo Unico | La pila admite este | La pila admite este Recuperar el valor del atributo
servicio a nivel de servicio a nivel de
clase de objeto (ID | instancia de objeto
de instancia 0). (instancia 1-n).
0x10 Definir atributo unico La pila no admite La pila admite este Modificar el valor del atributo

servicio a nivel de
instancia de objeto
(instancia 1-n).

1Este servicio solo esta disponible para clientes Ethernet/IP remotos. Iniciado desde la aplicacion anfitriona, el servicio se
rechazara con un codigo de error apropiado.
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Objeto de enlace Ethernet (cédigo de clase: 0xF6)

El objeto de enlace Ethernet mantiene la informacién de estado especifica

del enlace para la interfaz de comunicaciones Ethernet. Si el dispositivo es un
dispositivo multipuerto, contiene mas de una instancia de este objeto. Por lo
general, cuando se utiliza el conmutador Ethernet virtual de doble puerto, la
instancia 1 hace referencia al puerto Ethernet 0 y la instancia 2 al puerto Ethernet 1.

Atributos de clase

ID de | Nombre Acceso Descripcion Valor Compatible de forma
atrib- de Red de Host pr_edeter- predeterminada
uto minado

1 Revision Obtener Obtener Revision de este objeto (4) El atributo se admite

y se activa de forma
predeterminada.

2 Max. Instan- | Obtener Obtener Numero maximo de instancias de | (2) El atributo se admite
cia un objeto creado actualmente en y se activa de forma

este nivel de clase del dispositivo predeterminada.

3 Cantidad de | Obtener Obtener El numero de instancias creadas | (2) El atributo se admite
instancias actualmente en esta clase y se activa de forma

predeterminada.

6 ID maximo Obtener Obtener El numero de ID de atributo del (7) El atributo se admite
Atributos de ultimo atributo de clase de la y se activa de forma
clase numéri- definicion de clase implementada predeterminada.
ca en el dispositivo.

7 ID maximo Obtener Obtener El nimero de ID de atributo del (768) El atributo se admite
Atributos de atributo de ultima instancia de la y se activa de forma
instancia definicion de clase implementada predeterminada.
numérica en el dispositivo.

Atributos de instancia

ID de | Nombre Acceso Descripcion Valor predeter- | Compatible de

atrib- de Red de Host minado fo_rma predeter-

uto minada

1 Velocidad | Obtener Obtener Velocidad de interfaz actualmente | (100) El atributo se
de interfaz en uso admite y se

activa de forma
predeterminada.

2 Indica- Obtener Obtener Indicadores de estado de la (0x20) El atributo se
dores de interfaz admite y se
interfaz activa de forma

predeterminada.

3 Direccion Obtener Obtener Direccion de capa MAC Se rellena El atributo se
fisica automatica- admite y se

mente segun la | activa de forma
direcciéon MAC | predeterminada.
del dispositivo

4 Conta- Obtener Obtener Contadores especificos de la El atributo se
dores de interfaz admite y se
interfaz activa de forma

predeterminada.

5 Contado- Obtener Obtener Contadores especificos para El atributo se
res multi- medios admite y se
media activa de forma

predeterminada.

6 Control de | Obtener/ Obtener/ Configuracion de la interfaz fisica | (0) El atributo se
interfaz configurar configurar admite y se

activa de forma
predeterminada.

7 Tipo de Obtener Obtener/ Tipo de interfaz: par trenzado, (0x02) El atributo se
interfaz configurar | fibra admite y se

activa de forma
predeterminada.
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ID de | Nombre Acceso Descripcion Valor predeter- | Compatible de
atrib- de Red de Host minado fo_rma predeter-
uto minada
8 Estado de | Obtener Obtener Estado actual de la interfaz (0) El atributo se
la interfaz admite y se
activa de forma
predeterminada.
9 Estado de | Obtener/ Obtener/ Estado de administracion: (deshabilitar) El atributo se
adminis- configurar configurar admite y se
tracion 1 | EIP_EN_ | Habilitar interfaz activa de forma
INTF_ predeterminada.
STATE_
ENABLE
2 | EIP_EN_ | Desactivar
INTF_ interfaz
STATE_
DISABLE
10 Etiqueta de | Obtener Obtener/ Identificacion legible por humanos | ("puerto1"”, El atributo se
interfaz configurar "puerto2") admite y se
activa de forma
predeterminada.
1 Capacidad | Obtener Obtener/ Indicacion de las capacidades de | 10/ HD, 10/ FD, | El atributo se
de interfaz configurar | la interfaz 100/ HD 100/ admite y se
FD activa de forma
predeterminada.
768 MDIX Obtener/ Obtener/ Formato de configuracion MDIX: | 1 El atributo se
configurar configurar | uint8_t, rango [1 .. 3] admite y se
activa de forma
1 EIP_EN_ Deteccion predeterminada.
INTF_ automatica
MDIX_
AUTO
2 EIP_ES_ MDI ex-
INTF_ plicito
MDIX_MDI
3 EIP_EN_ MDIX
INTF_ explicito
MDIX_
MDIX
TESEUGO000067ES 169




Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Anexo

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP

remotos.
Cédigo de | Nombre Abordar los objetos Descripcion
servicio Nivel de clase Nivel de instancia
0x01 Obtener todos los La pila no admite este | La pila admite este servi- | Devuelve el contenido de los

atributos servicio a nivel de cio a nivel de instancia atributos de instancia o clase

clase. de objeto (instancia 1-n).

O0x0E Obtener atributo Unico | La pila admite este ser- | La pila admite este servi- | Recuperar el valor del atributo
vicio a nivel de clase de | cio a nivel de instancia
objeto (ID de instancia | de objeto (instancia 1-n).

0x10 Definir atributo unico La pila no admite este | La pila admite este servi- | Modificar el valor del atributo

cio a nivel de instancia
de objeto (instancia 1-n).

servicio a nivel de
clase.

Servicios especificos para cada clase

Servicios especificos para cada clase

Cédigo de | Nombre Abordar los objetos Descripcion
servicio Nivel de clase Nivel de instancia
0x4C Obtener y borrar La pila no admite este | La pila admite este servi- | Recupera el valor del atributo

cio a nivel de instancia
de objeto (instancia 1-n).

servicio a nivel de
clase.

y, a continuacion, lo esta-
blece en cero (solo para los
atributos Interface-Counters y
Media-Counters).

Objeto de administracion de LLDP (cédigo de clase: 0x109)

El objeto de administracion de LLDP funciona como una interfaz para configurar
aspectos del protocolo LLDP que se ejecuta en el dispositivo.

Se puede acceder a toda la informacion sobre los dispositivos vecinos que se
almacena en las tablas de datos de la pila de protocolos LLDP a través de SNMP
LLDP MIB (OID 1.0.8802.1.1.2.1).

Atributos de clase

ID de Nombre Acceso Descripcion Valor prede- | Compatible de
atrib- de Red de Host terminado fo_rma predeter-
uto minada
1 Revision Obtener Obtener Revision de este objeto (1) El atributo se
admite y se
activa de forma
predeterminada.
2 Max. In- Obtener Obtener Numero maximo de instancias de (1) El atributo se
stancia un objeto creado actualmente en admite y se
este nivel de clase del dispositivo activa de forma
predeterminada.
3 Cantidad Obtener Obtener El numero de instancias creadas (1) El atributo se
de instan- actualmente en esta clase admite y se
cias activa de forma
predeterminada.
6 ID maximo | Obtener Obtener El nimero de ID de atributo del (7) El atributo se
Atributos ultimo atributo de clase de la defin- admite y se
de clase icion de clase implementada en el activa de forma
numeérica dispositivo. predeterminada.
7 ID maximo | Obtener Obtener El nimero de ID de atributo del (5) El atributo se
Atribu- atributo de ultima instancia de la admite y se
tos de definicion de clase implementada activa de forma
instancia en el dispositivo. predeterminada.
numérica

170

TESEUGO00067ES



Anexo

Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY

Atributos de instancia

ID de | Nombre Acceso Descripcion Valor prede- | Compatible de
atrib- de Red de Host terminado form_a prede-
uto terminada
1 Habilitar Obtener/ Obtener/ Activa o desactiva LLDP global o Todos los El atributo se
LLDP configurar configurar | por puerto. puertos habilit- | admite y se
ados activa de forma
predeterminada.
2 Intervalo Obtener/ Obtener/ A partir de 802.1AB-2016. El inter- (30) El atributo se
MSGTX configurar configurar | valo en segundos para transmitir admite y se
tramas LLDP desde este disposi- activa de forma
tivo. predeterminada.
3 msgTxHold | Obtener/ Obtener/ A partir de 802.1AB-2016. Un (4) El atributo se
configurar configurar | multiplicador de msgTxInterval para admite y se
determinar el valor del TLV TTL activa de forma
enviado a los dispositivos vecinos. predeterminada.
4 Almacén Obtener Obtener Una indicacion de los métodos de (0x02) El atributo se
de datos recuperacion de la base de datos (SNMP) admite y se
LLDP LLDP admitidos por el dispositivo. activa de forma
predeterminada.
5 Ultimo Obtener Obtener El valor de SysUpTime tomado la (0) El atributo se
cambio ultima vez que cambi6 una entrada admite y se
de la base de datos LLDP local. activa de forma
predeterminada.

Servicios comunes

Estos servicios estan disponibles para la aplicacion host y los clientes EtherNet/IP
remotos.

vicio a nivel de clase de
objeto (ID de instancia 0).

vicio a nivel de instan- | uto
cia de objeto (instancia

1-n).

Codigo de | Nombre Abordar los objetos Descripcion
servicio Nivel de clase Nivel de instancia
0x0E Obtener atributo Unico | La pila admite este ser- La pila admite este ser- | Recuperar el valor del atrib-

0x10 Definir atributo Unico La pila no admite este La pila admite este ser- | Modificar el valor del atributo
servicio a nivel de clase. | vicio a nivel de instan-
cia de objeto (instancia
1-n).
TESEUGO000067ES 171




Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Anexo

Calidad de servicio (QoS)

Introduccion

DiffServ

La calidad de servicio, abreviada como QoS, denota un mecanismo que trata los
flujos de datos de acuerdo con sus caracteristicas de entrega, de las cuales la mas
importante es, con mucho, la prioridad del flujo de datos. Por lo tanto, en el contexto
de EtherNet/IP, QoS significa un control dependiente de la prioridad de los flujos

de datos de Ethernet. La QoS es de especial importancia para las aplicaciones
avanzadas en las que el tiempo es crucial, como CIP Sync y CIP Motion, y es
obligatoria para el DLR (consulte Topologia de anillo a nivel de dispositivo (DLR)).

En los protocolos basados en TCP/IP, hay dos mecanismos estandar disponibles
para implementar QoS, que se describen con mas detalle a continuacion:

» Servicios diferenciados (abreviados como DiffServ)

« Los protocolos 802.1D/Q

Introducir QoS significa proporcionar a los dispositivos de infraestructura de red,
como conmutadores y concentradores, medios para diferenciar entre tramas de
diferente prioridad. Por lo tanto, estos dispositivos escriben informacion de prioridad
en las tramas. Esta técnica se denomina etiquetado prioritario.

En la definiciéon de una trama IP v4, el segundo byte se denomina TOS. Consulte la
figura siguiente:

1 1 2 2 2 1 Bytes

Longitud de

BaEhT TOS Longitud ID Compensacion TTL

6 2 Bits

Punto de codigo

DiffServ e

DiffServ es un modelo esquematico para la clasificacién de tramas IP basada en la
prioridad basada en una interpretacion alternativa del byte TOS. Se ha especificado
en la RFC2474.

La idea de DiffServ consiste en redefinir 6 bits (es decir, los bits 8 a 13 de todo

el marco IP v4) y usarlos como punto de cédigo. Por lo tanto, estos 6 bits se
denominan DSCP (punto de codigo de servicios diferenciados) en el contexto

de DiffServ. Estos 6 bits permiten abordar 63 comportamientos de enrutamiento
predefinidos, que se pueden aplicar para enrutar la trama en el siguiente router, y
especifican exactamente cémo procesar la trama alli. Estos comportamientos de
enrutamiento se denominan PHB (comportamiento por salto). Se han predefinido
muchos PHB y la IANA ha asignado DSCP a estos PHB. Para obtener una lista de
estos DSCP y los PHB asignados, consulte http://www.iana.org/assignments/dscp-
registry/dscp-registry.xhtml.
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Mapeo de DSCP a Ethernet/IP

La siguiente tabla muestra la asignacion predeterminada de los DSCP a diferentes
tipos de trafico de datos en EtherNet/IP, que se define en la especificacion CIP.

Tipo de trafico Prioridad del CIP DSCP (numérico) | DSCP (contene-
dor)

CIP Clases 0y 1 Urgente (3) 55 110111
Programado (2) 47 101111
Alto (1) 43 101011
Bajo (0) 31 011111

CIP clase 3 Todos 27 011011

CHIP UCMM

Todos los demas men-

sajes de encapsulacion

Protocolo 802.1D/Q

Otra posibilidad es la utilizada por 802.1Q. El IEEE 802.1Q es un estandar para
definir las LAN virtuales (VLAN) en una red Ethernet. Introduce un encabezado
adicional, el encabezado IEEE 802.1Q, que se encuentra entre el MAC de origen y
el Ethertype and Size en la estructura Ethernet estandar.

El encabezado IEEE 802.1Q tiene el Ethertype 0x8100. Permite especificar

« EIID de la LAN virtual (ID de VLAN, 12 bits de ancho)
» Y la prioridad (definida en 802.1D)

Trama Ethernet Encabezado IEEE 802.1Q (etiqueta) Ethertype/Tamafio
Preambulo MAC de MAC de 0x8100 Control 0x800
destino origen
3 1 12 bits
Bis 1o ID DE VLAN
prioritarios

Como la definicién del encabezado reserva solo 3 bits para la prioridad, aqui solo se
pueden usar 8 prioridades (niveles de 0 a 7).

Asignacion de 802.1D/Q a Ethernet/IP
La siguiente tabla muestra la asignacion predeterminada de las prioridades

802.1D a los diferentes tipos de trafico de datos en Ethernet/IP, que se define en la
especificacién CIP.

Tipo de trafico Prioridad del CIP Prioridad 802.1D
CIP Clases 0y 1 Urgente (3) 6
Programado (2) 5
Alto (1) 5
Bajo (0) 3
CIP clase 3 Todos 3
CHIP UCMM
Todos los demas mensajes
de encapsulacion
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El objeto QoS

En la implementacién Ethernet/IP de QoS, el mecanismo DiffServ suele estar
siempre presente y no es necesario activarlo de forma explicita. Por el contrario,
802.1Q debe activarse explicitamente en todos los dispositivos participantes. Por lo
tanto, las principales capacidades del objeto QoS son:

» Para habilitar 802.1Q (etiquetado de VLAN)
» Para habilitar los parametros de configuracion relacionados con DiffServ
(parametros DSCP)

Para obtener mas informacién sobre el objeto QoS de la pila de protocolos del
adaptador Ethernet/IP, consulte Objeto de calidad de servicio (codigo de clase:
0x48), pagina 164.

Habilitar 802.1Q (etiquetado de VLAN)
El mecanismo de etiquetado de VLAN 802.1Q se puede activar y desactivar

estableciendo el atributo 1 (habilitar etiquetado 802.1Q) del objeto de QoS en el
valor 1.
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Objeto de registro de eventos 65 (0x41)

El objeto de registro de eventos contiene informacion sobre los eventos de 10-Link.

Instancia 0 (atributos de clase)

Atributo Nombre NV Acceso Tipo de Descripcion Predeterminado
datos
1 (0x01) Revisiéon NV Obtener UNIDAD Revisién de este objeto 1
2 (0x02) Instancia NV Obtener UNIDAD Cantidad de puertos 10-Link Cantidad de puertos 10-
maxima Link disponibles
32 (0x20) | Formato de | NV Obtener USINT Identificador del tipo de datos | 204 (OxCC) =STIME
hora del formato de hora
Solo se admite el tipo de
datos STIME.
33 (0x21) | Tiempo NV Obtener STIME Valor predeterminado parael |0
actual tiempo
Se aplica a todas las instan-
cias.

Instancias 100, 101,... (atributos de instancia)

La siguiente tabla muestra la asignacion de las instancias CIP a los puertos 10-Link:

Puerto 10-Link instancia CIP
1 100
2 101
3 102

En la siguiente tabla se describen los atributos de las instancias 100, 101,...:

Atributo

Nombre

NV

Acceso

Tipo de
datos

Descripcion

Predetermi-
nado

2 (0x02)

Estado

\

Obtener

USINT

Estado de esta instancia
0: No existe

1: Detenido

2: Vacio

3: Disponible

4: Completo/Anular

5: Lleno/Detenido

6 - 255: Reservado

9 (0x09)

Configura-
cion de datos
registrados

NV

Obtener/
configu-
rar

BYTE

Configura los datos que se almacenan
en el registro de eventos.

Bit 0 = 0: Introduzca el evento sin
valor de tiempo

Bit 0 = 1: Introduzca el evento con
valor de tiempo

Bits 1 — 7: Reservados (siempre 0).

10 (OX0A)

Registrar la
accion com-
pleta

NV

Obtener/
configu-
rar

USINT

Configura qué hacer cuando se
detecta un nuevo evento y el registro
esta lleno.

0: Detener 1: Desplazarse
2 - 255: Reservado

TESEUGO00067ES

175



Dispositivo maestro 10-Link XZIOM8AM12EY Anexo
Atributo Nombre NV Acceso | Tipo de Descripcion Predetermi-
datos nado
11 (0x0OB) | Accion de NV Obtener/ | USINT Configura qué hacer cuando se detec- | 1
evento dupli- configu- ta un evento doble.
cado rar
0: Ignorar
1: Adadir
2 - 255: Reservado
12 (0Ox0C) | Tamafo \% Obtener | UDINT NUmero maximo de entradas permiti- | 8
maximo del das en el registro de eventos.
registro de
eventos/
datos
13 (0x0OD) | Tamafio del \Y Obtener | UDINT El nimero actual de entradas en el 0
registro de registro de eventos.
g;te;StOSI Valores: de 0 a maximo (= valor del
atributo 12).
14 (OxOE) | Registro de \% Obtener | ARRAY de Lista de todos los eventos registrados. | 0
g\a/fgstos/ Obtener STRUCT Una entrada contiene el calificador de
Miemb eventos de |O-Link (USINT) y el codi-
lembro go de evento de |O-Link (UINT).
Eliminar El atributo 9 especifica si también
Miembro se introduce una marca de tiempo
(STIME). La estructura de una entrada
se describe a continuacion.
19 (0x13) | Registro \% Obtener | BOOL ¢ Registro lleno? Incorrecto
completo . . .
Incorrecto: el registro no esta lleno
Verdadero: registro lleno
20 (0x14) | El registro \Y Obtener | BOOL ¢ El registro contiene entradas? Incorrecto
contiene Falso: el reqist 3 .
entradas also: el registro esta vacio.
True-Log contiene eventos.
21 (0x15) | Desbor- \% Obtener | BOOL ¢ Desbordamiento de registro? Incorrecto
damiento de . .
registro Fal§o. no hay desbordamiento de
registro
Verdadero: desbordamiento de reg-
istro
22 (0x16) | Acceso \% Obtener | STRUCT Acceso de facil lectura a las entradas | -
secuencial de los eventos.
gaegzntos y Si hay una o mas entradas en el regis-
tro de eventos, Get_Attribute_Single
lee la primera entrada y, a continu-
acion, se elimina del registro de
eventos. Si no hay ninguna entrada en
el registro de eventos, Get_Attribute_
Single no devuelve ningun dato.
24 (0x18) | Formato de NV Obtener/ | USINT Formato de una entrada de registro 4
identificador configu- 0-3R d
de eventos rar - ot Reservado
4: 24 bits en el formato USINT + UINT
5 - 255: Reservado

Atributo 14: Estructura de una entrada

El valor del atributo 9 define la estructura de una entrada:

Estructura de una entrada

Descripcion

USINT Calificador de eventos de 10-Link, siempre disponible.
UNIDAD Caddigo de evento 10-Link, siempre disponible.
STIME Hora del sistema

La hora del sistema solo esta disponible si el atributo 9 bit
0=1.
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Servicios

Codigo de Nombre del Nivel de Nivel de in- Descripcion

servicio servicio clase stancia

5 (0x05) Reiniciar - Si Reiniciar

14 (0x0E) Obtener atributo | Si Si Leer un atributo
Unico

16 (0x10) Definir atributo - Si Escribir un valor de
unico atributo

24 (0x18) Conseguir miem- | - Si Leer la entrada
bro

27 (0x1B) Eliminar miembro | - Si Eliminar entrada

Configuracion del puerto 10-Link: objeto 128 (0x80)

El objeto de configuracion del puerto IO-Link contiene la configuracion de un puerto
IO-Link. Cada puerto IO-Link se asigna a una instancia de objeto.

Instancia 0 (atributos de clase)

Atributo Nombre NV | Acceso | Tipo de Descripcion Predeterminado
datos
1 (0x01) Revision NV | Obtener | UNIDAD Revision de este objeto | 1
2 (0x02) Instancia NV | Obtener | UNIDAD Cantidad de puertos Cantidad de puertos 10-Link dis-
maxima IO-Link ponibles

Instancias 1, 2,.

.. (atributos de instancia)

La siguiente tabla muestra la asignacion de las instancias CIP a los puertos 10-Link:

Parametro de puerto 10-Link

instancia CIP

1 (0x01) 1 (0x01)
2 (0x02) 2 (0x02)
3 (0x03) 3 (0x03)

En la siguiente tabla se describen los atributos de las instancias 1, 2,...:

Atributo Nombre

NV Acceso

Tipo de
datos

Descripcion

Predeter-
minado

1 (0x01) Modo puer-

to

NV Obtener/

configurar

USINT

Modo de funcionamiento del puerto (configura-
cion del pin 4)

0: El puerto esta desactivado. L+ esta desac-
tivado. Los datos del proceso (entrada y salida)
se establecen en 0. El maestro |O-Link ya no
realiza ninguna actividad en este puerto.

1: El puerto se utiliza como puerto 10-Link con
una configuracién manual (definida por el usu-
ario). Se validan el ID del proveedor, el ID del
dispositivo y el ID de revision.

2: El puerto se utiliza como puerto |10-Link con
inicio automético. El dispositivo |O-Link no esta
configurado ni validado.

3: Entrada digital.
4: Salida digital.

2
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Atributo

Nombre

NV

Acceso

Tipo de
datos

Descripcion

Predeter-
minado

2 (0x02)

Validacion
y respaldo

NV

Obtener/
configurar

USINT

Configuracion de validacion y respaldo para
identificar el dispositivo 10-Link mientras se
cambia.

0: No hay identificacion del dispositivo 10-Link.

1: Se identifica el dispositivo 10-Link y se com-
prueba su compatibilidad de tipos de acuerdo
con la especificacion I0-Link 1.0

2: Se identifica el dispositivo 10-Link y se com-
prueba su compatibilidad de tipos de acuerdo
con la especificacion 1.1 de 10-Link

3: Se identifica el dispositivo IO-Link y se com-
prueba su compatibilidad de tipos (con fun-
ciones de copia de seguridad y restauracion) de
acuerdo con la especificacion 1.1 de |0-Link

4: Se identifica el dispositivo 10-Link y se com-
prueba su compatibilidad de tipos (con funcién
de restauracion) de acuerdo con la especifi-
cacion 1.1 de 10-Link

0

3 (0x03)

Comporta-
miento 1Q

NV

Obtener/
configurar

USINT

Comportamiento IQ del puerto (configuracion
del pin 2)

0: No se puede utilizar el pin 2.
1: Entrada digital

2: Salida digital

3 - 4: Reservado

5: Alimentacién de tension 2L (solo para 10-Link
de clase B): esta opcion esta pensada Unica-
mente para dispositivos 10-Link de clase B. No
seleccione esta opcién con dispositivos 10-Link
de clase A.

4 (0x04)

Duracién
del ciclo
del puerto

NV

Obtener/
configurar

USINT

Duracion del ciclo del puerto

Para obtener una descripcion de los valores,
consulte la tabla Calculo del tiempo del ciclo del
puerto, pagina 49

5 (0x05)

ID de prov-
eedor

NV

Obtener/
configurar

UNIDAD

ID de proveedor
0...65535

El ID de proveedor se utiliza para comprobar

si esta conectado un dispositivo 10-Link del
fabricante correcto. Para conocer el valor del
ID de proveedor, consulte la documentacion del
dispositivo 10-Link utilizado.

Si el valor es 0, no se realiza ninguna compro-
bacion.

6 (0x06)

ID del dis-
positivo

NV

Obtener/
configurar

UDINT

ID del dispositivo
0 ... 4294967295

El ID del dispositivo se utiliza para comprobar si
esta conectado el dispositivo 10-Link correcto.
Para conocer el valor del ID del dispositivo, con-
sulte la documentacion del dispositivo 10-Link
utilizado.

Si el valor es 0, no se realiza ninguna compro-
bacién.
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Servicios

Codigo de Nombre del Nivel de Nivel de Descripcion

servicio servicio clase instancia

14 (0xOE) Obtener atributo | Si Si Leer un atributo
unico

16 (0x10) Definir atributo - Si Escribir un valor de
unico atributo

1 (0x01) Obtener todos los | - Si Leer todos los atrib-
atributos utos

2 (0x02) Definir todos los | - Si Escribir todos los

atributos

atributos
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Estado del puerto IO-Link: Objeto 129 (0x81)

Objeto con informacion de estado del puerto maestro 10-Link. Cada puerto IO-Link
se asigna a una instancia de objeto.

Instancia 0 (atributos de clase)

Atributo Nombre NV | Acceso | Tipo de Descripcion Predeterminado
datos
1 (0x01) Revisién NV | Obtener | UNIDAD Revision de este objeto | 1
2 (0x02) Instancia NV | Obtener | UNIDAD Cantidad de puertos Cantidad de puertos 10-Link dis-
maxima 10-Link ponibles

Instancias 1, 2,... (atributos de instancia)

La siguiente tabla muestra la asignacion de las instancias CIP a los puertos |0-Link:

Parametro de puerto 10-Link instancia CIP
1 (0x01) 1 (0x01)
2 (0x02) 2 (0x02)
3 (0x03) 3 (0x03)
Atributo Nombre NV | Acceso | Tipo de Descripcion Predeter-
datos minado
1 (0x01) Informacion |V Obtener | USINT Informacion sobre el estado actual del puerto 10- 0
sobre el Link
Slsjtearctig del 0: Sin dispositivo 10-Link: no hay ningun dispositivo

I0-Link conectado al puerto o no hay comunicacion
con el dispositivo 10-Link conectado.

1: Desactivado: el puerto esta inactivo.

2: Dispositivo incorrecto: la comprobacion de la
revision o la compatibilidad muestra que esta
conectado un dispositivo 10-Link incorrecto.

3: Preutilizacion: el dispositivo 10-Link esta listo
para la comunicacion.

4: Utilizacion: el dispositivo |O-Link se esta comu-
nicando.

5: DI CQ: El puerto esta en el modo de entrada
digital.

6: DO CQ: El puerto esta en el modo de salida

digital.

7 - 8: Reservado

9: Tiempo de ciclo incorrecto: el tiempo de ciclo

configurado no coincide con el dispositivo 10-Link
conectado.

254: Apagado del puerto: la tension del puerto esta
desconectada.

255: No disponible: el puerto no esta disponible.
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Atributo Nombre NV | Acceso | Tipo de Descripcion Predeter-
datos minado
2 (0x02) Informacion |V Obtener | USINT Informacion sobre la calidad del puerto y la validez | 0
sobre la de los datos del proceso para entrada y salida. El
calidad del contenido esta codificado en bits.
puerto Bit 0:
0: Procesar datos de entrada validos
1: Los datos de entrada del proceso no son validos
Bit 1:
0: Los datos de salida del proceso son validos
1: Los datos de salida del proceso no son validos
Bit 2 - 7: Reservado
3 (0x03) Revisiéon \% Obtener | USINT ID de revision del dispositivo 10-Link conectado 0
0: No hay ningun dispositivo 10-Link conectado.
Todos los demas valores: ID de revision del dispos-
itivo 10-Link conectado.
4 (0x04) Tasa de \% Obtener | USINT Tasa de transmision de datos 0
transmision 0: No hay ningun dispositivo 10-Link conectado.
1: 4,8 kbit/s (COM1)
2: 38,4 kbit/s (COM2)3
: 230,4 kbit/s (COM3)
4 — 255: Reservado
5 (0x05) Duracion \% Obtener | USINT Tiempo de ciclo de la comunicacién en el modo de | 0
del ciclo funcionamiento "Utilizar".
maestro
6 (0x06) Longitud de |V Obtener | USINT Longitud de los datos de entrada del dispositivo 0
los datos de IO-Link conectado en los bytes: 0... 32
entrada
7 (0x07) Longitud de |V Obtener | USINT Longitud de los datos de salida del dispositivo IO- | 0
los datos de Link conectado en los bytes: 0... 32
salida
8 (0x08) ID de prov- |V Obtener | UNIDAD ID de proveedor del dispositivo |O-Link conectado | 0
eedor
9 (0x09) ID del dis- \% Obtener | UDINT ID de dispositivo IO-Link conectado 0
positivo
Servicios
Caodigo de Nombre del Nivel de clase | Nivel de in- Descripcion
servicio servicio stancia
14 (0xOE) Obtener atributo | Si Si Leer un atributo
unico
1 (0x01) Obtener todos - Si Leer todos los
los atributos atributos
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Identificacion del puerto 10-Link: objeto 130 (0x82)

El objeto de identificacion de puertos 10-Link contiene informacion sobre los tipos
de puertos IO-Link. Cada puerto 10-Link se asigna a una instancia de objeto.

Instancia 0 (atributos de clase)

Atributo | Nombre NV | Acceso | Tipode |Descripcion Predetermi-
datos nado
1 (0x01) | Revision NV | Obtener | UNIDAD | Revision de este |1
objeto
2 (0x02) | Instancia NV | Obtener | UNIDAD | Cantidad de puer- | Cantidad de
maxima tos 10-Link puertos 10-Link
disponibles

Instancias 1 (atributos de instancia)

La siguiente tabla muestra la asignacion de las instancias CIP a los puertos |0-Link:

Parametro de puerto 10-Link instancia CIP
1 (0x01) 1 (0x01)
2 (0x02) 2 (0x02)
3 (0x03) 3 (0x03)
Atributo | Nombre NV | Acceso | Tipode |Descripcion Predetermi-
datos nado
1 Tipo de \% Obtener | USINT Tipo de puerto -
puerto 0: Clase A

1: Clase A con ali-
mentacion de puerto

soporte de encen-
dido/apagado de
tension

2: Clase B
3 — 255: Reservado

Servicios
Coédigo de Nombre del Nivel de Nivel de in- Descripcion
servicio servicio clase stancia
14 (Ox0E) Obtener atribu- | Si Si Leer un atributo
to unico
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Parametro del dispositivo 10-Link: objeto 131 (0x83)

Este objeto permite leer y escribir los parametros de un dispositivo IO-Link mediante

la ISDU (unidad de datos de servicio indexada) del servicio |IO-Link. Este objeto

mapea los servicios CIP en los servicios |O-Link. Una instancia de objeto se dirige
al puerto I0O-Link al que esta conectado el dispositivo 10-Link.

Instancia 0 (atributos de clase)

Atributo Nombre NV | Acceso | Tipo de Descripcion Predeterminado
datos
1 (0x01) Revision NV | Obtener | UNIDAD Revision de este objeto | 1
2 (0x02) Instancia NV | Obtener | UNIDAD Cantidad de puertos Cantidad de puertos |O-Link
maxima 10-Link disponibles

Instancias 1, 2,... (atributos de instancia)

Servicios

La siguiente tabla muestra la asignacion de las instancias CIP a los puertos 10-Link:

Parametro de puerto 10-Link instancia CIP

1 (0x01) 1 (0x01)

2 (0x02) 2 (0x02)

3 (0x03) 3 (0x03)

Las instancias no tienen ningun atributo.

Caodigo de Nombre del Nivel de Nivel de in- Descripcion

servicio servicio clase stancia

14 (OxOE) Obtener atributo | Si - Leer un atributo
unico

75 (0x4B) Lecturade ISDU | - Si Lectura de datos del
(unidad de datos dispositivo 10-Link
de servicio in-
dexada)

76 (0x4C) Escritura ISDU - Si Escritura de datos
(unidad de datos en un dispositivo
de servicio in- 10-Link
dexada)

Servicio de lectura ISDU (solicitud)

Este servicio lee los parametros de un dispositivo |0-Link que esta conectado a un
puerto |O-Link. La instancia CIP se dirige al puerto 10-Link.

No es necesario direccionar un atributo CIP. No se utiliza ningun atributo CIP
incluido en la solicitud.

Los datos CIP contienen el valor del indice y el subindice del objeto. Estos valores
se dirigen al objeto del dispositivo 10-Link.

Campo Tipo Valor Descripcion
Servicio CIP | - 75 (0x4B) Servicio de lectura ISDU
Clase CIP - 131 (0x83) Objeto de parametro del dispositivo 10-Link
instancia CIP | - 1 (0x01), 2 Aborda el puerto 10-Link al que esta conecta-
(0x02), ... do el dispositivo 10-Link.
Datos CIP UNIDAD | indice indice de objetos del dispositivo 10-Link
USINT Subindice Subindice de objetos del dispositivo 10-Link
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Servicio de lectura ISDU (respuesta)

En caso de que la solicitud se ejecute correctamente, el estado CIP de la respuesta
tiene el valor 0. Los datos CIP contienen los datos leidos del objeto del dispositivo

[O-Link.

Campo Tipo Valor Descripcién

Servicio CIP - 75 (0x4B) Servicio de lectura ISDU

Clase CIP - 131 (0x83) Objeto de parametro del dispositivo 10-Link

instancia CIP | - 1 (0x01), 2 Aborda el puerto 10-Link al que esta conecta-
(0x02), ... do el dispositivo 10-Link.

Datos CIP ARRAY Datos ISDU Lectura de datos de objetos 10-Link del dis-

de BYTE positivo IO-Link. Longitud 0... 232 bytes.

En caso de que la solicitud no se ejecute correctamente, el estado CIP de la
respuesta tiene un valor que no es igual a 0. Los datos del CIP contienen cédigos

de error.
Campo Tipo Valor Descripcién
Servicio CIP - 75 (0x4B) Servicio de lectura ISDU
Clase CIP - 131 (0x83) Objeto de parametro del dispositivo 10-Link
instancia CIP | - 1 (0x01), 2 Aborda el puerto 10-Link al que esta conecta-
(0x02), ... do el dispositivo 10-Link.
Datos CIP UNIDAD | Cddigo de Maestro 10-Link: cddigo de error
error i . .
Al final de esta seccion, encontrara una refer-
encia cruzada a la lista de cédigos de error.
USINT Caodigo de Dispositivo |0-Link: codigo de error
error ) . .
Al final de esta seccion, encontrara una refer-
encia cruzada a la lista de cédigos de error.
USINT Cadigo de Dispositivo 10-Link: cédigo de error adicional

error

Al final de esta seccién, encontrara una refer-
encia cruzada a la lista de cédigos de error.

Servicio de escritura ISDU (solicitud)

Este servicio escribe los parametros de un dispositivo |O-Link que esta conectado a
un puerto 10-Link. La instancia CIP se dirige al puerto I10-Link.

No es necesario direccionar un atributo CIP. No se utiliza ningun atributo CIP
incluido en la solicitud.

Los datos CIP contienen el valor del indice y el subindice del objeto.

Estos valores se dirigen al objeto del dispositivo 10-Link.

Los datos CIP también contienen los datos que se escribiran en el objeto del
dispositivo 10O-Link.

Campo Tipo Valor Descripcion

Servicio CIP - 76 (0x4C) Servicio de escritura ISDU

Clase CIP - 131 (0x83) Objeto de parametro del dispositivo

[O-Link
instancia CIP | - 1 (0x01), 2 Aborda el puerto 10-Link al que esta
(0x02), ... conectado el dispositivo 10-Link.

Datos CIP UNIDAD indice indice de objetos 10-Link
USINT Subindice Subindice de objetos de 10-Link
ARRAY de | Datos ISDU Datos que se van a escribir en el dispos-
BYTE itivo 1O-Link. Longitud 0... 232 bytes
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Servicio de escritura ISDU (respuesta)

En caso de que la solicitud se ejecute correctamente, el estado CIP de la respuesta

tiene el valor 0.

Campo Tipo Valor Descripcion
Servicio CIP - 76 (0x4C) Servicio de escritura ISDU
Clase CIP - 131 (0x83) Objeto de parametro del dispositivo
10-Link
instancia CIP | - 1 (0x01), 2 Aborda el puerto 10-Link al que esta
(0x02), ... conectado el dispositivo |O-Link.

En caso de que la solicitud no se ejecute correctamente, el estado CIP de la
respuesta tiene un valor que no es igual a 0. Los datos del CIP contienen cédigos

de error.
Campo Tipo Valor Descripcion
Servicio CIP - 76 (0x4C) Servicio de escritura ISDU
Clase CIP - 131 (0x83) Objeto de parametro del dispositivo
10-Link
instancia CIP | - 1 (0x01), 2 Aborda el puerto 10-Link al que esta
(0x02), ... conectado el dispositivo |O-Link.
Datos CIP UNIDAD Cadigo de error Maestro IO-Link: cédigo de error
Al final de esta seccion, encontrara una
referencia cruzada a la lista de codigos
de error.
USINT Cadigo de error Dispositivo |O-Link: codigo de error Al
final de esta seccion, encontrara una
referencia cruzada a la lista de cédigos
de error.
USINT Cadigo de error Dispositivo 10-Link: codigo de error

adicional

Al final de esta seccion, encontrara una
referencia cruzada a la lista de cédigos
de error.
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Glosario
B

Tasa de baudios
Velocidad de transmisién de datos especificada en forma de un nimero de bits
transferidos por segundo (velocidad en baudios = velocidad de datos).

BOOL
El tipo booleano es el tipo de datos basico en computacion. Una variable BOOL
puede tener uno de estos valores: 0 (FALSO), 1 (VERDADERO). Un bit que se
extrae de una palabra es de tipo BOOL, por ejemplo: $MW10. 4 es el quinto bit
de una palabra de memoria nimero 10.

BYTE
Cuando se agrupan 8 bits, se denominan un BYTE. Puede introducir un BYTE
en modo binario o en base 8. El tipo BYTE esta codificado en un formato de 8
bits que va de 16400 a 16#FF (en formato hexadecimal).

C

CIP
(Protocolo industrial comun) El CIP es un protocolo industrial para aplicaciones
de automatizacion industrial. Abarca un conjunto completo de mensajes
y servicios para la recopilaciéon de aplicaciones de automatizacion de la
fabricacion: control, seguridad, sincronizacién, movimiento, configuracion e
informacion.

Duracion del ciclo
Tiempo para transmitir una secuencia M entre un maestro y su dispositivo,
incluido el siguiente tiempo de inactividad.

D

DHCP
protocolo de configuracién dinamica de host. Protocolo TCP/IP que permite
a un servidor asignar una direccion IP basada en el nombre de un dispositivo
(nombre de host) a un nodo de red.

DI
(Entrada digital)

DO
(Salida digital)

DSCP

(Punto de codigo de servicios diferenciados)El DSCP es una arquitectura de re-
des informaticas que especifica un mecanismo para clasificar y administrar el
trafico de red y brindar calidad de servicio en redes IP modernas.

E

EMI

(Interferencia electromagnética)Es un ruido o interferencia no deseados en una
ruta o circuito eléctrico causados por una fuente externa. También se denomina
interferencia de radiofrecuencia.

Ethernet
Una tecnologia de capa de enlace fisico y de datos para LAN, también
conocida como |IEE 802.3. Ethernet utiliza un bus o una topologia en estrella
para conectar diferentes nodos en una red.
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HMI
(Interfaz hombre-maquina) Interfaz de operador, normalmente grafica, para

equipos industriales.

IEC 61131-9
Estandar internacional que trata de los aspectos basicos de los controladores
programables. La parte 9 describe 10-Link con la designacion de interfaz de
comunicacion digital Singledrop para sensores y actuadores pequefios (10-
Link).

IODD
(Descripcion del dispositivo 10) El IODD sirve como descripcion e identidad
digitales de un dispositivo 10-Link y proporciona informacién sobre las
caracteristicas, los pardmetros y las capacidades de comunicacién del
dispositivo.

NTP
(Protocolo de tiempo de red)ElI NTP es un protocolo de red para la
sincronizacioén de relojes entre sistemas informaticos a través de redes de
datos de latencia variable y conmutacién de paquetes.

OEM
(Fabricante de equipos originales) Se refiere a cualquier empresa que fabrica
productos o piezas destinados a ser incorporados a un producto final de otra

empresa.

OPC UA
(Arquitectura unificada de comunicaciones de plataforma abierta) Es un
protocolo de comunicaciéon multiplataforma para la automatizacion industrial.
Independientemente de su edad, OPC-UA permite que los robots industriales,
las maquinas herramienta y los PLC se comuniquen entre si.

PELV
(Tension extra baja de proteccién) El PELV describe una tension que se
establece tan baja que, en caso de contacto indirecto y contacto directo
en areas pequefias, no hay riesgo de descarga eléctrica. En caso de que
se produzca un fallo en el aislamiento, se debe proporcionar la proteccion
adecuada.

PLC
(Controlador légico programable) El PLC es el cerebro de un proceso de
fabricacion industrial. Automatiza un proceso a diferencia de los sistemas de
control de relés. Los PLC son ordenadores aptos para sobrevivir a las duras
condiciones del entorno industrial.

Puerto
Interfaz de medio de comunicacién del maestro con un dispositivo.
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SCADA
(control de supervisién y adquisicion de datos) Sistema que monitoriza,
administra y controla aplicaciones o procesos industriales, por lo general para
sitios enteros o complejos de sistemas repartidos en grandes areas.

SELV
(tensién extra baja de seguridad) Un sistema que sigue las pautas IEC 61140
para las fuentes de alimentacién esta protegido de tal manera que la tension
entre dos partes accesibles (o entre una parte accesible y el terminal PE para
los equipos de clase 1) no supere un valor especifico en condiciones normales

o inoperables.

SIO
(Entrada y salida estandar)Modo de funcionamiento del puerto de acuerdo
con la entrada y salida digitales definidas en la norma IEC 61131-2 que se
establece tras el encendido, el respaldo o los intentos de comunicacién fallidos.

Despertar
Procedimiento de enlace |O para hacer que un dispositivo cambie su modo de

S10 a modo |0-Link.
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