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Instrugoes de segurancga @

Informagdes Importantes

AVISO
Leia cuidadosamente estas instru¢des e observe o equipamento para se familiarizar com o dispositivo
antes de o tentar instalar, utilizar ou efectuar a manutengao. As seguintes mensagens especiais podem
surgir ao longo deste documento ou no equipamento para o avisar de possiveis perigos ou para lhe
chamar a atencao relativamente a informagao que esclarega ou simplifique os procedimentos.

A existéncia deste simbolo em um rétulo de seguranca de “Perigo” ou “Aviso” indica
perigo de choque elétrico, que pode resultar em ferimentos, se as instrugbes néo
forem seguidas.

ferimentos pessoais. Obedeca a todas as mensagens de seguranga que acompanham o
simbolo para evitar possiveis ferimentos ou morte.

A PERIGO

PERIGO indica uma situag&o perigosa que, se néo for evitada, resultara em morte ou
ferimentos graves.

2 Este é o simbolo de aviso de seguranga. E utilizado para o alertar quanto a possiveis

A ATENGAO

ATENGAO indica uma situacéo perigosa que, se nio for evitada, pode resultar em morte ou
ferimentos graves.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagéo perigosa que, se nao for evitada, pode resultar em
ferimentos leves ou moderados.

AVISO

AVISO é utilizado para abordar praticas nao relacionadas com lesdes corporais.

NOTA
A instalagao, utilizagdo e manutengao do equipamento eléctrico devem ser efectuadas exclusivamente
por pessoal qualificado. A Schneider Electric ndo assume qualquer responsabilidade pelas
consequéncias resultantes da utilizagdo deste material.

Uma pessoa qualificada possui aptiddes e conhecimentos relacionados com o fabrico e o funcionamento
do equipamento eléctrico e a sua instalagéo e recebeu formacao de seguranca para reconhecer e evitar
0s perigos envolvidos.
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Acerca deste manual @

Apresentacgao

Objectivo do documento

Este manual descreve os recursos, a instalagao, a fiagao, o uso e a resolugéo de problemas doslinter-
ruptores de seguranga XCSR RFID.

ambito de aplicagao
As caracteristicas técnicas dos dispositivos descritos neste manual estdo também indicadas online.
Para acessar essas informagdes online:

Passo Acdo
1 Va para www.tesensors.com.
2 Na caixa Pesquisar, digite o nimero do modelo de um produto ou o nome de uma linha

de produtos.
Nao inclua espagos em branco no nimero do modelo/linha de produtos.

3 Se mais do que um numero de modelo aparecer nos resultados da pesquisa de
Produtos, clique no nimero do modelo que Ihe interessa.

4 Para salvar ou imprimir uma folha de dados como um arquivo .pdf, clique em Baixar
folha de dados do produto .

As caracteristicas que sdo apresentadas neste manual devem ser as mesmas que as caracteristicas
apresentadas online. De acordo com a nossa politica de melhoria constante, podemos rever
periodicamente os conteuidos para melhorar a clareza e a exatidao. Se vocé encontrar uma diferenga
entre o manual e as informagdes online, use as informagdes online como referéncia.

Cédigo QR

Um Cdédigo QR incluindo o endereco web da Telemecanique Sensors esta presente nas marcas

dolnterruptor de seguranga XCSR RFID. Documentos técnicos estao disponiveis em varios idiomas nesse
site.

Documentos relacionados

Titulo da documentagéo NuUmero de referéncia
Interruptores de seguranga XCSR RFID - Guia rapido NHA77770
Maédulo de diagnéstico XCSRD210MDB - Guia rapido NHA77776

E possivel fazer o download dessas publicagdes técnicas ou de outras informacdes técnicas do nosso site
em www.tesensors.com

Comentarios do usuario

Noés apreciamos os seus comentarios sobre este documento. Vocé pode entrar em contato conosco
através do e-mail customer-supporti@itesensors.com.
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Parte |

Geral

Visao geral
Esta parte oferece informagdes detalhadas sobre as exigéncias de segurancga e a descrigdo do produto.

Conteudo desta parte
Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
1 Requisitos de seguranga 11
2 Descrigao do produto 13
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Capitulo 1

Requisitos de seguranga

Requisitos de seguranga

Precaugbes

A ATENGAO

CONFIGURAGAO OU INSTALAGAO INADEQUADA

e A instalacdo e manutencgao deste equipamento pode ser feita somente por pessoal qualificado.
e Leia, compreenda e siga as informagdes de conformidade abaixo antes de instalar osInterruptores de
seguranca XCSR RFID.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Cumprimento total dos requisitos de conformidade

Suporte do produto

A conformidade de uma maquina e doslinterruptores de seguranga XCSR RFID com as regulamentagdes
de seguranga dependem da aplicagao, instalagdo, manutengéo e operagdo adequadas doslinterruptores
de seguranga XCSR RFID. Estas sdo responsabilidades do comprador, do instalador e do empregador.

O empregador é responsavel pela selegéo e pelo treinamento do pessoal necessario para a instalagao,
operagao e manutengao adequadas da maquina e de seus sistemas de protecdo. Os Interruptores de
seguranca XCSR RFID devem ser instalados, verificados e receber a manutencdo somente de uma
pessoa qualificada. A definicdo de uma pessoa qualificada € "uma pessoa ou pessoas que, por possessao
de um diploma ou certificado de treinamento profissional reconhecido ou por conhecimento, treinamento
e experiéncia abrangentes, tenham demonstrado a habilidade de solucionar problemas relacionados ao
trabalho e assunto em pauta de forma bem-sucedida" (ANSI B30.2).

Para utilizar oslnterruptores de seguranga XCSR RFID, os requisitos exigidos devem ser atendidos:

e A maquina protegida deve ser capaz de parar em qualquer ponto de seu ciclo.

e A maquina protegida ndo deve apresentar chips metalicos proximos aoslInterruptores de seguranga
XCSR RFID.

e A maquina protegida deve ter um tempo de parada consistente e adequar os mecanismos de controle.

e Todas as regras, cddigos e regulamentagdes governamentais e locais aplicaveis devem ser seguidas.
Isto é da responsabilidade do empregador e do usuario.

e Todos os elementos de controle da maquina relacionados a seguranga devem ser concebidos para que
o alarme na légica de controle ou na interrupgao do circuito de controle nao resulte em uma falha
doslinterruptores de seguranga XCSR RFID.

e Realize um teste doslinterruptores de seguranca XCSR RFID durante a instalagdo e apés a
manutengao ou o ajuste. Bem como no caso de qualquer modificagdo dos controles de maquinas,
ferramentas, maquina ou do sistema de protecdo RFID.

e O funcionamento adequado doslInterruptores de seguranga XCSR RFID e sua linha de operagéao
devem ser verificados regularmente com base no nivel de seguranca exigido pelo aplicativo (p. ex.
numero de operagdes, nivel de poluigdo ambiental, ...).

e Execute apenas os procedimentos de teste e diagnostico destacados neste manual.

e Siga todos os procedimentos neste manual para uma operagéo apropriada doslInterruptores de
seguranga XCSR RFID.

e Todos os elementos do circuito de controle da maquina relacionados a seguranga, incluindo os
controles pneumaticos, elétricos ou hidraulicos devem ter controles confiaveis.

A aplicagdo dessas exigéncias foge a algada da Schneider Electric. O empregador tem a responsabilidade
Unica de seguir as exigéncias de procedimento e quaisquer outros procedimentos, condigdes e requisitos
especificos do maquinario.

Para mais informagdes sobre produtos e servigos em seu pais, visite www.fesensors.com.

TESEUGO000268PT 07/2017
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Capitulo 2

Descricao do produto

Visao geral

Este capitulo descreve as informagdes gerais, as fungdes dosInterruptor de seguranga XCSR RFID € os
componentes do sistema.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui as seguintes secgdes:

TESEUGO000268PT 07/2017
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Especificagéo do produto

Seccao 2.1

Informacgdes gerais

Visao geral
Esta segao descreve informagdes gerais dosInterruptores de seguranga XCSR RFID.

Conteudo desta secgdo
Esta secgéo inclui os seguintes topicos:

Topico Pagina
Descrigao geral de Interruptor de seguranga XCSR RFID 15
Como um Interruptor de segurangca XCSR RFID funciona? 16
Areas de operagdo (S, — Sar) 17
Definigdo dos tempos caracteristicos 18
Tempo de resposta do sistema (Tempo de seguranga do processo) 19
Avaliagao de risco 20
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Especificagdo do produto

Descrigao geral de Interruptor de seguranga XCSR RFID

Viséo geral
Osilnterruptores de seguranga XCSR RFID s&o utilizados quando é necessario prote¢éo pessoal. Os
aplicativos basicos destinam-se a monitorar a posicao de protecdes de seguranga moéveis para evitar que
ocorram situac¢des de perigo quando a protecdo de seguranca estiver aberta. Por exemplo:

Células de trabalho robotizadas

Equipamentos moveis

Linhas de transferéncia

Linhas de montagem

Equipamento para rolos

Equipamentos automatizados

Ferramentas de maquinario

Equipamentos para alimentos e bebidas

Maquinas de embalagem

TESEUGO000268PT 07/2017 15



Especificagéo do produto

Como um Interruptor de seguranga XCSR RFID funciona?

Descrigao geral
Um Interruptor de seguranga XCSR RFID é um sistema sem contato que consiste de um interruptor
controlado por microprocessador (também chamado de "sensor" ou "leitor") e um transponder (também
chamado de "etiqueta" ou "atuador codificado").

O leitor deve ser montado na parte fixa da protegdo de seguranga, e o transponder na parte movel.

N&o existe contato entre o transponder e o interruptor, uma tecnologia de radiofrequéncia € utilizada para
a comunicacgao.

O leitor e o transponder sdo pareados na fabrica. Durante a fabricagdo, o leitor carrega no transponder
com o qual é vendido, um caédigo unico. Esse cédigo digital salvo é a Unica "chave" aceita pelo leitor
pareado.

Quando o transponder entra no campo de frequéncia de radio gerado pelo leitor (ao fechar a porta de uma
protecao, por exemplo), o leitor detecta o transponder e |1&é os dados na memoaria do transponder.

Se o cadigo do transponder exigido pelo leitor estiver correto, o leitor muda suas duas saidas de
seguranga redundantes (OSSDs) para o estado ON, indicando que a protecdo de seguranca esteja
fechada e, assim, permitindo a operagdo da maquina. Para obter mais detalhes, consulte Fungbes do
Interruptor de seguranga XCSR RFID (ver pagina 22).

Quando o transponder sair do campo gerado pelo leitor (ao abrir a porta de uma protegéo por exemplo),
o leitor muda suas duas saidas de seguranga redundantes (OSSDs) para o estado OFF para interromper
a maquina, indicando que a protegdo de segurancga esta aberta.

Ao utilizar um codigo Unico, a tecnologia RFID é resistente contra adulteragéo (Tipo 4 - Alto nivel de
codificagao - de acordo com ISO 14119).

Um transponder ndo pode ser reprogramado. Se, por qualquer razdo, como uma tentativa de adulteracéo,
o leitor ndo receber de um transponder o Unico cédigo esperado salvo na fabrica, a comunicagdo com o
transponder sera rejeitada pelo leitor. O leitor, entdo, entra no modo Erro e altera suas saidas de
seguranca para o estado OFF. E necessaria, portanto, uma nova inicializagdo. O Interruptor de seguranca
XCSR RFID é projetado para estar em conformidade com os requisitos de segurancga PLe - Cat 4

(EN ISO 13849-1), SIL3 (IEC 61508) e SILCL3 (IEC 62061).

Esta ilustragdo apresenta o Interruptor de seguranga XCSR RFID:

2]((

Transponder
Area sensivel do transponder
Area sensivel do leitor

Leitor

ArOWON-=
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Especificagdo do produto

Areas de operagéo (S, — Sap)

Descrigédo geral

Quando o transponder e leitor pareados estdo em operagéo:

e S,, (Distancia de detecgao de operagéo garantida) é a distancia a partir da face de deteccéo na qual
a presenga do destino especificado é corretamente detectada sob todas as condigbes ambientais e
tolerancias de fabricagao especificadas (por exemplo: temperatura da operagao, material do suporte
de montagem).

e S, (Distancia de deteccéo de liberacdo garantida) é a distancia a partir da face de deteccdo além da
qual a auséncia do destino especificado é corretamente detectada sob todas as condigées ambientais
especificadas e tolerancias de fabricagao (por exemplo: temperatura da operagéo, material do suporte
de montagem).

e O valorde S, é a distancia de comutagao abaixo da qual o estado ON é definido com certeza absoluta
(a a@rea azul no desenho = OSSDs ON)

e Ovalorde S, é a distancia de comutagao abaixo da qual o estado OFF é definido com certeza absoluta

(a area vermelha no desenho = OSSDs OFF)
e S, é a distancia real de detecgao de ligagao.

A zona cinza representa o "estado transitério". Dentro da area cinza, os pontos de comutagao nao séo,
portanto, protegidos (area de dispersoes).

Os valores de S, e S, dependem das dire¢des de aproximagao e do desalinhamento entre o transponder
e o leitor (consulte Distancias de montagem e operagao (ver pagina 45)).

As pecas do leitor e do transponder devem ser montadas de acordo com os valores de S, € Sy, para
garantir um interruptor ON e um interruptor OFF respectivamente nas areas azul (<S,) e vermelho (>Sg,).

O diagrama descreve as areas de operacao:

0 mm Sao

Sar

OSSD1

0SSD2

ON OFF

As distancias de deteccao garantidas para o Interruptor de segurangca XCSR RFID sado apresentadas na
configuragéo face a face e sem desalinhamento entre o transponder e o leitor:

o S,, =10 mm (0,39 pol)

e S, =35mm (1,38 pol)

e Histerese: 3% x Sr < Hr < 20% x Sr

Consulte configuragdo de montagem face a face (ver pagina 47).

Ha um leve atraso entre a comutagéo das duas OSSDs, definido como “Tempo de atraso das OSSDs
(ToT)” (ver pagina 18).

TESEUGO000268PT 07/2017
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Especificagéo do produto

Definigdo dos tempos caracteristicos

Tempo de resposta (Ty)

Tempo entre a entrada do transponder na area de operacao e a comutagcao das OSSDs para o estado
ON. T; = 120 ms tipico. Esse tempo aplica-se para somente um leitor. Na configuragéo de cadeia daisy,

cada interruptor adicional aumenta esse tempo em 50 ms.
Para modelos autbnomos, o tempo de resposta tipico é T, = 250 ms.

Tempo de risco (T,)

Tempo entre a saida do transponder da area de operagéo e a comutagédo das OSSDs para o estado OFF.
T, <120 ms. Esse tempo aplica-se para somente um leitor. Na configuragéo de cadeia daisy, cada

interruptor adicional aumenta esse tempo em 18 ms.

Tempo de arranque (Top)

Apo6s uma inicializagao, o sistema realiza autotestes para verificar sua integridade. O tempo de arranque
€ o atraso, a partir da inicializagéo, ap6s o qual o sistema esta pronto para operagdo. Ton <5 s.

Tempo do modo pareamento (Tpy,)

Tempo durante o qual um novo pareamento do transponder & possivel (somente para "modelos ativados
de repareamento”).

Tpm = 10 s a partir do Tempo de arranque (Toy) (10 s apés o pulso de inicializagao).

Tempo de inconsisténcia das entradas de seguranga (T;)

Para configuragéo de cadeia Daisy, tempo limite maximo permitido para uma inconsisténcia entre os
estados das duas entradas relacionadas a seguranca. Se o tempo limite tiver terminado com uma
discrepancia persistente, as OSSDs mudam para o estado OFF. T|1 < 18 ms.

Tempo de atraso das OSSDs (Tp)

Define a diferenga de tempo entre as OSSDs para comutagéo para o estado OFF. Tp < 18 ms.

Tempo de pulso das OSSDs (Tpt)

Esse tempo é a duragao dos pulsos periédicos gerados em cada OSSD para realizar a monitoragdo das
saidas de seguranga (detecgao de curto-circuito, por exemplo). A duracdo desse pulso deve ser
compativel com o equipamento descendente conectado as OSSDs (interface de seguranga, por exemplo).
Tpt max = 1,4 ms, ciclo de trabalho maximo de 300 ms.

18 TESEUG000268PT 07/2017



Especificagdo do produto

Tempo de resposta do sistema (Tempo de seguranga do processo)

Descrigédo geral

De acordo com a EN ISO 13855, o tempo de resposta total (T) que corresponde a parada de
funcionamento geral do sistema, é calculado pela férmula fornecida:

T= t1 + tz
Em que:

t4 = tempo de resposta do sistema de proteg¢ao (em segundo). E o tempo total entre a atuagéo da protecéo

e a comutacgao para o estado OFF dos seus componentes de saida. Esse tempo corresponde ao "Tempo
de risco" (T,)

t, = tempo de parada da maquina (em segundos): tempo maximo necessario para encerrar a fungéo da

maquina de risco apos o sinal de saida da protegéo atingir o estado OFF. Essa informagao é fornecida
pelo fabricante da maquina. O tempo de resposta do controle e dos sistemas de saida da maquina estao
incluidos em to.

A ATENGAO

CONFIGURAGAO INCORRETA

e Certifique-se de que o Interruptor de seguranga XCSR RFID esta montado a uma distancia suficiente
dos riscos da operagao para que ele possa executar completamente o tempo de parada.

e Ao utilizar uma interface de seguranga, como relés de seguranga ou controladores, o tempo de
resposta da interface de seguranga tem que ser adicionado ao tempo de parada geral do sistema.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

TESEUGO000268PT 07/2017
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Especificagao do produto

Avaliagéo de risco

Descrigao geral

A avaliagdo de risco e a redugao de risco sao os processos iterativos descritos na EN ISO 12100,

IEC 61508 & IEC 62061 (SIL e SIL CL) e EN ISO 13849-1: (PL). Existem varias técnicas para a avaliagao
de risco e nenhuma delas pode ser considerada como a forma correta de realizar a avaliagédo de risco. A
norma especifica alguns principios gerais, mas nao especifica exatamente o que deve ser feito em cada
caso.

Para saber sobre dados relacionados a segurancga, consulte a se¢gdo Dados relacionados a seguranga
(ver pagina 72).

Este fluxograma descreve o processo de avaliagdo de risco:

As etapas essenciais para a avaliagdo de risco sdo as seguintes:

Definir o nivel de risco toleravel.

Identificar perigos.

Analisar perigos.

Determinar se os riscos estédo abaixo de um nivel aceitavel.

Definir medidas de protegao, se os riscos estiverem acima de um nivel toleravel.

Verificar se as medidas de protecgao realizadas levam a uma redugéo de riscos eficaz (Processo
iterativo).

Esta figura descreve os elementos de risco a serem levados em consideragao para a estimativa de riscos:

£Tg

A ATENCAO

TIPO INCORRETO DE UTILIZAGAO

E responsabilidade do usudrio ou integrador verificar se o uso do Interruptor de seguranga XCSR RFID
é consistente com a avaliagéo de risco do aplicativo.

Para escolher o produto certo para seu aplicativo, realize uma avaliagao de risco.
A nado observancia destas instru¢gdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Para obter mais informacgdes, consulte: /Afip.//www.schneider-
electric.com/ww/en/download/document/DIA4ED 1100102EN.

20
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Especificagdo do produto

Normas de referéncia

A tabela a seguir descreve as principais normas de referéncia:

Norma Avaliagao de risco Descri¢do
EN ISO 12100 Avaliagéo de risco e redugéo | Seguranga do maquinario.
de riscos Principios gerais de design.
Avaliagéo de risco e redugao de riscos.
Norma Nivel de seguranga Descrigao

EN ISO 13849-1

Nivel de desempenho (PL)

Categoria (Cat)

Parte do sistema de controle relacionada com a
seguranga.
Principios gerais de design.

IEC 61508 Nivel de integridade de Seguranca funcional de sistemas
seguranga (SIL) elétricos/eletronicos/eletrdnicos programaveis
relacionados com seguranga.
IEC 62061 Limite de nivel de Seguranga do magquinario.
integridade de seguranca Seguranca funcional de sistemas de controle
declarado (SILCL) elétricos, eletronicos e eletronicos programaveis
relacionados com seguranga.
Norma Normas do tipo B Descrigao
1ISO 14119 Protecdes Seguranga do maquinario.

(dispositivos de trava)

Dispositivos de trava associados com protegoes.
Principios para design e selegao.

EN/IEC 60947-5-2

Comutador e comando de
baixa tensao

Dispositivos de circuito de controle e elementos de
comutagao.
Interruptores de proximidade.

EN/IEC 60947-5-3

Comutador e comando de
baixa tenséo

Dispositivos de circuito de controle e elementos de
comutagao.

Requisitos para dispositivos de proximidade com
comportamento definido condi¢des de falha
encontrada (PDDB).
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Seccdo 2.2
Fungdes do Interruptor de segurangca XCSR RFID

Visao geral
Esta segao descreve as varias fungdes do Interruptor de seguranga XCSR RFID.

Conteudo desta secgdo
Esta secgéo inclui os seguintes topicos:

Topico Pagina

Modos de operagao 23
Monitoragao do dispositivo externo (EDM) ou monitoragéo do Elemento de controle primario da 25
maquina (MPCE)

Estados de operagéo e saida, significado do LED 26
XCSR Modelos auténomos “Standalone” 28
XCSR Modelos para conexao em série "Daisy-Chain" 30
XCSR Modelos para conexdes de ponto a ponto "Single" 33
Modos de pareamento 35
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Modos de operagédo

Introdugéo

Inicio automatico

O modo de operagao determina o comportamento de inicializagio e operagao do Interruptor de segurancga
XCSR RFID. As descrigbes do modo de operagéo nesta se¢ao derivam das defini¢des (ver pagina 26) do
estado operacional.

Neste modo, o sistema entra no estado Run apds a inicializagdo sem intervengao do operador, desde que
o transponder pareado esteja na area de detecgdo do leitor. Quando o Interruptor de seguranga XCSR
RFID ¢ ligado, ele entra na fase de inicializagédo, durante a qual suas saidas de segurancga estédo
DESLIGADAS. Se nenhuma falha for detectada e a prote¢édo de segurancga for fechada, ele entra no
estado Run (ver pagina 26) apds no maximo 5 segundos (consulte Tempo de arranque (ver pagina 18)
Ton) € as duas saidas de seguranga mudam para o estadoON. Nesse estado, quando o transponder
deixa a area de operagéo (protegao de segurancga aberta), o Interruptor de seguranga XCSR RFID muda
do estado Run para o estado Stop (ver pagina 26) (as duas saidas de seguranga mudam para o estado
OFF) e permanece no estado Stop até que o transponder pareado entre novamente na area de detecgao
(sem qualquer falha detectada): o Interruptor de seguranga XCSR RFID em seguida muda automati-
camente do estado Stop para o estado Run e as duas saidas de seguranga mudam para o estado ON.

A Start automatica esta disponivel em modelos autbnomos do XCSRC+1AM12

A ATENCAO

UTILIZAGAO INCORRETA DA INICIALIZAGAO AUTOMATICA

O Inicio/Reinicio manuais ndo necessarios na maioria das aplicagdes de seguranga. Se vocé utilizar a
fungéo de inicializagdo automatica, verifique se esse modo de inicializagdo automatica € compativel com
a avaliagao de risco realizada para o aplicativo:

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Start/Restart manual

Quando o Interruptor de seguranga XCSR RFID é ligado, ele entra na fase de inicializagéo, durante a qual
suas saidas de seguranga estao DESLIGADAS. Se nao forem detectadas falhas apds o tempo de
arranque, ele entra no estado Inicializar/Reinicializar. Para entrar no estado Run e alternar as OSSDs para
ON, o transponder pareado deve estar na area de deteccéo do leitor, nenhuma falha detectada, e o
operador deve pressionar e liberar ("inicializagdo moderada") o botéo Iniciar. Em seguida, se o Interruptor
de seguranga XCSR RFID deixar a area de detecgédo quando estiver no estado Run, o Interruptor de
seguranga XCSR RFID muda para o estado Stop e as saidas de seguranga mudam do estado ON para
OFF.

Se o transponder pareado entrar na area de detecgao novamente (e nenhuma falha for detectada), as
saidas de seguranga ficam no estado OFF até que o botdo de agao seja acionado.

A ATENCAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

Siga os requisitos relacionados aos modos de operagao de inicializagao/reinicializagdo definidos em
ISO 12100:
e secdo “Requisitos para prote¢des de trava com uma funcao de inicializagédo (protegdes de controle)”.

O comando de Reinicio deve ser instalado fora da area de perigo de tal forma que a totalidade das areas
de trabalho e de perigo sejam observaveis. Vocé nao deve acessar o comando Inicializagao/Reinicio
dentro da area de perigo.

A néo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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AVISO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

Para "Start/Restart manual monitorada", o comando é efetivo apds o operador ter pressionado e soltado
o botao Iniciar, que significa que uma sequéncia de transi¢gao 0 Vdc --> 24 Vdc --> 0 Vdc esta no
comando de inicializagdo. A duragdo minima dessa sequéncia deve ser entre 200 ms e 5 s. Alémde 5 s,
a agao de liberagdo no comando ndo ativara o Interruptor de seguranga XCSR RFID. O operador tera
que repetir a sequéncia de inicializagao/reinicializagao e liberar o comando antes de 5 s.

A "Start/Restart manual monitorada" esta disponivel exclusivamente nos modelos autbnomos do
XCSRC+1MM12.

Para modelos do Interruptor de seguranga XCSR RFID de cadeia Single e Daisy, consulte as instrugdes
de operacgao da interface de segurancga.

A ndo observancia destas instru¢gdes pode provocar danos no equipamento.
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Monitoragéo do dispositivo externo (EDM) ou monitoragao do Elemento de controle primario da
maquina (MPCE)

Descricdo geral

A monitoragdo do EDM é uma fungao importante de seguranga.

O EDM monitora a interface entre o Interruptor de seguranga XCSR RFID e a maquina protegida para :

e Confirmar que os dispositivos externos como dispositivos de alteragdo, como os contatores, estao
respondendo corretamente as saidas de seguranga do XCSR.

e Detectar qualquer inconsisténcia entre os dois dispositivos externos (ou seja, relés ou contatores de
controle) que impedem a emissao de um sinal de parada até seu recebimento pelos elementos de
controles primarios da maquina (por exemplo, contatores de energia ou relés de eletrovalvulas).

O EDM controla os contatores externos KM1/KM2 conectados as duas OSSDs. Para conseguir isso,
normalmente os contatos fechados dos contatores externos sdo monitorados.

Para executar esta fungéo, os contatores KM1/KM2 devem possuir:

e Contato com o espelho normalmente fechado, de acordo com a IEC 60947-4-1 (Anexo F) para
contatores de energia.

e Contatos ligados (ou contatos guiados a forga), de acordo com a IEC 60947-5-1 (Anexo L) ou EN 50205
para contatores ou relés de controle auxiliares.

Modelos autdbnomos do Interruptor de seguranga XCSR RFID possuem fun¢gdo EDM incorporada. Para
modelos de cadeira Daisy e Single, consulte as instru¢des de operagéo da interface de seguranga (p. ex.
relé de seguranga ou controlador de seguranga).

Para gerenciar a fungdo EDM, consulte as instrugdes de fiagao (ver pagina 54).
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Estados de operagéo e saida, significado do LED

Introdugao

Esta figura descreve o LED de diagndstico do leitor XCSR:

LED 1 (TR) Estado do transponder
LED 2 (RD) Estado do leitor/da saida

Significados do LED de diagnéstico

Esta tabela descreve os estados de operagao e saida com os significados do LED e estados da saida do

Interruptor de seguranga XCSR RFID:

Estado de LED 1 LED 2 OSSDs | Significado dos LEDs Comentario
operagao Transponder Leitor
Desligado Desligado Desligado Desligado | O leitor XCSR nao esta -
energizado
Start Laranja Laranja Desligado | Start do leitor XCSR em -
andamento
Configuragéo Laranja Laranja Desligado | O leitor XCSR esta no modo |-
Luz piscando | Luz piscando configuragao
rapido rapido
Verde Laranja Desligado | Pareamento com o novo Somente para
Luz piscando transponder realizado: nova | "modelos ativados de
rapido inicializagdo necessaria repareamento”
Laranja Vermelho Desligado | Pareamento maximo -
Intermitente alcancado
Vermelho Vermelho Desligado | Transponder invalido O transponder ndo
Intermitente detectado esta em branco ou ndo
ha transponder da
Telemecanique
Laranja Vermelho Desligado | Processo de pareamento Somente para
Luz piscando malsucedido "modelos ativados de
rapido repareamento”

26

TESEUGO000268PT 07/2017



Especificagdo do produto

Estado de LED 1 LED 2 OSSDs | Significado dos LEDs Comentario
operagao Transponder Leitor
Run Verde Laranja Desligado | Transponder pareado Somente para versdes
Intermitente detectado: aguardando a autbnomas
condigdo de inicio e/ou o
feedback KM1_KM2 (EDM)
Verde Verde Ligado Transponder pareado Porta fechada
detectado e todos as outras
condig¢des de operagao estao
corretas
Verde Vermelho Desligado | Transponder pareado Para modelos de
detectado, mas as entradas | cadeia Daisy: pelo
de seguranca estao no menos um dos leitores
estado OFF. anteriores possui suas
OSSDs no estado
OFF (porta aberta,
erro detectado ou
estado OFF)
Desligado Vermelho Desligado | Nenhum transponder no Porta aberta
campo
Erro detectado| Vermelho Vermelho Desligado | Transponder invalido ou Possivel tentativa de
Intermitente Intermitente transponder ndo pareado fraude ou transponder
detectado: nova ligagéo danificado
necessaria apos a distancia
de seguranca de falhas
Verdeou OFF | 1,2,30u4 Desligado | Erro interno detectado. Entre | A cor do LED 1
piscadas em em contato com o suporte ao | depende da presenca
vermelho consumidor do seu pais. do transponder:

o Verde: transponder
detectado

e OFF: nenhum
transponder
detectado

NOTA: O estado de seguranga é garantido quando suas duas saidas de seguranga redundantes (OSSDs)
tém seu estado alterado para OFF (p. ex. porta da protegao aberta ou interruptor de seguranga no modo

de erro).
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XCSR Modelos autonomos “Standalone”

Descrigao geral
Modelos especiais do Interruptores de seguranga XCSR RFID (XCSRC+1+M12) sdo projetados para
serem usados como produtos auténomos quando associados com contatores que possuem contatos
ligados mecanicamente (guiados a forga) conectados as OSSDs, ou seja, sem qualquer relé de
seguranca, controlador ou PLC. Na operagao autbnoma, as duas OSSDs estao diretamente conectadas
aos contatores. Essa conexao é realizada através de um conector M12 de 8 pinos pré-conectado.

Consulte Esquemas de conexao (ver pagina 57).

|

A A - - - -

(Re)Start

1  XCSRC+1MM12: modelo Interruptor de seguranga XCSR RFID autbnomo
2 KM1: contator 1 - OSSD1
3 KM2: contator 2 - OSSD2

A ATENCAO
FUNCIONAMENTO INDESEJADO DO EQUIPAMENTO

Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A nado observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

AVISO

FUNCIONAMENTO INDESEJADO DO EQUIPAMENTO
Recomenda-se o uso de supressores de arco para KM1 e KM2
A ndo observancia destas instru¢gdes pode provocar danos no equipamento.
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Recursos e requisitos

Os modelos Interruptor de seguranga XCSR RFID autbnomos possuem 0s seguintes recursos e
requisitos:
e 2 0OSSDs
e Monitoramento externo do dispositivo (EDM) (selecionado por fiagao)
e Recurso Start:
O Start/Restart manual monitoradas: XCSR«1MM12
O Inicio automatico: XCSR+*1AM12

Modelos XCSRC+1-M12 auténomos estdo em conformidade com as seguintes normas de seguranca:
SIL3 (IEC 61508) SILCL3 (IEC 62061) e PLe- Cat.4 (EN ISO 13849-1)

O objetivo da analise de risco € determinar se o uso das cortinas de modelos XCSRC+1+-M12 autbnomos
séo compativeis com o nivel esperado de todo o sistema.

A ATENCAO

UTILIZAGAO INCORRETA

E responsabilidade do usuério ou integrador verificar se o uso do Interruptor de seguranga XCSR RFID
autébnomo é consistente com a avaliagao de risco do aplicativo.

Realize uma avaliagao de risco para escolher o produto certo para seu aplicativo.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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XCSR Modelos para conex@o em série "Daisy-Chain"

Descrigao geral

Inicio da cadeia

2 1

Cabo N°. 1

XCSR N°. 1

Modelos XCSRC+2M12 dos Interruptores de seguranga XCSR RFID podem ser conectados em série. A
funcdo da cadeia daisy permite que varias protecdes de seguranga sejam conectadas em série.

Gragas aos seus meios de conexao integrados, os leitores podem ser facilmente conectados sem o uso
de conectores "T" ou "Y" adicionais. Esses meios de conexao séo dois conectores M12 macho de 5 pinos
(um by-pass do leitor € mais dificil de operar do que se fossem conectores macho/fémea).

Uma conexao direta entre os leitores XCSR pode, portanto, ser realizada utilizando-se cabos de 5 pinos
M12 fémeal/fémea (consulte referéncias dos cabos (ver pagina 77)).

Consulte Esquemas de conexao (ver pagina 52).

Fim da cadeia

1

Cabo N°. 5

XCSR N°. 5

XCSRC+2M12: modelo Interruptor de seguranga XCSR RFID de cadeia Daisy

XCSRZE: dispositivo de autorretorno

XCSRD210MDB: médulo de diagnostico

XPSAKzee«: relé de segurancga

KM1: contator 1 - OSSD1

KM2: contator 2 - OSSD2

HMISTUG55: pequeno painel Magelis com tela sensivel ao toque (cabo USB para conexao com PC: XBTZG935 +
adaptador: XBTZ925)

VW3A8306Re+: cabo Modbus 2xRJ45

NO O BAWN -

o]

FUNCIONAMENTO INDESEJADO DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A ndo observancia destas instrugées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Recursos e requisitos

Os modelos XCSRC+2M12 de cadeia Daisy possuem os seguintes recursos e requisitos:

e 2 OSSDs.

o Até 20 XCSRC+2M12 podem ser conectados em série.

o Até 5 XCSRC+2M12 conectados em série, o comprimento maximo entre cada XCSRC+2M12 é de 30 m.
Para maiores quantidades de XCSRC+2M12, o comprimento maximo permitido do cabo entre cada
XCSRC+2M12 diminui. Por exemplo, para 10 XCSRC+2M12 conectados em série, o comprimento
maximo entre cada XCSRC+2M12 & de 10 m.

e A associagdo com uma interface de seguranga (relé de seguranga ou controlador por exemplo) é
obrigatoria.

30
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e O monitoramento externo do dispositivo (EDM) e as condi¢des de inicializagao/reinicializagdo devem
ser gerenciadas por uma interface de seguranca.

e Um plugue M12 (XCSRZE) deve ser conectado ao leitor que inicia a cadeia (dispositivo de
autorretorno).

e Diagndstico recomendado do status da cadeia com o modulo de diagnéstico (ver pagina 79)
XCSRD210MDB.

A ATENCAO

CONEXAO INCORRETA

As entradas de seguranca da interface de seguranga devem ser adequadas aos sinais de impulso das
OSSDs XCSR especificados em especificagado do Interruptor de seguranga XCSR RFID - Tempos
caracteristicos (ver pagina 69).

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A ATENCAO

CONEXAO INCORRETA

O moddulo de diagndstico, cada XCSRC+2M12 e a interface de seguranga devem ser alimentados pela
mesma fonte de energia

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Modelos XCSRC+2M12 de cadeia Daisy estdo em conformidade com as seguintes normas de seguranga:

e SIL3 (IEC 61508) SILCL3 (IEC 62061) e PLe- Cat.4 (EN ISO 13849-1)

e O nivel geral de integridade de seguranga do sistema deve considerar a quantidade de interruptores
XCSRC+2M12 conectados em série, mas também os dados de confiabilidade da unidade de
processamento do sinal e o sistema de saida.

De acordo com a EN ISO 13849-1 e/ou EN IEC 62061, a PFHp correspondente a um nivel de integridade

SIL3 de uma fungao de seguranga deve estar dentro dos seguintes limites:

107 > PFHp >108
PFHp = probabilidade média de falha perigosa por hora por alta demanda ou modo de operagao continuo.

A contribui¢do para a PFHp total dos interruptores, a unidade de processamento do sinal e o sistema de
saida dependem dos dados de confiabilidade dos dispositivos utilizados no aplicativo.

Um exemplo de contribuicdo da PFHp de toda uma fungéo de seguranga é fornecido abaixo:

XCSRee XPSAFLee Contator redundante TeSys:

PFHp = 5x107° por interruptor PFHp = 5,6x10™° PFHp = 24,7x10°°

Interruptores Tratamento légico Pré-atuadores/Atuadores

Numero maximo teérico de interruptores conectaveis em série
Neste exemplo, a PFHp maxima permitida para a conexdo em série é:

Interruptores [PFHpmax] = 1x107 - 5,6x107 - 24,7x10° = 69,7x10™°

A PFHp de um Interruptor de seguranga XCSR RFID é 5x10719. Isso significa que o numero maximo
tedrico de Interruptor de seguranga XCSR RFID que poderiam ser conectados em série, sem causar
impacto no nivel geral de seguranga (SIL3-PLe) seria Nax = 69,7x109/5x10710 = 139
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Assim, o numero maximo de interruptores que podem ser colocados em cadeia sera mais limitado pelas
restricoes elétricas

Numero maximo pratico de interruptores conectaveis em série

Na pratica, ao considerar um numero realista de interruptores que poderiam ser conectados em série, bem
como limitagdes elétricas, o nimero maximo de Interruptor de seguranga XCSR RFID que podem ser
conectados em série foi limitado a 20.

A ATENCAO
OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

O numero maximo de interruptores que podem ser conectados em série depende de diferentes fatores:
e O nivel geral de integridade de seguranga esperado para o aplicativo.

e O comprimento do cabo entre cada leitor do XCSR,

e A corrente de saida,

e A tensao de entrada,

e A secao transversal do fio (consulte Conexdes elétricas (ver pagina 52)),

A nao observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A ATENCAO

UTILIZAGAO INCORRETA

E responsabilidade do usudrio ou integrador verificar se o uso do Interruptor de seguranca XCSR RFID
de cadeia Daisy € consistente com a avaliagdo de risco do aplicativo.

Realize uma avaliagéo de risco para escolher o produto certo para seu aplicativo.

A ndo observancia destas instrugées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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XCSR Modelos para conexdes de ponto a ponto "Single"

Descrigédo geral

Referéncias de XCSRC+0M12 sdo adequadas para varias protegdes de monitoramento por conexdes
ponto a ponto para uma interface de seguranca (controlador de seguranca ou PLC de segurancga, por
exemplo).

Consulte esquemas de conexao (ver pagina 57).

(Re)Start

—

14 :

XCSRC+0M12: modelo Interruptor de seguranga XCSR RFID de cadeia single
XPSMCMCPO0802: controlador de seguranca

KM1: contator 1 - OSSD1

KM2: contator 2 - OSSD2

> hwN =

associacao dos leitores XCSR €, nesse caso, realizada por software no nivel da interface de seguranca.

A ATENGAO

FUNCIONAMENTO INDESEJADO DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Recursos e requisitos

Os modelos XCSRC+0M12 de cadeia Single possuem os seguintes recursos e requisitos:

e 2 OSSDs.

e A associagdo com uma interface de seguranga (controlador de seguranga por exemplo) € obrigatoria.

e O monitoramento externo do dispositivo (EDM) e as condi¢des de inicializagao/reinicializagdo devem
ser gerenciadas por uma interface de seguranca.

A ATENGAO

CONEXAO INCORRETA

As entradas de segurancga da interface de seguranga devem ser adequadas aos sinais de impulso das
OSSDs XCSR especificados em especificagédo do Interruptor de seguranga XCSR RFID - Tempos
caracteristicos (ver pagina 69).

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

TESEUGO000268PT 07/2017

33



Especificagéo do produto

Modelos XCSRC+-0M12 de cadeia Single estdo em conformidade com as seguintes normas de seguranca:

e SIL3 (IEC 61508) SILCL3 (IEC 62061) e PLe- Cat.4 (EN ISO 13849-1)

e O nivel geral de integridade de seguranga do sistema deve considerar a configuragéo de interruptores
XCSRC+0M12 conectados, mas também os dados de confiabilidade da unidade de processamento do
sinal e o sistema de saida.

O objetivo da analise de risco € determinar se o uso das cortinas de modelos XCSRC+0M12 de cadeia
Single sédo compativeis com o nivel esperado de todo o sistema.

A ATENGAO

UTILIZAGAO INCORRETA

E responsabilidade do usudrio ou integrador verificar se o uso do Interruptor de seguranga XCSR RFID
de cadeia Single é consistente com a avaliagéo de risco do aplicativo.

Realize uma avaliagéo de risco para escolher o produto certo para seu aplicativo.

A nédo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Modos de pareamento

Descrigédo geral

Para cada modelo (autébnomo, cadeia daisy e single), duas referéncias que correspondem a dois modos
de pareamento diferentes estdo disponiveis:
o XCSRC1+M12 Modelos de “Pareamento unico”: Cédigo Unico, cédigo digital salvo na fabrica.Um novo
pareamento de transponder é impossivel.
Em caso de dano ao transponder, ele e o leitor devem ser substituidos.
e XCSRC3+M12 Modelos de “repareamento habilitado”: Cédigo unico, cédigo digital salvo na fabrica.Os
dois novos pareamentos de transponder (em branco) s&o possiveis (e apenas dois).
Em caso de dano ao transponder, um novo transponder em branco pode ser pareado pelo leitor dentro
do limite de dois novos pareamentos de transponder. Transponders em branco estdo disponiveis como
pecas sobressalentes (XCSRK2A3).
Um novo pareamento de transponder remove definitivamente o cédigo anterior salvo no leitor. O
transponder anterior ndo é, portanto, mais utilizavel.
O pareamento do transponder € um procedimento automatico inicializado na fase de inicializagao.
O modo de pareamento (estado de configuracao) fica disponivel durante 10 s apds a fase de
inicializacao.

NOTA: Um transponder é pareado somente uma Unica vez e nunca podera ser reprogramado.

Pairing procedure for XCSRC3+*M12 models:

Durante os 10 s ap6s a fase de inicializagdo, um transponder em branco XCSRK2A3 deve ser colocado
na érea de detecgdo (a uma distancia < S, consulte a NOTIFICACAO abaixo) e o novo pareamento
sera realizado automaticamente. Os dados do transponder anterior sdo removidos da memaria do leitor.
E necessaria, portanto, uma nova inicializagao.

O novo pareamento do transponder sera rejeitado nos seguintes casos:

O transponder ndo estd em branco

e Transponder em branco, mas ID incorreto

e Transponder correto, mas numero de pareamentos memorizados pelo leitor = 2
e O leitor é uma referéncia de pareamento exclusiva (XCSRC1-M12)

AVISO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
e Para uma nova operagao de pareamento, o transponder deve ser colocado e mantido a uma distancia
< S,,, sem desalinhamento com o leitor, até o fim da operagao de pareamento.

e Durante um processo de pareamento do transponder, nao coloque outro transponder na area de
detecgao.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

A ATENCAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

A possibilidade de parear até dois novos transponders em branco oferece flexibilidade em caso de dano
do transponder. No entanto, a integridade do sistema de seguranca é reduzida devido a disponibilidade
de atuadores, como pegas sobressalentes que podem aumentar as possibilidades de adulteragéo.

Procedimentos rigorosos devem ser implementados para controlar o acesso a esses transponders em
branco e seu uso.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Numero do pareamento

NOTA: Durante a fase de pareamento da fabrica, um mesmo ndmero de rastreabilidade é impresso em
ambas as pecas (transponder e leitor).
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Especificagdo do produto

Seccdo 2.3

Componentes do sistema

Visao geral

Esta secéo descreve os componentes do sistema e os principais recursos dos Interruptores de seguranca
XCSR RFID.

Conteudo desta secgao
Esta secgao inclui os seguintes tdpicos:

Toépico Pagina
Identificagdo dos componentes do sistema 38
Recursos do XCSR 39
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Especificagao do produto

Identificagdo dos componentes do sistema

Descrigao geral

Esta figura exibe os componentes do sistema:

Esta tabela descreve os componentes do sistema:

Componente | Descrigcdo Componente | Descrigdo

A XCSRC+0M12: cadeia Single F Conector de pinos macho M12 5

B XCSRC+1+M12: autbnomo G Conector de pinos macho M12 8

C XCSRC+2M12: cadeia Daisy H, I Conector de pinos macho M12 5

D Transponder J Area sensivel do transponder

E Dispositivo de autorretorno M12 M Area sensivel do leitor

K Visualizagé@o do estado do N Tampdes obturadores (disponivel no

transponder

Q1 de 2018)

Visualizagao do estado do leitor

38
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Recursos do XCSR

Recursos

Esta tabela descreve os recursos padrao principais dos Interruptores de seguranga XCSR RFID:

Recursos XCSRC*0M12 | XCSRC+1-M12 | XCSRC*2M12
Cadeia Single Autdbnomo Cadeia Daisy

Duas saidas de seguranca PNP (OSSDs) v v v

Start/Restart automatica - XCSRC+1AM12 -

Start manual monitorada - XCSRC+1MM12 -

Entrada de informagao de monitoramento de - v -

dispositivos externos (EDM)

EDM e inicializagao/reinicializagdo automatica/manual v - v

através da interface de seguranca

Transponder com face de rotagdo sensivel v v v

Conexao em série direta (cadeia daisy) - - v

Conexao ponto a ponto para uma interface de v - -

seguranga

Diagnéstico da cadeia através do médulo de - - v

diagnéstico XCSRD210MDB

Indicadores LED para status e diagnostico v v v

Cables (ver pagina 77)M12 pré-conectados nao v v v

blindados (a serem solicitados separadamente)

Referéncias para cédigo Unico - Pareamento Unico XCSRC10M12 | XCSRC11+M12 | XCSRC12M12

Referéncias para codigo unico - dois novos XCSRC30M12 | XCSRC31*M12 | XCSRC32M12

pareamentos de transponder possiveis

v indica disponibilidade do recurso no modelo do Interruptor de seguranga XCSR RFID correspondente.
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Parte Il

Instalagao, fiagao e inicializagao

Viséo geral

Esta secao oferece informagdes sobre a instalagao, fiagao e inicializagao.

A ATENCAO

CONFIGURAGAO INCORRETA

e Leia as informacgdes dessa segdo completamente antes de iniciar os procedimentos de instalagao
(ver pagina 45).

e O Interruptor de seguranga XCSR RFID deve ser instalado, verificado e mantido por pessoal
qualificado, como definido em Atendimento integral ao requisito de conformidade (ver pagina 77).

e O usuario deve estar familiarizado com os requisitos de instalagéao, controles de sistema e recursos
antes de utilizar o Interruptor de seguranga XCSR RFID

A néo observancia destas instrugbes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A ATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e Verifique o funcionamento correto do Interruptor de seguranga XCSR RFID ao ligar e antes de cada
mudanga.

e Presencas de chips metélicos (mesmo pequenos) nas proximidades do Interruptor de seguranga
XCSR RFID podem modificar a distancia de detecgao.

A ndo observancia destas instru¢ées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Conteudo desta parte

Esta parte inclui os seguintes capitulos:

Capitulo Titulo do capitulo Pagina
3 Instalagéo 43
4 Fiacao 51
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Capitulo 3

Instalacao

Visao geral

Este capitulo descreve a instalagao dos Interruptores de seguranga XCSR RFID.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes topicos:

Topico Pagina
Lista de partes 44
Montagem do Interruptor de seguranga XCSR RFID 45
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Instalagcéo

Lista de partes

Partes
Esta figura exibe as diferentes pecas do Interruptor de segurangca XCSR RFID:

A

3
] -
4
EU Declaration
.
| )4

A. O pacote do Interruptor de seguranga XCSR RFID inclui:

1. XCSR Leitor (pareado na fabrica) com cédigo QR (ver pagina 7)
2. XCSR Transponder (pareado na fabrica)
3. 4 x tampdes obturadores (disponivel no Q1 de 2018)
4, Declaragao de conformidade da UE
5. Guia de inicio rapido
B. Cables de conexao (ver pagina 77)M12 pré-conectados (a serem solicitados separadamente):
1. Cabo de conexao do leitor: M12 fémea de 5 ou 8 pinos pré-conectados

2. Interconexdes do leitor (cadeia daisy): fémea/fémea M12 de 5 pinos
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Instalagéo

Montagem do Interruptor de segurangca XCSR RFID

Visao geral

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
As distancias de operagédo dependem da diregdo da aproximacgao.
Antes de montar olnterruptor de seguranga XCSR RFID, consulte esta sec¢éo.

A ndo observancia destas instru¢ées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Montagem

—
[ 1§

. M4
1§ e

- =

A < 1,5Nm (13 Ib-in)
B < 1 Nm (8.85 Ib-in)

—
1) g

T Cem

(*) : TampGes obturadores (disponivel no Q1 de 2018)

NOTA: Para evitar remog&o nao autorizada do leitor e/ou do transponder, parafusos de um lado s&do
disponibilizados como acessorio (ver pagina 76).
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Instalagcéo

Sistemas muiltiplos

No caso de aplicativos que requerem varios leitores que sdo montados em proximidade, uma distancia
minima entre os leitores deve ser respeitada para evitar interferéncias mutuas:

- -

Direcdes de aproximacao diferentes permitidas e curvas de dire¢cdo associadas sao mostradas abaixo.

I E1 |
E2
E1pmin =45 mm /1,77 pol

E2.,in = 150 mm / 5,91 pol
E3min =65 mm /2,56 pol

Diregoes funcionais

A ATENGAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e Valores tipicos de ligagédo e desligamento sdo dados apenas para informagéo e com um suporte de
material ndo magnético para o transponder e o leitor.

e Esses valores tipicos podem variar dependendo dos materiais de suporte utilizados.

e O Interruptor de seguranga XCSR RFID deve sempre ser montado e utilizado com respeito as
distancias de detecg&o garantidas S,, e S,
O Quando a protecao esta fechada, a distdncia maxima entre o transponder e o leitor deve ser S,
o Quando a protec¢ao estiver sendo aberta e até S, o maquinario de protegéo ndo deve apresentar

nenhum risco de perigo.

A nado observancia destas instru¢gdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A ATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

Sempre que a maquina for ligada, sera realizado um ajuste automatico entre o transponder e o leitor. O
objetivo desse ajuste automatico é reduzir os efeitos ambientais nas distancias de detecgédo (p. ex.
material do suporte de montagem, temperatura do local)

Dessa forma, o transponder e o leitor devem ser instalados em suas condi¢des operacionais definitivas
antes de realizar a ligacao.

A ndo observancia destas instrugées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Instalagéo

Direcgéio funcional FD1 (Montagem “face a face”): CONFIGURAGAO PREFERIDA

Gragas ao seu cabecote giratorio (duas posicdes), a area de deteccao do transponder pode permanecer
"face a face" com a area de detecgao do leitor, possibilitando a manutengéo de condi¢des de detecgao
otimizadas. Mesmo em caso de eixos de montagem do transponder diferentes, as areas de detecgéo do
transponder e do leitor podem permanecer no mesmo eixo:

N &l

Area de detecgdo do transponder

Nessas configuragdes, as areas de detecgéo do transponder e do leitor sdo "face a face™

emin. =2 mm /0,08 pol emin. =2 mm/ 0,08 pol emin. =2 mm /0,08 pol
Omm Sao =10 mm/0,39 pol d: limite da detec¢ao
0SssD1/
0SssD2

l Sar=35mm/ 1,38 pol
3%.Sr < Hr <20%.Sr
e Distancia de montagem minima recomendada entre o transponder e o leitor.
Os valores de S, S, e Hr acima s&o fornecidos sem desalinhamento entre o transponder e o leitor (x=y=z=0)

AVISO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Nao utilize o leitor XCSR como parada mecanica para a pega movel da protecéo.
A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

Exemplo incorreto de montagem:

Ex.n° 1 Ex.n°. 2

\
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Instalagcéo

Curvas de detecgéo para montagem "face a face": CONFIGURAGAO PREFERIDA

Figura das distancias de detecgéo S,, e S, a0 longodoeixo Y, como  Figura das distancias de detecgdo S, e S, ao longo do eixo X, como

fungéo de Z fungdo de Z
(desalinhamento longitudinal para X=0) (desalinhamento transversal para Y=0)
AY>0 AY>0

Z (mm)
40
!
Sar
e —— —
30
«~(CED (CED - «H
S S S
> 20 > ﬁ
15
46 Sao Sao
5 5
5 4 -3 -2 1 0 1 2 3 4 5 -5 4 -3 2 1 0 1 2 3 4 5
Y (mm) X (mm)

Distancias de detecg¢ao de ligagado e desligamento tipicas aolongodo Distancias de detecg¢éo de ligagéo e desligamento tipicas ao longo do

eixo Y, como fungéo de Z. eixo X, como fungéo de Z.
(desalinhamento longitudinal para X=0) (desalinhamento transversal para Y=0)
Z (mm) Z (mm)
» —— LIGAR A 2 —— LIGAR A
= DESLIGAR V¥ = DESLIGAR V¥
16 14 A6 -14 12 1}4
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Instalagao

Direcéo funcional FD2 (Montagem “lado a lado")
Nessa configuracéo, as areas de detecg¢ao do transponder e do leitor sdo "lado a lado":

emin. = 0,5mm/ 0.02 in. Omm Sao=2mm/0.08in.

0SsSD1/
0SssD2

Sar=25mm/ 0.984 in.
Hr > 30%.Sr

e Distancia de montagem minima recomendada entre o transponder e o leitor.
Os valores de S,,, S,; € Hr acima s&o fornecidos sem desalinhamento entre o transponder e o leitor (x=y=z=0)

AVISO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Nao utilize o leitor XCSR como parada mecanica para a pega movel da protecao.
A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.
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Instalagao

Curvas de detecgdo para montagem "lado a lado”

Figura das distancias de detecgéo S,, e S, a0 longodoeixo Y, como  Figura das distancias de detecgéo S,, e S; ao longo do eixo Z, como

fungdo de X
(desalinhamento longitudinal para Z=0)

Y>0
A

— Sar (X>0)
= = Sar (X<0)

— Sao (X>0)

= = Sao (X<0)

—

-----———--___.1.5-.____————"‘""—

30—

fungéo de X
(desalinhamento transversal para Y=0)

Y>0
A

— Sar (X>0)
= = Sar (X<0)

30
— Sa0 (X>0)
= = 1 Sao (X<0)

=30

50
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Capitulo 4

Fiagao

Viséo geral

A ATENCAO

CONEXAO INCORRETA

O Interruptores de seguranga XCSR RFID deve ser alimentado por uma baixa tensdo extra de
seguranca dedicada (SELV) ou uma baixa tensdo extra de protecdo (PELV).

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

O Interruptores de seguranga XCSR RFID opera diretamente a partir de fonte de energia de 24 Vcc. O
fornecimento de energia deve atender as exigéncias da IEC 60204-1. O numero da parte SELV Schneider

Electric ABLBRPS24++ é recomendado. Para mais informacgdes, consulte Fornecimento de energia
(ver pdgina 76).

A ATENCAO

CONEXAO INCORRETA

e O Interruptores de seguranga XCSR RFID deve ser conectado utilizando-se ambas as saidas de
seguranca.

e Assim, se apenas uma saida de seguranca falhar, a maquina nao sera parada.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tépicos:

Tépico Pagina
Conexdes elétricas 52
Conexdes esquematicas 57
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Fiacao

Conexoes elétricas

Conexdes de cadeia Single (XCSRC+-0M12)
Esta tabela descreve as conexdes pino-fio para M12, conector de 5 pinos de modelos simples:

M12, 5 pinos (XCSRC+0M12)
Niamero do pino Descrigéo Conector
1 +24 Vdc
2 0ssD2
3 0 Vdc
4 0OSsD1
5 Né&o conectado
Leitor XCSR pareado
+24 Vdc 331 /BN o 24 Vdc
Transponder XCSR pareado 0 Vdc C\BIBU 2 0 Vdc
D; °

( XCSRC-0M12

ossp2 O > At
a
seguranga
0SSD1 (E 4/BK > interface

Consulte Referéncias do cabo XZCP11V12L+* ou XZCP12V12Lee (ver pagina 77).

Conex6es em série (XCSRC+2M12)
Esta figura descreve as conexdes de modelos de cadeia daisy:

1 Conetor da SAIDA
2 Conector da ENTRADA
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Fiacao

Esta tabela descreve as conexdes pino-fio para M12, conectores de 5 pinos de modelos de cadeia daisy:

M12, 5 pinos (XCSRC*2M12)
Numero do pino Descri¢do Conector
Conetor da SAIDA | Conector da
ENTRADA
1 +24 Vdc +24 Vdc
2 0SSD2 (02) ENTRADA?2 (12)
3 0 Vdc 0 Vdc
4 0SSD1 (01) ENTRADA1 (I1)
5 Diagnostico de saida | Diagnostico de
(Do) entrada (Di)
v n ) A L )
| XZCR1111064D~ | \xzcR1111064D-+ | KZGEIIVAZCLN | v o
[’ \7‘/ \“ { \%{ ‘ ‘f \‘XZCP12V12L 1 (GY) ;g?R%%UARA %% d(lggggg)llco
I1Li +24V Dnb \‘ | ‘ IDi +24V Dok‘ ‘ \ J “ lDi +24V Dob J ‘ ‘ ‘(BK) 0ssD1 (01) Paraa
I XCSRC+2M12 \ ‘ ‘ XCSRC-2M12 \ ‘ “ “ XCSRC-2M12 ‘ ‘ ‘ ‘ interface de
2 NW1 orf— /‘ : ,J 2 NWZ - | Lot Nw3 o ‘\ /\ ‘\ (J(WH) 0ssD2 (02) | (Ohrigatorio)
[ ¥ | | \\. / I BY_ oy
BN) + 24V
XCSRC-2M12 XCSRC-2M12 XCSRC-2M12

XZCP11V12Lee/ Para o médulo de diagnostic
o XZCP12V12Le XCSRD210MDB (opg¢ao)
0OssD1 (01)} Para a
interface de
08SD2 (02)] seguranga
(Obrigatdrio)

(D
xcsrze ~— OIS

BN Marrom
WH Branco
BU Azul
BK Preto
GY Cinza

Consulte Referéncias do cabo XZCP11V12Les, XZCP12V12Le+, ou XZCR1111064De* (ver pagina 77).

LimitagGes:
Considerando somente o aspecto elétrico, o numero maximo de leitores que podem ser conectados em

série depende de diferentes fatores: o comprimento do cabo entre cada leitor XCSR, a corrente de saida,
a tensdo de entrada e a se¢ao transversal do fio.
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Fiacao

A ATENCAO
OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

O numero maximo de XCSRC+2M12 que podem ser conectados em série esta limitado a 20 e a distancia
maxima entre 2 XCSRC+2M12 & de 30 m.

Nas seguintes condic¢des:

e Alimentagao de tensao de 24 Vcc

e Secdo transversal do fio de 0,34 mm? (AWG 22)

e Corrente de saida de 200 mA para cada saida do ultimo interruptor (conectado a interface de
seguranca)

Até 5 interruptores em série, o comprimento maximo entre cada XCSRC+*2M12 é de 30 m.

Para maiores quantidades de interruptores, o comprimento maximo do cabo permitido entre cada
interruptor diminui.

Por exemplo, para 10 interruptores conectados em série, 0 comprimento maximo entre cada interruptor
éde 10 m.

A nao observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

Esta tabela fornece o nimero maximo de leitores XCSR dependendo do comprimento maximo do cabo
entre 2 leitores XCSR:

Comprimento maximo entre dois leitores XCSR Numero maximo de leitores XCSR (N)
L=3m N =20

L=5m N =17

L=10m N =10

L=25m N=6

L=30m N=5

Condigdes:

® VenTRADA = 24 Vde

e Consumo por saida (OSSD1 ou OSSD2) do ultimo leitor XCSR = 0,2 A.

e Comprimentos do cabo (L) entre os leitores XCSR s&o o mesmo

e O comprimento do cabo (L) entre o leitor XCSR e a interface de seguranga € o mesmo comprimento
do cabo entre os leitores XCSR

Os dispositivos XCSR estdo na mesma temperatura de funcionamento

e Secéo transversal dos fios unitarios = 0,34 mm? (AWG 22)

Conexdes autdnomas (XCSRC+1-M12)
Esta tabela descreve as conexdes pino-fio para M12, conector de 8 pinos de modelos auténomos:

M12, 8 pinos (XCSRC+1:M12)
Numero do pino Descri¢éo Conector
+24 Vdc
0SSD2

0 Vdc
0OSSD1
EDM_ST_1
EDM_ST_2

Nao conectado

0| Nl |~ wW (N |~

Nao conectado

Consulte Referéncias do cabo XZCP29P12Les ou XZCP53P12Lee (ver pagina 77).
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Fiacao

Modelos de inicializagdo manual monitorados XCSRC+1MM12:

Leitor XCSR
+24 Vde 931 /8N o +24Vdo
0 Vdc ()3 /BU ® 0Vdc
Transponder XCSR XCSRC-1MM12
KM1 KM2
EDM_sT 1 O & +— +—~—
( Reiniciar

EDM_ST_2 ()-2LPK
ossp1 (QALEK
ossD2 ()2

) KM1 | (1)
Modelos de inicializagao/reinicializagao automatica XCSRC+1AM12:
Leitor XCSR
+24 Vdc gf /BN @ *24Vdc
0 vde O o 0Vie
Transponder XCSR XCSRC-1AM12
KM1 KM2
( EDM_ST 1 O+~ +~

EDM_ST_2 (O-2LFK
ossD1 (LB
ossp2 ()-2WH

) KM1 | (1)

(1) Recomenda-se o uso de supressores de arco para KM1 e KM2

A ATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

NOTA: Modelos XCSR+1AM12 também podem ser utilizados com inicializag&o/reinicializagdo nao
monitorada adicionando um botao de agdo em série no circuito EDM. Nessa configuragéo, o comando de
inicializagéo é efetivo somente quando o comando é pressionado (0 Vdc -> 24 Vdc).
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A ATENCAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

Quando configurado com inicializagédo/reinicializagdo manual ndo monitorada, o sistema ndo consegue
diferenciar a agdo de pressao de um curto-circuito. Em caso de curto-circuito nao intencional (ou ndo)
do comando de inicializagao, o sistema seria redefinido permanentemente (de acordo com a
configuragdo de inicializagdo automatica). Se uma inicializagdo manual for necessaria, o uso do

comando monitorado é fortemente recomendado (uso de modelos XCSRC+1MM12).

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

56
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Fiacao

Conexbes esquematicas

Aplicagao individual

Os modelos XCSRC+1+M12 autébnomos podem ser conectados diretamente aos contatores que possuem
contatos vinculados mecanicamente (guiados a forga) conectados as OSSDs. Nessa configuragéo, o uso
de um relé de seguranga, controlador ou PLC néo é obrigatério.

Esta figura descreve o diagrama de fiagdo para XCSRC+1MM12 auténomo com inicializagdo manual
monitorada e ciclo de retorno dos contatos do contator (EDM):

— N L
i E1 Circuito de energia
' 2| ossD2
ono| N | L
310 Vdc
ABL8RPS24ppp 4|0sSD1
5 |EDM_ST_1
GND| 0 V[+24V 6 [EDM_ST_2
1 7 NC (NéO VT
! KM conectado)
| NC (N&o
| F2 8 conectado) Sl
| 1A max.
! KM2 KM1] [Km2] E
— (1) (1)
= 0V +24V
Reiniciar A
ov +24V ov

(1) Recomenda-se o uso de supressores de arco para KM1 e KM2
(2) Maximode 1A
BN Marrom

WH Branco

BU Azul

BK Preto

GY Cinza

PK Rosa

VT Roxo

OR Laranja

BK/WH Preto/Branco
GN/YE Verde/Amarelo

Consulte Referéncias do cabo XZCP29P12Les ou XZCP53P12Le* (ver pagina 77).

Modelos XCSRC-+1+M12 autbnomos estdo em conformidade com as seguintes normas:
e SIL3 (IEC 61508) SILCL3 (IEC 62061) e PLe- Cat.4 (EN ISO 13849-1)

AVISO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

e O comprimento maximo do cabo para ciclo de retorno de EDM/reinicializagdo e qualquer outra
conexéo é de 30 m

e Recomenda-se o uso de supressores de arco O] para KM1 e KM2.

A ndo observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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A ATENCAO

TIPO INCORRETO DE UTILIZAGAO

E responsabilidade do usudrio ou integrador verificar se o uso do Interruptor de seguranca XCSR RFID
autdénomo é consistente com a avaliagao de risco do aplicativo.

Realize uma avaliagédo de risco para escolher o produto certo para seu aplicativo.
A ndo observancia destas instrugées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.

Quando utilizar relés de seguranga, controladores ou PLCs de seguranga?

O nivel de um sistema de seguranga completo pode cair conforme o nimero de sensores de seguranca
ou numero de fungbes usadas aumenta. O uso de interfaces de segurangca como controladores de
seguranga ou PLC de seguranga pode ser util para a manutengéo do sistema no nivel certo de integridade
de seguranga como um todo.

A interface de seguranga também pode ser justificada quando fun¢des adicionais sao exigidas pela
aplicagao. A escolha entre diferentes tipos de interface de seguranga depende do nimero de fungbes de
seguranga e do numero de sensores de seguranga usados na aplicagao.

Este grafico é uma representagao simplificada dos usos comuns das interfaces de seguranca:

Numero de sensores de seguranga

<2 <20
Numero de fungdes de seguranga

Os numeros limitados indicados no grafico acima néo sao restritivos e podem variar dependendo da
aplicagao.

Esta tabela descreve diferentes interesses do uso das interfaces de seguranga Schneider-Electric
Preventa:

Interface de Relé de seguranca Controlador (1) PLC de
seguranca - seguranga
Recursos de XPSAFL |XPSAK |XPSAR |TM3SAK | XPSMC XPSMCM sLC
interesse

Nivel maximo de PLe, PLe, PLe, PLe, PLe, PLe, PLe, SIL 3
integridade de SIL 3 SIL3 SIL 3 SIL 3 SIL3 SIL3

segurancga a ser

alcangado(2)

Aumente o nimero | Sim Sim Sim Sim Sim Sim Sim

de saidas de

seguranca®

1 Consulte os recursos dos controles de seguranga XPSMC e XPSMCM.

2 De acordo com as EN ISO 13849 (PL) e EN/IEC 62061 (SIL).

3 A configuragdo maxima contém 80 facgdes E/S. As faccdes de entrada contém no maximo 4 entradas, as saidas
de estado solido contém no maximo 4 saidas e as saidas de relé contém no maximo 2 saidas.

4 O uso de saidas de seguranca livres de potencial também pode ser util para aumentar a corrente de saida e
comandar os dispositivos externos (por exemplo, contatores) com tensdes diferentes de 24 Vcc. Consulte os
recursos de interface de seguranca

5 O uso de XPSMC ou saidas estaticas do PLC de seguranga também pode ser util para aumentar a corrente de
saida. Consulte os recursos de interface de seguranca
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Interface de
seguranga -
Recursos de
interesse

Relé de seguranga

Controlador ()

PLC de
seguranca

XPSAFL |XPSAK | XPSAR

TM3SAK

XPSMC

XPSMCM

SLC

Contatos livres de
potencial

3 saidas |3 saidas | 6 saidas

6 saidas

Saidas 2 x 2

Modular
(consulte os
modulos
XPSMCMER)

Até 1600

Tempo do contato
livre de potencial
atrasado

Saidas 2 x 2

Sim,
programavel

Até 1606

Saidas estaticas
para diagndsticos
PLC

- Sim Sim

- 4 saidas | 4 saidas

Embutido

(Atraveés de
diferentes
protocolos de
comunicagao)

Modular, até 26

Embutido

Aumente o nimero
de saidas de
seguranga

Saidas estaticas(®

Sim

6 saidas

Modular, até 16

Sim

Sim

Saida auxiliar (por
exemplo, entrada
PLC ou indicador de
luz)

Sim

Sim

Sim

Monitoragdo do
dispositivo externo
(EDM)

Sim Sim Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Inicio manual nao
monitorado

Sim Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Start manual
monitorada

Sim Sim Sim

S33-S34

Sim

Sim

Sim

Sim

Inicio automatico

Sim Sim Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Baixo numero de
sensores de
seguranga/fungdes
de segurancga

Sim Sim Sim

Sim

Sim

Sim

Médio numero de
sensores de
seguranga/fungdes
de seguranga

Sim

Sim

Alto nimero de
sensores de
seguranga/fungdes
de segurancga

Sim

Sim

1 Consulte os recursos dos controles de seguranga XPSMC e XPSMCM.
2 De acordo com as EN ISO 13849 (PL) e EN/IEC 62061 (SIL).
3 A configuragdo maxima contém 80 facgdes E/S. As facgbes de entrada contém no maximo 4 entradas, as saidas
de estado solido contém no maximo 4 saidas e as saidas de relé contém no maximo 2 saidas.
4 O uso de saidas de seguranca livres de potencial também pode ser Util para aumentar a corrente de saida e
comandar os dispositivos externos (por exemplo, contatores) com tensdes diferentes de 24 Vcc. Consulte os
recursos de interface de seguranca
5 O uso de XPSMC ou saidas estaticas do PLC de seguranga também pode ser Util para aumentar a corrente de
saida. Consulte os recursos de interface de seguranca

Conexdo a um dispositivo de monitoramento de seguranga

A fiagdo do sistema do Interruptor de seguranga XCSR RFID até o circuito de controle da maquina deve
ser confiavel. As saidas de estado sdélido devem ser conectadas apenas a um PLC de controle confiavel
e seguro ou a um sistema de maquina confiavel e seguro.
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Conectando com um médulo XPSAK

Esta figura descreve a conexado do modelo unico XCSRC+*0M12 com um moédulo XPSAK, com EDM e
inicializagdo manual com monitoramento do bot&o de inicializagéo:

s
[]F1 1 1+24 Vdc

0ssD2
0Vdc

Al WIN

0OSsD1

5 |NC (Nao
conectado)

oV para PLC

—

Circuito de energia

KM1

S1 KM2 -

—
Iniciar r para PLC
LEij 24V

ov KM1  KM2 X1

(1) Status de funcionamento do fusivel eletronico interno

(2) Luz do indicador do Interruptor de seguranga XCSR RFID desativada
ESC Condig¢des externas de inicializagao

BN Marrom

WH Branco

BU Azul

BK Preto

GY Cinza

Consulte Referéncias do cabo XZCP11V12Les ou XZCP12V12Le* (ver pagina 77).

A inicializagao automatica é possivel através da remog¢ao do botao de inicializagdo no esquema acima
(curto-circuito, em alternativa) e da conexao direta de S13 a S14 (jumper elétrico entre S13 e S14).

AVISO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

O comprimento maximo do cabo para ciclo de retorno de EDM/reinicializagdo e qualquer outra conexao
éde 30 m.

A nédo observancia destas instru¢gdes pode provocar danos no equipamento.

A ATENGAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.
A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no

equipamento.
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Conectando com um médulo XPSAFL

Esta figura descreve uma conexao em série de cinco modelos de cadeia daisy XCSRC+2M12 com um
modulo XPSAFL, com EDM e inicializagdo manual monitorada:

+24V

Iniciar

— N L b= Circuito de energia
i [’] F1
[
|
GND| " | C 1]+24vde  [=L)
d G 2 |ossp2
ABLSRPS24ppp KM1 3|0 Vde BU
\ \ 4 |0ssD1 BK
NC (Na
GND| 0 V]savy KM2 5 | Soncciado) [E1
T
|
| F2
1
]
i
= ov+24Vv
[ [— [—\ (BN)L PS4+
=—q +24V
| XZCRI111064D-+ | XZOR1111064Dw | e | () Para modulo de
[ ) [ ’ , diagnéstico B
. Di  +24V Do ’ ) ( \ Di  +24V Do ’ ‘ \ DI +24V Do (BK) XCSRD210MDB (opgéo)
1 o1 —>i1 01 f—r I o1
I XCSRC*2M12 XCSRC2M12 XCSRC2M12
Ne 1 Ne 2 Ne 3 (WH)
12 02 12 02 12 02
— ] — 1] || —F—] \
| | | BY ¢,y
Ve V) 1 y T 4
XCSRC*2M12 XCSRC2M12 XCSRC+2M12 . _—
] ] I XZCP11V12Lee / Para o modulo de diagnostico
XZCR1111064De" 0 O XZCP12V12Lee XCSRD210MDB (opgéo)
= i I 1} ! 08SD1 (O1) Paraa
xcsrze | CED }interface de
OsSD2 (02 seguranga
(Obrigatério)

BN Marrom
WH Branco
BU Azul
BK Preto
GY Cinza

Consulte Referéncias do cabo XZCP11V12Lse ou XZCP12V12Lee (ver pagina 77).

AVISO
OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

O comprimento maximo do cabo para ciclo de retorno de EDM/reinicializa¢édo e qualquer outra conexao
€ de 30 m.

A nao observancia destas instrugdes pode provocar danos no equipamento.

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A néo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Conectando com um controlador XPSMC

Esta figura descreve o exemplo de diagrama de fiagdo de um modelo unico de XCSRC+0M12 com o
controlador de seguranca XPSMC:

+24Vdc
0ssD2
0Vdc
0ssD1

- NC (Nzo
_ —F— OOHECtadO

Circuito de energia

[— Controle

24V saldas

[] F1(1)

3,0 I N TV B Y N

Canal 1 Canal 2

ESC Condigdes externas de inicializagéo

0SSD1/0SSD2 Dispositivo de comutagao do sinal de saida

1 Caracteristicas técnicas para a classificagdo minima do fusivel. Consulte o catdlogo do XPSMC (dados técnicos).
2 Apenas aplicavel a XPSMC32Zse-.

BN Marrom

WH Branco

BU Azul

BK Preto

GY Cinza

Consulte Referéncias do cabo XZCP11V12Les ou XZCP12V12Ls* (ver pagina 77).

AVISO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

O comprimento maximo do cabo para ciclo de retorno de EDM/reinicializagdo e qualquer outra conexao
éde 30 m.

A nao observancia destas instrugées pode provocar danos no equipamento.

A ATENGAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A nado observancia destas instru¢gdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Conectando com um controlador XPSMCM
Esta figura descreve a conexdo de um modelo unico de XCSRC+*0M12 comum controlador XPSMCM:

— N

L

GND|N|L

ABL8RPS24ppp

GND | OV

+24V

BN Marrom
WH Branco
BU Azul
BK Preto
GY Cinza

F2

o0V +24V

Reiniciar Informacéo

Circuito de energia

+24 Vdc

0ssD2

0 Vdc

0ssD1

NC (Né&o
conectado)

Consulte Referéncias do cabo XZCP11V12Les ou XZCP12V12Le+ (ver pagina 77).

AVISO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

O comprimento maximo do cabo para ciclo de retorno de EDM/reinicializagéo e qualquer outra conexao
€ de 30 m.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar danos no equipamento.

A ATENCAO

OPERACAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Os contatores KM1 e KM2 devem ter contatores guiados a forga.

A ndo observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.
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Capitulo 5

Caracteristicas técnicas

Visao geral

Este capitulo descreve as caracteristicas técnicas do Interruptor de seguranga XCSR RFID.

Conteudo deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes topicos:

Topico Pagina
Interruptor de seguranga XCSR RFID Especificagdes 68
Dados relacionados a seguranga 72
Dimensodes 73
Acessorios 76
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Caracteristicas técnicas

Interruptor de seguranga XCSR RFID Especificagdes

Conformidade/aprovagdes

Esta tabela fornece as normas e aprovacgoes:

Conformidade com as normas

ISO 14119, EN/IEC 60947-5-2, EN/IEC 60947-5-3, EN/ETSI 301 489-1, EN/ETSI 300 330
IEC 61508 (SIL 3), IEC 62061 (SILCL 3), ISO 13849-1 (PLe—Cat.4)
UL 508, CSA C22.2, CFR 47 FCC 15, RSS GEN, RSS 210

Aprovagoes

CE, cULus (a fungao de seguranca deste dispositivo foi avaliada pela TGV Nord, ndo pela
EAC, IC, RCM, E2

uL), TGV, FCC,

Especificagdes ambientais

Esta tabela fornece as especificagbes ambientais:

Caracteristicas ambientais

Descri¢éo

Temperatura do ar ambiente

Para operagéo Entre -25 e +70 °C (de -13 a +158 °F)
Umidade < 95% - sem condensacgéo

Para Entre -40 e +85 °C (de -40 a +185 °F)
armazenamento Umidade < 95% - sem condensagéo

Grau de protegéo Modelos de IP65, IP66, e IP67 em conformidade com a EN/IEC 60529
conector IP69K em conformidade com a DIN 40050

Compartimento tipo 4, 4X de acordo com a UL 50E

Resisténcia a choques e
vibragoes

- Em conformidade com a EN/IEC 60947-5-3:

11 ms)
o Vibracéo, em conformidade com a EN/IEC 60068-2-6: 10 gn (de 10

® Choques, em conformidade com a EN/IEC 60068-2-27: 30 gn (duragédo do impulso

a 150 Hz)

Materiais

- Compartimento: PBT + GF30%
Cor vermelha: RAL 3000

Substancias quimicas ambiental

S

Resisténcia quimica

Hidrocarbonetos alifaticos

Alcoois

Detergentes e limpadores

Detergentes e limpadores contendo produtos alcalinos Resistente

Agentes de limpeza alcalinos (ndo-clorados)

Agentes limpadores acidos

Hidrocarbonetos alifaticos

Resisténcia ambiental

Umidade

Clima (sol, agua)
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Tempos caracteristicos

Esta tabela fornece os tempos caracteristicos:

Tempos caracteristicos Unidade | Valor Descri¢éo

Tempo de resposta ms T, tipico = 120 ms Consulte Definigao de
(+ 50 ms por interruptor adicional na configuragao de cadeia | tempos de caracteristicas
Daisy) (ver pdgina 18).
T = 250 ms para modelos auténomos

Tempo de risco ms T, <120 ms
(+ 18 ms por interruptor adicional na configuragédo de cadeia
Daisy)

Tempo de arranque s Ton<5s

Tempo do modo de pareamento | s Tpm=10s

Tempo de inconsisténcia das ms Tr<18ms

entradas de seguranca

Tempo de atraso da OSSDs ms Tpr <18 ms

Largura do pulso das OSSDs ms Tpt = no maximo 1,4 ms sob 24 Vcc com capacitancia de
carga maxima de 40 nF

Ciclo de trabalho do pulso das ms 300 ms no maximo

OSSDs

Alteragao de frequéncia Hz Maximo de 0,5 Hz

Distancias de operacéo tipicas (montagem face a face)
Esta tabela fornece as distancias de operagao tipicas:

Tempos caracteristicos Unidade | Valor Descri¢éo
Distancia de detecgéo de operagao tipica mm 15 mm (*) (0,59 pol) FD1 Diregéo funcional
A = = . _ ao longo do eixo
Distancia de detecgao de operagao garantida mm Sa0 = 10 mm (0,39 pol) o
(Sao) longitudinal
2 (ver pagina 45)
Distancia de detecgéao de liberagao tipica mm 18 mm (*) (0,71 pol)
Distancia de detecgao de liberagao garantida (S,,) | mm S, =35 mm (1,38 pol)
Repetir precisao - £10% x Sr
Histerese tipica - 3% x Sr<H<20% x Sr

(*) Temperatura ambiente, em suporte ndo magnético, sem desalinhamento entre o transponder e o leitor.

Caracteristicas elétricas

A tabela fornecida oferece as caracteristicas elétricas:

Caracteristicas elétricas

Unidade

Descrigao

Fornecimento de energia

\

24 Vce -20% +10%

fornecimento de energia SELV/PELV.

O fornecimento de energia deve atender os requisitos da IEC 60204-1 relativa ao

Consumo maximo da corrente (sem | mA 60 mA
carga)
Tensao de suporte de impulso kV Uimp = 0,8 kV

nominal de

Suportes de imunidade EMC

Em conformidade com a EN/IEC 60947-5-3, EN/IEC 61326-3-1 e EN/ETSI 301 489-1
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Caracteristicas elétricas Unidade | Descri¢cdo

Saidas de seguranga (OSSD) - Duas OSSDs PNP:
o AutdnomasXCSRCe1-M12:
No maximo 400 mA por saida a 24 Vcc
Tenséo diferencial entre entrada e saida < 2 Vdc
Corrente de vazamento (estado OFF) < 1 mA
Indutancia de carga maxima 3 H, 110 Q sob 24 Vcc
Capacitancia de carga maxima 40 nF sob 24 Vcc
Capacidade de comutagédo: DC12 & DC13: Ue = 24 Vcc - le = 400 mA
o XCSRC+0M12 e XCSRC*2M12 de cadeia single e daisy:
No maximo 200 mA por saida a 24 Vcc
Tenséo diferencial entre entrada e saida < 2 Vdc
Corrente de vazamento (estado OFF) < 1 mA.
Capacitancia de carga maxima 40 nF sob 24 Vcc
Capacidade de comutagédo: DC12: Ue = 24 Vcc - le = 200 mA

DC12: carga resistente (todas as versdes)
DC13: carga indutiva (versdes autbnomas)
Protegéo contra curto-circuito em conformidade com a EN/IEC 60947-5-3

Entradas relacionadas a seguranga | - Duas entradas positivas digitais CC
Capacitancia de carga maxima 10 nF sob 24 Vcc
24 Vcc -20% +10%

Consumo de corrente < 5 mA

Maximo de Interruptores XCSR - <20 XCSRC+2M12 (consulte Conexdes em série (ver pagina 52))
RFID conectaveis em série

Sinais - 2 LEDs tricolores - Vermelho/Verde/Laranja

Conexdes - XCSRC+0M12 de cadeia single: conector M12 macho de 5 pinos

XCSRC+1+M12 auténomo: conector M12 macho de 8 pinos
XCSRC+2M12 de cadeia daisy: conector M12 macho de 2 x 5 pinos
Consulte Conexdes elétricas (ver pagina 52).

Protegéo contra choques elétricos |- Classe Ill conforme a EN/IEC 61140

Caracteristicas da emissao de radio
A tabela fornecida oferece as caracteristicas da emissao de radio:

Caracteristicas da emissao de Unidade Descricao

radio

Frequéncia da operadora MHz 13,56 MHz

Banda da frequéncia de operagao | MHz De 13,553 a 13,567 MHz (Sub-banda j.2 do anexo 9 da ERC/REC 70-03)
Campo magnético irradiado dBuA/m -7,77 dBpyA/m a 10 m, de acordo com a EN/ETSI 300 330

maximo

NOTE TO USERS IN THE UNITED STATES
This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
1. This device may not cause harmful interference, and

2. This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant
to Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful
interference in a residential installation. This equipment generates uses and can radiate radio frequency
energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference
to radio communications. However, there is no guarantee that interference will not occur in a particular
installation.

If this equipment does cause harmful interference to radio or television reception, which can be determined
by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one of the
following measures:

e Reorient or relocate the receiving antenna.

e Increase the separation between the equipment and receiver.

e Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.
e Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.
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This equipment complies with FCC's radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment
under the following conditions:

1. This equipment should be installed and operated such that a minimum separation distance of 20 cm
(7.87 in.) is maintained between the radiator (antenna) and user's/nearby person's body at all times.

2. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

NO UNAUTHORIZED MODIFICATIONS

CAUTION: This equipment may not be modified, altered, or changed in any way without signed written
permission from SCHNEIDER ELECTRIC. Changes or modification not expressly approved by the party
responsible for compliance could void the user's authority to operate the equipment and will void the
SCHNEIDER ELECTRIC warranty.

NOTE TO USERS IN THE CANADA / NOTE A LATTENTION DES UTILISATEURS AU CANADA

This device complies with Industry Canada’s licence-exempt RSSs. Operation is subject to the following
two conditions:

1. This device may not cause harmful interference, and

2. This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d’Industrie Canada applicables aux appareils radio exempfts
de licence. L ‘exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes :

1. L'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

2. Lutilisateur de I'appareil doit étre prét a accepter tout brouiflage radioélectrique subi, méme si le
brouillage est suscepfible d’en compromettre le fonctionnement.

Identificadores:

Referéncia XCSR

FCC ID Y7HXCSR
IC 7002C-XCSR
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Dados relacionados a seguranga

Descrigao geral

Esta tabela fornece dados relacionados a seguranca para os Interruptores de seguranca XCSR RFID

Tempo da missdo (TM) PFHp
EN/ISO 13849-1 EN/ISO 13949-1 e EN/IEC 62061
20 anos 5x10°10

Por leitor

Para obter as definicdes dos dados relacionados a seguranga, consulte o Glossario (ver pagina 96).
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Dimensodes

Dimens6es do XCSRC+0M12 e XCSRCe¢1-M12
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Dimensdes do XCSRC-2M12
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Dimensdes do XCSRK2A-
15
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n
0|3
s
75 N
0.3 q
7
7
A 1
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24,2
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.
Dimenstes do XCSRZE
mm 17,2 16
in 0.68 0.63
@
g
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Caracteristicas técnicas

Acessorios

Fornecimento de energia

O fornecimento de energia deve atender as exigéncias de IEC 60204-1 e IEC 61496-1. O numero da parte
SELV Schneider Electric ABLBRPS24+++ é recomendado.

Esta figura descreve o fornecimento de energia ABL8RPS24eee:

ABL8RPS24-+ Intervalo de temperatura de operacgéo entre -25 e 60 °C sem diminuig&o:

Voltagem de entrada Secundaria Reset Em Referéncia
Voltagem | Energia | Corrente conformida(ie
de saida | nominal | nominal com o padréo
Individual para fase 72 3 Auto/Manual | Sim ABL8RPS24030
(N-L1) 100...120 Vca 120 |5 Auto/Manual | Sim ABL8RPS24050
-15+10% (50 Hzou 60 Hz) |De 24 a
28.8 240 10 Auto/Manual | Sim ABL8RPS24100
Fase para fase (L1-L2)
de 200 a 500 Vca -15 +10%
(50 Hz ou 60 Hz)

Acessorios de montagem

Esta tabela descreve o parafuso de um lado do XCSZ72 que deve ser utilizado para montar os
Interruptores de seguranga XCSR RFID:

Referéncia Descrigdo
Parafuso de um lado,

XCszr2 M4x35mm C‘:?’
Parafuso de um lado,

Xcszr Méx14mm

recomendado.

(1) 2 parafusos de um lado M4x12 mm para fixar o transponder e o leitor em seus suportes de montagem
sao respectivamente fornecidos com os acessoérios do XCSRZSTK1 e XCSRZSRCA1.
(2) Para fixar o suporte de montagem na maquina, o uso de parafusos a prova de violagdo M5 é fortemente
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Cabos

Referéncia Descri¢éo

XCSRZSRC1(M@) Placa de montagem para
leitores XCSRCe+sM12

XCSRZSTK1(M(@) Placa de montagem para
transponders XCSRK2A-

()

XCSRZSTK1

=g

XCSRZSRC1

(1) 2 parafusos de um lado M4x12 mm para fixar o transponder e o leitor em seus suportes de montagem
sao respectivamente fornecidos com os acessoérios do XCSRZSTK1 e XCSRZSRCA1.
(2) Para fixar o suporte de montagem na maquina, o uso de parafusos a prova de violagéo M5 é fortemente

recomendado.

Esta tabela descreve os cabos de 5 pinos para uso com modelos unicos (XCSRC+0M12) e para a conexao
entre uma interface de seguranca e o ultimo leitor de uma cadeia daisy (XCSRC+2M12):

Cabos Descrigdo Comprimento
(5 pinos pré-
conectados)
XZCP11V12L2 Conector M12 - fémea - reto - 5 hastes - PUR - pré-conectado 2m
XZCP11V12L5 0,34 mm? (AWG22). Cabo néo blindado 5m
XZCP11V12L10 10m
XZCP11V12L20 20m
XZCP12V12L2 Conector M12 - fémea - 90° - 5 hastes - PUR - pré-conectado 2m
XZCP12V12L5 0,34 mm? (AWG22). Cabo nao blindado 5m
XZCP12V12L10 10m
XZCP12V12L20 20m
XZCC12FDM50B Conector M12 - fémea - reto - 5 hastes com terminais para parafuso | -

- entradas de cabo - anel de grampeamento de metal
XZCC12FCM50B Conector M12 - fémea - 90° - 5 hastes com terminais para parafuso | -

- entradas de cabo - anel de grampeamento de metal

Descrigao do conector M12 de 5 pinos:

Nuimero do pino Cor do fio Conector
1 Marrom
2 Branco @\ )/CD
3 Azul 0O '®)
4 Preto O
5 Cinza 010

®

&
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Esta tabela descreve os cabos do jumper para conexao em série direta (XCSRC+2M12 de cadeia daisy):

Cabos Descrigdo Comprimento
(jumpers de 5 pinos)

XZCR1111064D03 2 M12 retos - Fémea/Fémea - PUR - 5 hastes 0,3m
XZCR1111064D3 0,34 mm? (AWG22). Cabo nZo blindado 3m
XZCR1111064D5 5m
XZCR1111064D10 10m
XZCR1111064D25 25m

Esta tabela descreve

os cabos de 8 pinos para modelos XCSRC+1M12 auténomos:

Cabos Descrigdo Descrigdo
(8 pinos pré-
conectados)
XZCP29P12L2 Conector M12 - fémea - reto - 8 hastes - PUR - pré-conectado 2m
XZCP29P12L5 0,34 mm?2 (AWG22). Cabo nao blindado 5m
XZCP29P12L10 10m
XZCP29P12L20 20m
XZCP53P12L2 Conector M12 - fémea - 90° - 8 hastes - PUR - pré-conectado 2m
XZCP53P12L5 0,34 mm? (AWG22). Cabo nao blindado 5m
XZCP53P12L10 10 m
XZCP53P12L20 20m
XZCC12FDM80B Conector M12 - fémea - reto - 8 hastes com terminais para -
parafuso - entradas de cabo - anel de grampeamento de metal
XZCC12FCM80B Conector M12 - fémea - 90° - 8 hastes com terminais para -
parafuso - entradas de cabo - anel de grampeamento de metal
Descri¢ao do conector M12 de 8 pinos:
Numero do pino Cor do fio Conector

1 Marrom

2 Branco

3 Azul @2\ ’/@

4 Preto

5 Cinza o © O

6 Rosa @_> 00O 4_@

ON YO
7 Roxo
8 Laranja
(®
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Capitulo 6
Mddulo de diagnéstico do XCSRD210MDB

Contetido deste capitulo

Este capitulo inclui os seguintes tépicos:

Tépico Péagina
Viséo geral 82
Descrigao 83
Configuracédo das conexdes 84
Fiacao 85
LED de diagnostico 86
Registros Modbus 87
Operagao 91
Caracteristicas 93
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Médulo de diagnéstico do XCSRD210MDB

Viséo geral

Viséo geral
UTILIZACAO INCORRETA
Nao utilize o Médulo de diagnéstico como equipamento de seguranga. A fungao de diagndstico néo faz
parte da fungdo de segurancga
A ndo observancia destas instrugdes pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

O médulo de diagnéstico interpreta os dados do diagnédstico de toda a cadeia e disponibiliza essa

informacgao nos registros Modbus. O recebimento da estrutura de dados de diagndstico é periddico,

aproximadamente a cada 2 s.

Principais recursos da fungédo Diagndstico:

e A funcéo de diagnéstico fornece o estado de todos os XCSRC+2M12 monitorados pela cadeia de
segurancga. Ela identifica quais protegdes séo abertas ou fechadas.

e A fungdo de diagnéstico evita uma nova inicializagdo da maquina se a cadeia tiver sido adulterada, se
qualquer XCSRC+2M12 tiver falhado ou em caso de desconexao da fiagao.

e A fungao de diagndstico detecta se o dispositivo de autorretorno ndo esta conectado e evita uma nova
inicializacao até que o dispositivo de autorretorno seja conectado e um ciclo de energia tenha sido
realizado.
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Médulo de diagnostico do XCSRD210MDB

Descricao

Descrigao do produto

6 I 16842t
Nv$3
|
: ‘MODB!
4
5
ltem Descrigéo Consulte...
1 Terminais com cinco parafusos para fiagao Entradas/Fiagcao da alimentacao de energia
elétrica e sinal de diagnéstico (ver pdgina 85)
2 Interruptor de rotagdo com 16 posi¢des para Instalagdo do hardware de operagao
configuragéo do enderego Modbus (ver pagina 91)
3 Microinterruptores para configuragdo do nimero
de XCSRC+2M12 conectados em série
4 Conector do plug-in para contato livre de Fiacédo CE (ver pagina 85)
potencial do Erro de cadeia (CE/Condigao
externa de inicializagéo)
5 Dois soquetes RJ45 para comunicagdo Modbus. | Fiagdo da comunicagao (ver pagina 85)
LED Modbus LEDs de diagnéstico (ver pagina 86)
LED de diagnostico
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Médulo de diagnéstico do XCSRD210MDB

Configuracdo das conexdes

Configuragado das conexdes

O modulo de diagndstico pode ser usado com Interruptores de seguranga XCSRC+2M12 de cadeia daisy.
Ele deve ser conectado ao fim da cadeia.

O ultimo XCSRC+2M12 da cadeia (fim da cadeia) € o que esta conectado a interface de seguranga (relé
de segurancga/controlador...).

O primeiro XCSRC+2M12 ¢ o que esta conectado ao dispositivo de autorretorno (XCSRZE).
O moédulo de diagnéstico pode monitorar até 20 XCSRC+2M12 conectados em série.

NOTA: O uso do médulo de diagnéstico é opcional, mas fortemente recomendado devido a sua
capacidade de detectar, avisar e localizar erros na cadeia ou eventuais adultera¢oes, além de prevenir
contra reinicializagdo da maquina até que a cadeia volte a um estado de operagio correto.

A ATENGAO

CONEXAO INCORRETA

O moddulo de diagndstico, cada XCSRC+2M12 e a interface de seguranga devem ser alimentados pela
mesma fonte de energia SELV/PELV.

A nado observancia destas instru¢des pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A fiagéo é descrita abaixo:

Para o médulo de diagnéstico
XCSRD210MDB (opgao)

0ssD1 (01)} Para uma interface de seguranca

XZCP11V12Les /
i XZCP12V12Le
T,

XCSRZE CFOg 0ssDz2 (02) | (Obrigatorio)
/ 7\ /3 A / \
| || ! A i A
ﬁ A D'o—’\ r\ l* T4V Do J\ } i 7 D’o—’
8 1 o1 o 1 o1
- s +24Vdc  Diagnostico
i olv © 1l W olv / ] DIV 02 0 Vdc Médulo
] J—‘, yooy [ Erro na cadeia
ii %j = ESC
XZCR1111064D-+ XZCR1111064D-+ ) o —
CE1 ce2| |7 :
Elo %
rlg &
o8 G
glg &
KM1 KM2 ] [
. =
Iniciar % ;
HMI
ou
PLC
ou
Gateway
Di Entrada do sinal de diagnostico
Do Saida do sinal de diagnéstico
11 Entrada de seguranga 1
12 Entrada de seguranga 2
01 Saida de seguranga 1
02 Saida de segurancga 2
CE1 e CE2 Conexdes para contado de Erro de cadeia (utilizadas como Condigéo externa de inicializagéo - ESC)
BN Marrom
WH Branco
BU Azul
BK Preto
GY Cinza
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Médulo de diagnostico do XCSRD210MDB

Fiacao

Entradas/Fiagdo da alimentagdo de energia

Terminais com cinco parafusos (superior):

Fiagdo da comunicagéo

Fiagdo CE

Pinos Descrigdo Visualizagdo
1 +24 Vdc
2 0 Vdc
3 Né&o conectado
4 Entrada de diagnostico (Di)
5 N&o conectado

2 fios RJ45 8:

Pinos Descrigao Visualizagdo
1 N&o conectado
2 Nao conectado | | | | | | |
3 Nao conectado 12345678
4 D1
5 D2
6 Nao conectado
7 +5 Vee
8 Comum (0 Vcc)

Um bloco de terminal:

Pinos Descrigao Visualizagdo
1 CE1
2 CE2 1
2

Para obter mais detalhes, consulte Descrigao do status de Erro de cadeia (ver pagina 85).

Erro de cadeia (CE/Condigao externa de inicializagéo)

O médulo de diagndstico fornece um contato livre de potencial.

O contato do Erro de cadeia (CE) nao fornece informagdes para parar a maquina e nao faz parte da fungao
de seguranga.

O contato do Erro de cadeia (CE) abre nos seguintes casos:
e Durante o estado de inicializagao,
o No estado de erro (ver pagina 86).

Caso contrario, o contato do Erro de cadeia é fechado.

Uma vez aberto, o CE ndo pode ser fechado até a proxima energizagéo e ciclo de reinicializagéo (se a
configuragédo e o numero de interruptores forem consistentes e se 0 XCSRC+2M12 nao estiver em
condicao de falha).

Por exemplo, o contato do Erro de cadeia pode ser usado para detectar uma diferencga entre o nimero de
XCSRC-+2M12 fisicamente conectados em série e 0 numero configurado nos microinterruptores (Por
exemplo: sensor by-pass).
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Médulo de diagnéstico do XCSRD210MDB

LED de diagnéstico

Visao geral

O moédulo de diagnéstico possui dois LEDs tricolores
e Um LED para a fungéo de diagndstico.
e Um LED para a fungdo Modbus.

LEDs de diagnéstico

Descrigdo do LED de diagnéstico:

Cor Descrigao

Laranja | Estado de inicializagao.

Verde Estado de execugéo: estrutura de dados de diagndstico corretos recebida.

Vermelho | Estado de erro:

Inconsisténcia entre o niumero de XCSRC+2M12 fisicamente conectados em série e o valor
definido nos microinterruptores,

O numero de XCSRC+2M12 em cadeia & maior que 20,

Dispositivo de autorretorno do XCSRZE nao conectado,

Pelo menos um XCSRC+2M12 esta no modo de falha,

Detecgao do cabo de desconexéo.

Desligado | Nenhum dado de diagndstico recebido ou nenhum erro detectado ou desligado.

LEDs Modbus
Descrigdo do LED Modbus:
Cor Descrigdo
Laranja Estado de inicializagéo: fungcéo de detecgao da taxa de transmissdo automatica do Modbus.
Verde Estado de execugéo: estrutura de dados Modbus corretos recebida.
Intermitente
Vermelho | Estado de erro: estrutura de dados Modbus incorretos recebida.
Intermitente
Desligado | Nenhum dado Modbus recebido ou nenhum erro detectado ou desligado.
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Médulo de diagnostico do XCSRD210MDB

Registros Modbus

Protocolo Modbus
Principais recursos:

A comunicagao dos dados de diagnostico a um controlador ou um visor externo,

A ATENCAO

CONEXAO INCORRETA
O controlador ou visor externo deve ser alimentado pelo RJ45 (pino 7 e 8, Modbus CP5S).

A néo observancia destas instrugées pode provocar a morte, ferimentos graves, ou danos no
equipamento.

A unica solicitagdo Modbus suportada é Ler registros de fixagdo (cédigo 03h).
O protocolo Modbus é uma Unidade terminal remota (UTR).

NOTA: A conex&o a um dispositivo Modbus TCP/IP é possivel com o uso do gateway TSXETG100
Consulte o exemplo de fiagao TCP/IP Modbus (ver pagina 87).

A detecgédo da configuragao de linha Modbus é automatica. A detecgdo automatica € ativada apdés uma
energizagdo durante a fase de inicializagao. A duragéo da fase de inicializagéo € 5 s.

Configuragdes Modbus aceitas:

Tipo Valores

9.600

19.200 (por padrao)
38.400

57.600

76.800

115.200

Taxa de transmissao (bit/s)

Paridade

Nenhuma (por padréo)
Par
e [mpar

Exemplo de fiagdo TCP/IP Modbus
Conexao de um XCSRD210MDB a um dispositivo TCP/IP Modbus com um gateway TSXETG100:

+24V
‘ ( 0SsD1 (01) XZCR1111064D-+
0SSsD2 (02)
) oFg XCSRZE

Modbus TCP/IP - Ethernet 2 x Cabo RJ45

Médulo de diagnoéstico

XCSRD210MDB

cs 0 490NTWO000++ ou TCSECE3M3M-S- *
QRVD : 1
g8 =z = | |
22 g8 I |
® Schneider | /s |
Ooie %, ConneXium I |
_— %@‘5 LKO  ORS485 : PC :
Endereco Hodbus o  oTx | |
narn RXO  ORX I [
I |
TNk 100 © o®/# ! 7 !
Namero de sensores na cadeia Gateway da Ethernet [¢] | = @ [
TSXETG100 ! i | |
. ! B[
= = | - |
wopBUS ! b da Ethernet |
O - ' ou interruptor _ _ |

Modbus RTU Cabo RS485 * 54 Gateway
TSXETG100
VW3A8306D-*
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Registros Modbus

Registros Modbus:

Endereco Registro | Palavra Descri¢édo Bit utilizado
0x0000 1 Palavra 0 Descrigao do erro De0Oa4
0x0001 2 Palavra 1 Estado dos primeiros dezesseis XCSRC+2M12 De0a15
0x0002 3 Palavra 2 Estado dos ultimos quatro XCSRC+2M12 De0a3
0x0003 4 Palavra 3 Posicao da desconexado do cabo ou XCSRC+2M12 | De 0O a4

no modo de falha.
0x0004 5 Palavra 4 Numero de XCSRC+2M12 na cadeia definido nos De0Oa4
microinterruptores.

Registros de usuarios
Registro 1 = Palavra 0O:

Bit Valor | Valor Descrigéo
padrao
15 (MSB) 0 Nao utilizado Nao utilizado
0 Nao utilizado Nao utilizado
5 0 Nao utilizado N&o utilizado
4 0 0 Nenhum erro O dispositivo de autorretorno ndo esta conectado.
3 0 detectado O nimero de XCSRC+2M12 em cadeia é maior que 20.
1 Erro detectado
2 0 Inconsisténcia entre o numero de XCSRC+2M12
fisicamente conectados em série e o valor definido nos
microinterruptores.
Por exemplo:
o Valor incorreto definido nos microinterruptores,
o Valor dos microinterruptores alterados durante as
operagoes,
o Tentativa de sensor by-pass,
o Fiacao incorreta,
1 0 XCSRC+2M12 esta no modo de falha.
Em caso de desconexao do cabo ou transponder
invalido detectado durante as operagdes, esse bit
também sera definido como 1.
0 0 0 Aberto Estado do relé de contato do Erro de cadeia
1 Fechado

Registro 2 = Palavra 1. Em condigbes normais de operagao, essa palavra apresenta os estados de

protecao:
Bit Valor | Valor Descri¢éo
padrio
15 (MSB) 0 0 Protegao aberta ou Estado da protegdo do XCSRC+2M12 numero 16
0 erro detectado (*)
1 Protecéo fechada
0 0 Estado da protegéo do primeiro XCSRC+2M12
*: no modo Erro, Palavra 1 =0

Registro 3 = Palavra 2. Em condi¢cdes normais de operagéo, essa palavra apresenta os estados de

protegao:
Bit Valor | Valor Descrigéo
padrao
De15a4 0 0 Nao utilizado
3 0 0 Protegéo aberta ou Estado da protegdo do XCSRC+2M12 ndmero 20
2 0 erro de_tectado ©) Estado da protegdo do XCSRC+2M12 ndmero 19
1 Protegao fechada
1 0 Estado da protegdo do XCSRC+2M12 ndmero 18
0 0 Estado da protegdo do XCSRC+2M12 ndmero 17

*: no modo Erro, Palavra 2 =0
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Registro 4 = Palavra 3.

Bit Valor Valor Descrigéo
padrao
De15a5 0 0 Nao utilizado
4 0 De 1 a 20 (dec) Posigcao do cabo de desconexdo ou XCSRC+2M12 no
3 0 modo de falha (por exemplo transponder invalido
detectado).
2 0
1 0
0 0

Registro 5 = Palavra 4.

Bit Valor Valor Descri¢éo
padrédo
De15a5 0 0 N&o utilizado
4 0 De 0 a 20 (dec) Numero de XCSRC+2M12 definidos nos
3 0 microinterruptores.
2 0
1 0
0 0
suplementar
Cinco XCSRC+2M12 estao conectados em cadeia daisy a uma interface de seguranga e a um modulo de
diagndstico
Inicio da cadeia Fim da cadeia

2 1 1

Cabo N°. 1 Cabo N°. §

XCSR N°. 1 XCSRN°. 5

XCSRC+2M12: modelo Interruptor de seguranga XCSR RFID de cadeia Daisy

XCSRZE: dispositivo de autorretorno

XCSRD210MDB: médulo de diagnéstico

XPSAK?ee+: relé de seguranga

KM1: contator 1 - OSSD1

KM2: contator 2 - OSSD2

HMISTUG55: pequeno painel Magelis com tela sensivel ao toque (cabo USB para conexao com PC: XBTZG935 +
adaptador: XBTZ925)

8 VW3AB8306R-*: cabo Modbus 2xRJ45

NO A WON -
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Exemplo 1: a terceira protecéo esta aberta:

Palavra | Bits
151413 1211109876 |5 4 | 3| 2 1 | o
0 0 0 0 0 1
1 Jololojlolofolololololo| 1 1] 0 1 1
2 0 0 0 0 0
3 0 0 0 0 0
4 0 0 1 0 1
0OSSD Desli- | Desli- | Desli- | Ligado | Liga-
gado | gado | gado do
Exemplo 2: o quarto cabo esta desconectado:
Palavra | Bits
151413 121110987 6|5 4 | 3 | 2|1 0
0 0 0 0 1 0
1 ololojloloflololo]o]o]o o | o | o | o
2 0 0 0 0 0
3 0 0 1 0 0
4 0 0 1 0 1
0OSSD Desli- | Desli- | Desli- | Desli- | Desli-
gado | gado | gado | gado | gado

Exemplo 3: o dispositivo de autorretorno ndo esta conectado:

Palavra | Bits
1514131211 109 |87 6|5 4| 3| 2 | 1] o0
0 0 o | o | 0o |0
1 ololo]lolofololo]o]lofo o] 0o | o | 0o | o0
2 0 o | 0o | 0o |0
3 o o | 0o | 0o | o
4 o | o | 1 | o | f
OSsD Desli- | Desli- | Desli- | Desli- | Desli-
gado | gado | gado | gado | gado

Exemplo 4: o numero de XCSR+*2M12 conectados em série € diferente do configurado nos microinter-
ruptores (sensor by-pass ou configuragao incorreta):

Palavra | Bits
1514131221110/ 987 |6|5] 4 | 3 | 2 1 | o0
0 0 0 1 o | o
1 Jolofofofololo]o]lo]o]o o | o o | o
2 0 o | o o | o
3 0 o | o o | o
4 0 0 1 1 |0
OSSD Ligado | Ligado | Ligado | Ligado | Liga-
do

Se o contato do Erro de cadeia estiver conectado como Condicao externa de inicializagéo, o sistema nao
ird iniciar apés uma energizagao (e um comando de reinicializagao se necessario) até que a inconsisténcia
no numero de interruptores presentes/configurados tenha sido desfeita.
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Operacéo

Instalagdo do hardware de operagéo
Instalacdo do médulo de diagndstico (médulo ndo conectado e ndo energizado):

Passo

Acdo

1

Configure o endereco escravo do Modbus com o interruptor de rotagéo (o enderecgo 0 é reservado).

¢ 07

C
2 2¢

)
(e
N
(%

9

6glL

Vocé pode definir o enderego do Modbus a qualquer momento e durante qualquer modo de operagao.
Existem 15 enderecos Modbus possiveis (de 1 a 15).

Configure o numero de XCSRC+2M12 presentes na cadeia de seguranga com os microinterruptores:
16 8 4 2 1

Esse valor deve ser definido antes de inicializar o produto.
Exemplo: o valor definido na imagem acima é 14(dec), codigo binario igual a: 1110 = 23 + 22 +21.

Conecte o médulo de diagnéstico (ver pagina 85).

Energize o modulo.

O modulo de diagnéstico muda para o estado Start.

Estado de inicializagdo

Durante esse estado:
e Os dois LEDs estao laranjas
e O contato Erro de cadeia é aberto

Na energizacédo, as seguintes etapas de inicializagdo s&o automaticamente realizadas:

Passo | Acgéo Descrigao

1 Aquisicdo do numero de XCSRC+2M12 na | NB: uma vez em operagéo, os microinterruptores nao

cadeia definido nos microinterruptores. podem ser alterados. As alteragdes do microinterruptor
sdo levadas em consideragdo somente apds um ciclo de
energia. Se vocé alterar esse valor, 0 modulo de
diagndstico entra em erro. Esse erro é bloqueador e é
necessaria uma reinicializagao.
Para alterar esse valor, desligue o0 médulo, reconfigure-o
e em seguida reinicialize.

2 Aquisicao do enderego escravo do Modbus | Vocé pode definir o enderego do Modbus a qualquer
definido anteriormente no interruptor de momento e durante qualquer modo de operagao.
rotagéo.

3 Inicializagdes do registro Modbus (por -
padrao)

4 O méddulo de diagnostico muda para o -

estado Run.

TESEUGO000268PT 07/2017

90




Médulo de diagnéstico do XCSRD210MDB

Estado Run
Essa etapa segue a etapa de inicializagdo da fungao de diagnoéstico e a fungdo Modbus.
A cada recepc¢éo de dados de diagnostico, os registros Modbus sao atualizados.
Funcéao de diagnéstico:

Se nenhuma estrutura de diagndstico for recebida dentro de um tempo limite de 3 s ou a estrutura de
diagndstico estiver incorreta, o médulo de diagndstico entrara em estado de erro.

E necessario eliminar o erro e inicializar novamente para deixar o estado de erro.
A recepgao de uma estrutura de diagnéstico € indicada pelo LED de diagndstico intermitente.
Para obter mais detalhes, consulte a descri¢gdo do LED de diagnéstico (ver pagina 86).

Func¢do Modbus (deteccao da configuragéo de linha Modbus):
A recepcgao de uma estrutura Modbus € indicada pelo LED Modbus intermitente.

No caso de um erro de comunicagao Modbus detectado, ndo é necessario reinicializar. Se o erro
detectado for cancelado, a comunicacgéo sera retomada automaticamente.

Um erro Modbus detectado nunca afeta o estado do contato do Erro de cadeia.

Para obter mais detalhes, consulte a descri¢do do LED Modbus (ver pagina 56).
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Caracteristicas

Conformidade/aprovagdes
Esta tabela fornece as normas e aprovacgoes:

Conformidade com as EN/IEC 60947-1, EN/IEC 61326-2-1
normas UL 508, CSA C22.2

Aprovagoes CE, cULus, EAC, RCM

Requisitos de desempenhos do produto
Caracteristicas elétricas:

Caracteristicas Valor
Fornecimento de energia O fornecimento de energia deve atender os
requisitos da IEC 60204-1 relativa ao fornecimento
de energia SELV/PELV.
Tensao de alimentagéo da operagéo +24 Vce (+10%, -20%) = [+19,2 Vcc, +26,4 Vcec]
Consumo de energia <300 mA
Energia em atraso <5s
Protecéo da polaridade reversa Sim (excluindo RJ45)
Sinal de entrada Compativel com sinal de diagnéstico do
XCSRC+2M12
Protegao Fusivel externo
Interface:
Caracteristicas Detalhe Valor
Relé Tipo Barreira
Corrente <200 mA
Tenséo <+24 Vcc
Ton 1ms/3ms
Toff 1ms/3ms
Energia de saida (RJ45) Tenséo +5 Vcc (+/- 6%) = +4,7 Vce,... +5,3 Vcc,
Corrente <200 mA (protegida)
Modbus Taxa de transmissao Consulte Configuragdes Modbus aceitas
Paridade (ver pagina 87).
Registros
Resisténcia de tragao Tragao para cima: 562 Q, tragao para baixo: 562 Q

Compatibilidade eletromagnética:

Caracteristicas Em conformidade com os
Suportes de imunidade EMC EN 61326-2-1

Caracteristicas mecanicas:

Caracteristicas Detalhe Valor

Material do compartimento - Policarbonato

Visor Tipo Dois LEDs tricolores (vermelho, laranja, verde)

Grau de protegéo - 1P20

Resisténcia a choque - 15 gn/ 11 ms em conformidade com a EN/IEC
60068-2-27

Resisténcia a vibragéo - Em conformidade com a EN/IEC 60068-2-6
+/- 3,5 mm (0,138 pol) de 5 a 8,4 Hz
19 (de 8,4 a 150 Hz)

Impacto - IKO4
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Caracteristicas Detalhe Valor

Temperaturas Operacéo De 0 a 60 °C (de 32 a 140 °F)
Armazenamento |De -40 a 85 °C (de 40 a 185 °F)

Umidade - <95% sem condensagao
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A

ANSI
American National Standards Institute. O administrador e coordenador do sistema de padronizagao do
setor privado americano.

AWG
(Medidor de fio americano) Padrao americano que especifica os tamanhos da segao de fios na América
do Norte.
C

Categoria (Cat.)

Descreve as partes relativas a seguranga do desempenho do sistema de controle em relagao a sua
habilidade de resistir a falhas e o comportamento resultante da ocasido da falha. Sao definidas cinco
categorias dependendo das arquiteturas de design.

Confiabilidade do controle
O dispositivo, sistema ou interface deve ser projetado, construido e instalado de forma que a falha de um
Unico componente dentro do dispositivo, interface ou sistema nao detenha a agao normal de parada, mas
sim evite o ciclo sucessivo da maquina (ANSI B11.191).

D

Dispositivo de troca de saida de seguranga (OSSD)
O componente do Interruptor XCSR RFID conectado ao sistema de controle da maquina que, quando a
porta de protecao esta aberta, responde alternando-se para o estado Desligado. Isto também é conhecido
como uma saida de seguranga.

E

EDM/MPCE (Monitoragéo do dispositivo externo/Elemento de controle primario da maquina)
Um meio pelo qual o Interruptor XCSR RFID monitora o estado dos dispositivos de controle externos.

EMC
(Compatibilidade eletromagnética)

Estado desligado
O estado na qual o circuito de saida € interrompido (aberto) e ndo permite o fluxo da corrente.

Estado ligado
O estado no qual o circuito de saida esta completo (fechado) e permite o fluxo de corrente.

IEC
(Comissdo Eletrotécnica Internacional) Uma organizagdo de normas internacional ndo governamental e
sem fins lucrativos que prepara e publica normas internacionais elétricas, eletronicas e tecnologias
relacionadas.

IP69K
Classificagdo de protegéo de acordo com a DIN40050 relativa a teste de limpeza de alta presséo.

IP 67

(protegdo contra entrada) Classificagdo de protegdo de acordo com a IEC 60529. Médulos IP 67 sao
protegidos contra entrada de poeira, contato e agua até uma profundidade de imersdo de 1 m.
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L

Limite de nivel de integridade de seguranga declarado (SILCL)
O SIL maximo que pode ser declarado para a fungdo de segurancga de qualquer subsistema.

N

Nivel de desempenho (PL)
Habilidade de partes relacionadas a seguranga dos sistemas de controle (SRP/CS) para executar uma
fungéo de seguranga com o objetivo de alcangar a redugao de risco necessaria.

Nivel integrado de seguranga (SIL)
A avaliagdo do modo de falha baseada na analise de risco de acordo com o IEC 61508. A estimativa no
SIL necessario € executada para cada Fungao de controle relativa a seguranca (SRCF) e representa os
niveis que o controle de comando deve respeitar de acordo com os fatores conhecidos de risco
associados a instalagéo. O nivel 3 é o mais alto e o nivel 1 & o mais baixo.

P

Probabilidade de falhas perigosas por hora
(PFHp) probabilidade média de falha perigosa por hora por modo de operagéao de alta demanda.

S

Sao (Distancia de detecc¢do de operagao garantida)
S0 € a distancia a partir da face de detecgéo na qual a presenga do destino especificado é corretamente

detectada sob todas as condigbes ambientais e tolerancias de fabricagao especificadas

Sar (Distancia de detecgao de liberagédo garantida)
S, € a distancia a partir da face de detecgdo além da qual a auséncia do destino especificado &

corretamente detectada sob todas as condi¢des ambientais e tolerancias de fabricagéo especificadas

SELV
(baixa tensdo extra de seguranga) Um sistema que segue as orientagdes da IEC 61140 para fontes de
fornecimentos de energia é protegido de maneira que a tensao entre qualquer uma das duas partes
acessiveis (ou entre uma parte acessivel e o terminal PE para o equipamento de classe 1) ndo excede
um valor especificado abaixo das condigdes normais ou abaixo das condigdes inoperaveis.

T

Tempo da misséo
Periodo de tempo que abrange o uso pretendido de um sistema relacionado a seguranca.

Tempos de resposta
Consulte Definigao de tempos caracteristicos (ver pagina 18).
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