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Lea atentamente estas instrucciones y examine el equipo para familiarizarse con

el dispositivo antes de intentar instalarlo, utilizarlo, repararlo o mantenerlo. Los
siguientes mensajes especiales pueden aparecer a lo largo de esta documentacion
o en el equipo para advertir sobre posibles peligros o para llamar la atencién sobre
la informacién que aclara o simplifica un procedimiento.

La adicidn de este simbolo a una etiqueta de seguridad de “Peligro” o “Advertencia”
indica que existe un peligro eléctrico que resultara en lesiones personales si no se
siguen las instrucciones.

Este es el simbolo de alerta de seguridad. Se utiliza para alertarle sobre posibles
peligros de lesiones personales. Obedezca todos los mensajes de seguridad que
siguen a este simbolo para evitar posibles lesiones o la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién peligrosa que, si no se evita, provocara la muerte o lesiones
graves.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria provocar la muerte
o lesiones graves.

A PRECAUCION

PRECAUCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones
leves o moderadas.

AVISO

AVISO se utiliza para abordar practicas no relacionadas con lesiones fisicas.

Nuestro producto debe ser instalado, operado y mantenido Unicamente por personal
cualificado. Ni TMSS France ni ninguna de sus filiales u otras empresas afiliadas
seran responsables de las consecuencias que surjan del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que tiene habilidades y conocimientos
relacionados con la construccién y operacién de equipos eléctricos y su instalacion,
y ha recibido capacitacion en seguridad para reconocer y evitar los peligros
involucrados.
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Acerca del libro

Acerca del libro

Alcance del documento

Este manual describe las caracteristicas, la instalacion, el cableado y el uso de los
sensores ultrasénicos wide beam XXW54P.

Nota de validez

Las caracteristicas técnicas de los dispositivos descritos en este manual también
estan disponibles en linea.

Para acceder a esta informacion en linea:

Paso

Accion

1

Ir a www.telemecaniquesensors.com.

2

En el cuadro de busqueda, escriba el nUmero de modelo de un producto o
el nombre de una gama de productos.No incluya espacios en blanco en el
numero de modelo/gama de productos.

Si aparece mas de un numero de modelo en los resultados de busqueda de
productos, haga clic en el niumero de modelo que le interese.

Para guardar o imprimir una hoja de datos como un archivo .pdf, haga clic en
Descargar la hoja de datos del producto.

Las caracteristicas que se describen en el presente documento deben ser las
mismas que las caracteristicas que se describen en linea. De acuerdo con nuestra
politica de mejora constante, cabe la posibilidad de que revisemos el contenido
con el paso del tiempo para mejorar su claridad y precisiéon. Si ve alguna diferencia
entre el documento y la informacion en linea, utilice la informacién en linea como

referencia.

Cddigo QR

En la etiqueta del sensor hay un cédigo QR que incluye la direccién web de
Telemecanique Sensors en la etiqueta de los sensores ultrasénicos wide beam
XXW54P. Los documentos técnicos estan disponibles en varios idiomas en este

sitio web.
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Acerca del libro Sensores ultrasénicos Wide Beam

Documentos relacionados

Titulo de la documentacién Numero de referencia

XXW54P3APL0++s Sensor ultrasénico wide beam 4 a 20mA, JYT27830 _ES
Hoja de instrucciones

XXW54P3HPLOe++ Sensor ultrasénico wide beam de 0,5 a 4,5V, | GDE78658 ES
Hoja de instrucciones

XXW54P3JL0e+* Sensor ultrasénico CAN J1939 wide beam, JYT27831_ES

hoja de instrucciones

Catalogo Sensores ultrasénicos Gama XX Espariol 11/2021 TESEBROOOO0O46EN
Deteccion por sensor ultrasénico de gran angulo para equipos 9006HO2001
moviles

Soluciones de sensores para aplicaciones de grias moviles TESEBROO00078EN

Puede descargar estas publicaciones técnicas y otra informacién técnica de nuestro
sitio web en www.telemecaniquesensors.com

Comentarios de los usuarios

Agradecemos sus comentarios sobre este documento. Puede ponerse en contacto
con nosotros a través de la pagina de atencion al cliente de su sitio web local de
TMSS.

Ciberseguridad

Las maquinas, los controladores y los equipos relacionados suelen estar integrados
en las redes.

Las personas no autorizadas y los programas maliciosos pueden acceder a la
maquina, asi como a

otros dispositivos de la red/bus de campo de la maquina y a las redes conectadas a
través de

un acceso insuficientemente seguro al software y a las redes.

A ADVERTENCIA

ACCESO NO AUTORIZADO A LA MAQUINA A TRAVES DE SOFTWARE Y REDES

» En su andlisis de peligros y riesgos, tenga en cuenta todos los peligros que se derivan
del acceso y la operacion en la red/bus de campo y desarrolle un concepto de ciberse-
guridad adecuado.

+ Verifique que la infraestructura de hardware y la infraestructura de software en las que
esta integrada la maquina, asi como todas las medidas y reglas organizativas que cu-
bren el acceso a esta infraestructura, consideren los resultados del analisis de peligros
y riesgos y se implementen de acuerdo con las mejores practicas y estandares que
cubren la seguridad de la informacion y la ciberseguridad (como la serie ISO/IEC
27000, ISO/IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, los criterios comunes para la
evaluacion de la seguridad de la tecnologia de la informacion, el marco de cibersegu-
ridad del NIST, Foro de seguridad: Estdndar de buenas practicas para la seguridad de
la informacion).

+ Verifique la eficacia de sus sistemas de seguridad informatica y ciberseguridad medi-
ante métodos adecuados y probados.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos al equipo.

Consulte las mejores practicas de ciberseguridad de TMSS (https://
telemecaniquesensors.com/sites/default/files/2025-10/Cybersecurity _Best
Practices.pdf) para obtener informacion adicional.
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Sensores ultrasonicos Wide Beam Informacioén general

Los sensores ultrasonicos permiten la deteccién sin contacto de objetos en muchos
tipos de entornos industriales, independientemente de:

* Material (metal, plastico, madera, carton, etc.),
» Naturaleza (sélido, liquido, polvo, pasta, etc.),
« Color,

» Grado de transparencia.
Los sensores ultrasonicos XX Wide Beam satisfacen las necesidades especificas
de equipos moéviles como:

» Carretillas elevadoras,
* Recolectores de cerezas,
* Plataformas elevadoras de trabajo moviles,
» Carretillas de autopropulsada,
» Equipo de apoyo en tierra,
» Plataformas de acceso a aeronaves.
Estos sensores estan disefiados para detectar los siguientes tipos de obstaculos
cuando el equipo movil se eleva o gira: techos, vigas, cables, andamios, otras
plataformas o cubos, etc.
Son compactos, empotrables en metal.
Se pueden cablear con:
» Un conector remoto Deutsch DTMO04 en un cable de 0,5 m (19,68 pulg.),
* Un conector M12 de 5 patillas en un cable de 0,15 m (5,9 pulgadas),
* Un cable de 0,5 m (719,68 pulgadas).

El software de configuracién XX permite la programacién de estos sensores.

La funcion de sincronizacion se utiliza para reducir las interferencias entre los
sensores, incluso cuando estan instalados cerca unos de otros, contribuyendo asi a
la deteccion de objetos en un area amplia.

A PELIGRO
FALTA DE CAPACIDAD DE SEGURIDAD FUNCIONAL

No utilice este dispositivo si necesita un Nivel de Rendimiento o un Nivel de Integridad de
Seguridad o cualquier otro tipo de capacidad con respecto a la seguridad funcional.

El incumplimiento de estas instrucciones provocara la muerte o lesiones graves.

Los sensores ultrasénicos XX Wide Beam utilizan el modo de deteccion difusa: un
objeto refleja la onda ultrasénica de vuelta al sensor que, a su vez, cambia el estado
de salida.

1333)))

Este modo de funcionamiento es muy adecuado para detectar objetos con
superficies planas colocadas perpendicularmente a la direccién del haz ultrasénico.

8 TESEUGO000515ES



Informacion general

Sensores ultrasénicos Wide Beam

Presentacion de la gama

La gama de sensores ultrasénicos Wide Beam ofrece los siguientes modelos:

Leer la Modo de Uso principal Conector Longitud del Referencia
distancia de | salida cable
deteccion
nominal del
sensor
3m (9,84 Analégico Salida métrica de Deutsch 6 polos 0,15 m (5,90 pies) | XXW54P3HPL0O1DM6
pies) 05. 45V relacion estandar -
R para controladores bl 0,50 m (19,68 In) XXW54P3HPL05
M12 5 pines 0,15 m (5,90 pies) | XXW54P3HPL0O1M12
Analégico Salida de bucle de Deutsch 6 polos 0,15 m (5,90 pies) | XXW54P3APL0O1DM6
4. 20 mA corriente estandar -
e m para automatizacion - 0,50 m (19, 68 In) XXW54P3APLO5
industrial M12 5 pines 0,15 m (5,90 pies) | XXW54P3APLO1M12
CAN J1939 | Salida estandar para | Deutsch 6 polos 0,15 m (5,90 pies) | XXW54P3JL01DM6
la comunicacion con -
vehiculos utilitarios | — 0,50 m (19,68in) | XXW54P3JL05
M12 5 pines 0,15 m (5,90 pies) | XXW54P3APLO1M12

Descripciéon del dispositivo

1 LEDs, pagina 37

2 Orificios de montaje, pagina 20

3 Zona activa, pagina 20

4 Conector/cables, pagina 22

5 Arandela de silicona e inserto de acero inoxidable, pagina 20
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Informacion general

Aplicaciones

Casos de uso comun

Los sensores ultrasénicos XX Wide Beam pueden utilizarse en una gran variedad
de casos. A continuacién se indican algunos de los casos mas comunes en los que
se pueden utilizar sensores ultrasénicos.

Anticolisiéon para equipos méviles

Los sensores pueden utilizarse para evitar la colisién entre dos géndolas:

Dependiendo del tamafo de la cesta, se recomienda utilizar de 1 a 4 sensores por
lado.

Como norma general, los sensores de un mismo equipo mévil deben estar
sincronizados. Pero entre dos equipos mdviles, los sensores no pueden estar
sincronizados.

A ADVERTENCIA

RIESGO DE COLISION

Para el uso lado a lado, tenga en cuenta las indicaciones del fabricante de la maquina sin
bajar nunca de los 2,5 m (8,2 pies).

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos al equipo.

10 TESEUGO000515ES



Informacion general Sensores ultrasénicos Wide Beam

Anticolisién para vehiculos de guiado automatico

La mayoria de los fabricantes de AGV (Vehiculos Guiados Automaticamente)
utilizan escaneres 3D como sistema anticolision.

Este sistema puede sustituirse por sensores ultrasénicos que tienen la ventaja de
ser mas robustos y menos costosos.

En el siguiente ejemplo, se instalan dos sensores ultrasénicos delante de un AGV:

Las salidas analégicas pueden crear Las salidas PNP con médulo de seguri-
diferentes zonas de deteccidén dad pueden crear redundancia para las
necesidades de seguridad

Zona en
redundancia

TESEUGO000515ES 11



Sensores ultrasénicos Wide Beam Informacion general

Anticolisién para muelle de carga

Los sensores ultrasdnicos pueden instalarse en el dintel de una abertura para
sefalizar a una carretilla elevadora la presencia de un obstaculo. El conductor deja
de elevar las horquillas tras ver u oir la alarma activada por las salidas PNP.

En el siguiente ejemplo, se instalan dos sensores ultrasénicos sincronizados en el
dintel para evitar que la mercancia de la carretilla colisione con él:

Antiatascos para transportadores méviles

Se pueden instalar sensores ultrasénicos en las cintas transportadoras para
detectar atascos de paquetes.

En el siguiente ejemplo, un sensor ultrasénico acoplado a un relé temporizador
Zelio detecta si los paquetes permanecen en la cinta transportadora durante mas
de unos segundos (si es asi, la torre de luces recuerda al operario mas cercano que
debe quitar el obstaculo):

Un sensor ultrasénico XX Wide Beam cubrira un area de deteccién mayor que un
sensor fotoeléctrico, a la vez que es mas facil de montar y menos costoso.

12 TESEUG000515ES



Protocolo CAN J1939

Sensores ultrasénicos Wide Beam

Protocolo CAN J1939
CAN (Red de area de controlador)

CAN J1939

CAN (Controller Area Network) es una norma internacional definida en la ISO
11898. Proporciona la base para la comunicacion. Varios protocolos de capa
superior utilizan CAN (como CAN J1939).

El bus de datos CAN es un bus de sistema en serie ampliamente utilizado en
muchas industrias, especialmente en la automocién. Este sistema permite que cada
nodo o ECU (unidades de control electronico) se comunique con todas las demas
ECU.

CAN se basa en un mecanismo de comunicacion de difusion. Esta comunicacién de
difusién se consigue utilizando un protocolo de transmision orientado a mensajes.

La prioridad con la que se transmite un mensaje respecto a otro menos urgente se
especifica mediante el identificador de cada mensaje.

Marcos CAN definidos en la norma ISO 11898-1:

* Latrama base CAN (CAN 2.0 A) es un mensaje que contiene hasta 8 bytes y
se identifica mediante 11 bits.

+ La trama ampliada CAN (CAN 2.0 B) es un mensaje que contiene hasta 8 bytes
y se identifica mediante 29 bits.

NOTA: Los sensores solo utilizan el formato de trama CAN 2.0 B para los men-
sajes.

La red de comunicaciones SAE J1939, también denominada CAN J1939, se ha
desarrollado para su uso en entornos de trabajo pesado y es adecuada para las
industrias de vehiculos integrados horizontalmente. La red de comunicaciones SAE
J1939 es aplicable a vehiculos ligeros, medios y pesados utilizados en carretera

o fuera de ella, asi como a aplicaciones estacionarias adecuadas que utilicen
componentes derivados de vehiculos (por ejemplo, grupos electrégenos). Los
vehiculos de interés incluyen, entre otros, camiones de carretera y todoterreno y
sus remolques, equipos de construccion y equipos e implementos agricolas.

SAE J1939 es un conjunto de normas que definen cémo se comunican las ECU

a través del bus CAN en los vehiculos pesados. Sin embargo, el bus CAN solo
proporciona una "base" para la comunicaciéon (como un teléfono), no un "lenguaje”
para la conversacion. Esto significa que SAE J1939 proporciona un protocolo de
capa superior (HLP) basado en CAN como "capa fisica".

TESEUGO000515ES 13



Sensores ultrasénicos Wide Beam Protocolo CAN J1939

Principio de comunicacién

Descripcion general

La comunicacién por bus CAN J1939 se basa en la emisién de informacion a
través de una red en la que cada ECU (Unidad de Control Electrénico) conectada
a esta red escucha las tramas transmitidas por las ECU que emiten mensajes. A
continuacion, cada nodo de la red decide cédmo procesar los mensajes recibidos.

Estas ECU pueden transmitir mensajes en la red. Aunque el acceso al bus es por
tanto aleatorio, los mensajes se organizan por el orden de prioridad definido en el ID
CAN.

Estructura de los mensajes CAN

PGN

La red CAN permite la comunicacion de varias ECU mediante el envio de mensajes
a través de la red.

Los mensajes CAN estan compuestos por un identificador CAN y datos CAN:

Datos: contiene el NPS, pagina 15.

Prioridad: los 3 bits se utilizan para optimizar la transmisiéon de un mensaje en el
bus.

PGN: consulte PGN, pagina 14.

Direccion de origen: Direccion de la red CAN del emisor del mensaje.

Un grupo de parametros (PG) es un conjunto de parametros que pertenecen al
mismo tema. Para mas informacién sobre los PGN disponibles, consulte PGN
admitidos, pagina 31.

Existen dos tipos de PGN:

» Difusion: el mensaje se envia a todas las ECU que se comunican en la red.
* Punto a punto: el mensaje esta destinado a una ECU especifica.

EDP (pagina de datos ampliada): se utiliza con DP para identificar diferentes
definiciones de mensajes.

14
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Protocolo CAN J1939

Sensores ultrasénicos Wide Beam

SPN

DP (Pagina de datos): se utiliza con EDP para identificar diferentes definiciones de
mensajes.

Formato PDU: sirve para definir el grupo de parametros al que pertenece el
mensaje. Distingue qué tipo de datos se estan enviando.

Especifico de la PDU: se utiliza para definir el destinatario del mensaje.

Formato PDU Especifico de la PDU | Descripcion
Formato PDU | 00h - EFh | Direccién de destino La PDU especifica contiene la
1 232316 (DA) direccion del receptor

15a8 Mensaje utilizado para la comuni-

cacion punto a punto
Formato PDU | FOh - FFh | Extension de grupo Mensaje utilizado para la comuni-
2 (GE) cacion Broadcast
23a16
15a8

Los SPN (Suspect Parameter Number) son los parametros incluidos en los PGN.
Los SPN se enumeran en la parte de datos del mensaje CAN. Su secuencia esta
normalizada.

Los detalles de los SPN que constituyen los PGN admitidos por los sensores se
indican en las tablas del PGN, pagina 31 parte.

CAN ID Construccién Ejemplo 1

El controlador quiere enviar una solicitud de gestion de nombre a una ECU:

» La direccion del receptor de la ECU es 22 (dec) = 16 (hex),
» Ladireccion del controlador es 128 (dec) = 80 (hex),
+ La gestion del NOMBRE PGN es 37632 (dec) = 9300 (hex).

CAN ID Datos CAN
Prioridad PGN Direccion NPS
de origen
EDP DP Formato Especifico
PDU de la PDU
3 bits 1 bit 1 bit 1 byte 1 byte 1 byte De0a8
bytes
3 0 0 93 (hexa- | 16 (hexa- 80 (hexa- 1)
decimal) decimal) decimal)
011 0 0 0101 0011 | 0001 0110 | 1000 0000 DeOa8
bytes
c 93 16 80 (1)

En la solicitud del controlador a la ECU, el ID CAN es C931680 (hexadecimal).
En la respuesta de la ECU al controlador, el ID CAN es C938016 (hex).

(1): Para mas detalles sobre los datos CAN (SPN), consulte PGN 37632 - Gestion
de nombres (NM), pagina 32.
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Sensores ultrasénicos Wide Beam

Protocolo CAN J1939

CAN ID Construccion Ejemplo 2

El controlador quiere cambiar la velocidad del bus CAN de la ECU a 250 kbits/s:

» La direccion del receptor de la ECU es 22 (dec) = 16 (hex),

» Ladireccion del controlador es 128 (dec) = 80 (hex),

» La velocidad del bus CAN PGN es 61184 (dec) = EF00 (hex),
+ La velocidad del bus CAN es de 250 kbits/s (dec) = FA (hex).

CANID Datos CAN
Priori- PGN Direcciéon de | NPS
dad origen
EDP DP Formato | Especif-
PDU ico de la
PDU
3 bits 1 bit 1 bit 1 byte 1 byte 1 byte De0Oas8
bytes
3 0 0 EF 16 (hexa- | 80 (hexadec- | FA (hexago-
(hexa- decimal) | imal) nal)
decimal)
oM 0 0 1110 0001 1000 0000 De0Oas8
1111 0110 bytes
C EF 16 80 FA

En la solicitud del controlador a la ECU, el ID CAN es CEF1680 (hexadecimal).

En la respuesta de la ECU al controlador, el ID CAN es CEF8016 (hexadecimal).

Para mas detalles sobre los datos CAN (SPN), consulte PGN 61184 - Velocidad del

bus CAN, pagina 34.

16
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Caracteristicas

Sensores ultrasénicos Wide Beam

Caracteristicas

Caracteristicas de los sensores ultrasonicos

La siguiente tabla presenta las especificaciones técnicas de los sensores
ultrasénicos XX Wide Beam:

Descripcioén

0,5-4,5V + PNP NA/ CAN J1939 sin PNP @

NC

4-20 mA + PNP NA/
NC @

Caracteristicas generales

Peso neto

115 g (4,06 0z)

Cumplimiento de las normas

EN/IEC 60947-5-2, UL 508 y CSA C22.2 n°14

Cumplimiento de la normativa

CE (basada en la directiva CEM 2014/30/UE)

Certificaciones del producto

cULus, E2 y UKCA

Leer la distancia de detecciéon nomi-
nal del sensor

Configurado hasta 3 m (9,84 pies)
Disponible hasta 4 m ( 13,72 pies) cuando detecta un objeto = 100 x 100 mm (=
3,94 x 3,94 pulg.)

Zona ciega

0,425 m (1,39 1

Ventana de deteccion

Ajustable mediante el software de configuracion XX

Frecuencia de transmision

48 kHz

Recorrido diferencial

<20 mm (0.79 in)

Precision de repeticion (repetibilidad) | 0,10 %
Precisién a 20 °C 2%
Compensacioén de temperatura Si

interna

Tamafo minimo de la ventana

20 mm (0,79 in)

Resolucion

1 mm (0,04 in)
0,025 % de Sn, 12 bits

Tamafo minimo del objeto a detectar

Cilindro @ 10 mm (0,4 pulg.) hasta una distancia de deteccion de 3 m (9,84
pulg.)

Angulo de inclinacién con objetivo de
500 x 500 mm (19,68 x 19,68 pulg.)

+6°a4 m (13,12 pies)
1+ 10° a 3 m (9,84 pies)
+45°a1,5m (3,3 pies)

Materiales de la carcasa

PBT, resistente a los rayos UV

Materiales frontales sensibles

PEI rodeado de PUR, resistente a los rayos UV

Conexidn eléctrica

cable de TPU de 0,5 m (1,64 pies) 5 hilos de 0,34
mm2 (22 AWG)

cable TPU de 0.15 m con Deutsch Macho de 6 pines
(se utilizan 5 pines)

Para la version con conector M12, cable de PVC de
0,15 m con conector M12 de 5 pines

cable de TPU de 0,5 m
(1,64 pies) 6 hilos de
0,34 mm2 (22 AWG)
cable de TPU de 0,15 m
(0,49 pies) con Deutsch
Macho de 6 clavijas (se
utilizan 6 pines)

Caracteristicas de alimentaciéon

Proteccion del suministro

Polaridad inversa

Tensiéon nominal de alimentacion 12a24V CC
(UE)

Limites de tension 9a32VCC
Consumo de corriente, sin carga (Ig) | <30 mA

Caracteristicas de salida

Estado de salida del indicador LED

1 LED amarillo

TESEUGO000515ES
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Sensores ultrasénicos Wide Beam

Caracteristicas

Descripcion

4-20 mA + PNP NA/
NC @

0,5-4,5V + PNP NA/
NC ®

CAN J1939 sin PNP @

Indicador LED de estado de eco/
alimentacion

1 LED bicolor:
* Blanco: fuente de alimentacion
* Verde: estado eco

Capacidad de conmutacién <100 mA -
Proteccion de salida Sobrecarga, cortocircuito
Impedancia de carga resistiva 22 KQ A una carga de 12VDC < -
2500
A una carga de 24VDC <
850Q
Caida de tensién estado cerrado <2V -
Fuga de corriente <1pA -
Frecuencia de conexiéon maxima 1,6 Hz —
Retraso en la primera subida 400 ms -
Retardo de respuesta (tON) 300 ms -
Retardo de recuperacion (tOFF) 300 ms -

Caracteristicas ambientales

Proteccion IP

IP65, IP67, IP69K (excepto cable y conector M12)
Conforme a las normas IEC 60529 y EN/IEC 60947-5-2

Temperatura de funcionamiento

-40 a +70 °C (-40 a +158 °F)

Temperatura de almacenamiento

-40 a +85 °C (-40 a +185 °F)

Humedad relativa

< 95 % sin condensacion

Resistencia a las vibraciones

+ 1 mm (0,039 pulg.) de amplitud (10 a 55 Hz)
Conforme a la norma IEC 60068-2-6

Resistencia a los golpes

30 gn, duracién 11 ms, en los 3 ejes
Conforme a la norma IEC 60068-2-27

Compatibilidad electromagnética EMC

Descargas electrostaticas

Inmunidad, conforme a la norma IEC 61000-4-2
4 KV en contacto, 8 KV en descarga al aire

Campos electromagnéticos radiados

Inmunidad, conforme a la norma IEC 61000-4-3
10 V/im

Transitorios rapidos

Inmunidad, conforme a la norma IEC 61000-4-4
+/- 2 KV

por campos de radiofrecuencia

Perturbaciones conducidas inducidas

Inmunidad, conforme a la norma IEC 61000-4-6
Frecuencia: de 0,15 a 80 MHz; Tensién: 10 V

Descargas eléctricas

Inmunidad
1KV; 0,5 J; 500 Q

Tension radiada

Segun CISPR 11, Grupo 1, clase A (30 MHz a 1 GHz)

Montaje

Método de fijacion

Dos orejetas se extienden en lados opuestos de la carcasa.Cada orejeta tiene

agujeros para pernos.

Orificios para pernos

Diametro del orificio: 4,8 mm (0,19 pulg.).

El inserto metalico admite un perno de 4 mm o un perno SAE de grado 8.
La distancia entre los orificios de los pernos es de 67 mm (2,64 pulg.).

Par de montaje (tipico recomendado)

< 3 Nm (26 in-Ibs)

Par de montaje (maximo recomen-
dado)

3 Nm (26 in-Ibs)

Montaje en panel, saliente frontal

El diametro de la cara es de 31,5 mm (1,24 pulg.).

La elevacion desde el plano de montaje del cuerpo al plano de la cara es de 2

mm (0,079 pulg.).

18
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Caracteristicas

Sensores ultrasénicos Wide Beam

Caracteristicas de los sensores CAN J1939

La siguiente tabla presenta las especificaciones técnicas concretas de los sensores

CANJ 1939:
Descripcion Valor
Norma CAN SAE J1939
Interfaz CAN 2 hilos (pin-5, pin-6)

Protegido contra ESD y transitorios

Resistencia de terminacioén interna

No suministrado, 120 Q

Tipo de bus CAN

CAN 2.0B - Alta velocidad

Velocidad del bus CAN

de 250 a 500 kbits/s

Velocidad de emision de tramas J1939

50 ms

Modo de direccionamiento J1939

Fijo / Reclamacién automatica

Configuracion del direccionamiento del nodo
fuente J1939

Configurable por el usuario con la casilla XXBOXO01 (por defecto
0x80)

Configuracion del direccionamiento del nodo de
destino J1939

Por defecto OxFF para el modo de difusion o respuesta a la direccion
de origen de la solicitud

Configuracion de J1939 ECU NAME

Configurable por el usuario con XX Box, 3 bits de serie

Longitud del identificador CAN

29 bits

Longitud méaxima de la red

40 m

Nudmero méaximo de sensores

30 sensores

PGN de trama emitida J1939

OxFE8C (65164); AAl: Informacién analégica auxiliar

Carga util de datos PGN 2048

0x0800 (2048): AUXIOS5 Estado de la entrada/salida auxiliar 5

PGN_2048 duracion de la emision de trama

~ 0,5 ms (tenga en cuenta que se confirmara cada trama emitida)

Tipo de datos transmitidos

Little-endian

TESEUGO000515ES
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Instalacion

Instalacion

Instalacion mecanica

Instalacion del sensor

Fije el sensor con dos tornillos M4 con un par de apriete inferior o igual a 3 Nm
(26,6 Ib-in) como se muestra a continuacion:

A <3 Nm (26.6 Ib-in)

Arandela de silicona

Inserto de acero inoxidable

2 tornillos M4 (no suministrados)

Arandela de silicona (1) e inserto de acero inoxidable (2) (suministrados con el
sensor)

o DN -~

Dimensiones

Las dimensiones del sensor que deben tenerse en cuenta son las siguientes:

N~
NI
NS —
\
] |
s 315
3 »
25 S 1,24 8=
1 79 <|S
1,28 (SN
67 3,11 i mm .
2,64 -: — in. 1 mm = 0,0397 pulgadas

Inserto de acero inoxidable

@ 0,24

©
Q

XXW54P3JL01DM6 H
o ﬂ
1
200 i ]
‘ 7,87 XXW54P3JL05 .
500 ‘

19,7
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Instalacion Sensores ultrasénicos Wide Beam

Limite de montaje empotrado

Es importante respetar el limite de montaje enrasado:

J@mn 33 an

| @min. 1.3 in.

E max=10 mm/ 0.39 in.

A PRECAUCION

RIESGO DE DANOS MATERIALES

El inserto de acero inoxidable y la arandela de silicona son obligatorios en todos los casos
de montaje.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones o dafos al
equipo.

TESEUGO000515ES
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Instalacion

Cableado

Cableado para sensores analogicos

Sensores analdgicos con conector DTM04-6P

La siguiente tabla describe las conexiones de los sensores ultrasdnicos XX Wide
Beam para los modelos analégicos con conector macho deutsch (DTMO04 con 6
patillas):

Conector DTM04-6P Numero de Color del Descripcion
pin cable
1 BN: Marrén +12a24V CC
2 BU: Azul 0 Vdc
3 BK: Negro Salida analdgica
4 WH: Blanco | Salida digital PNP
5 - No conectado®
6 GY: Gris Sincronizacion®

(1) consulte Cableado de sincronizacion, pagina 25

(2) Conector Deutsch Pin 5 = Clavija de cierre

XXW54P3+PL01DM6
—

Referencia Salida Carga de salida Valor de salida su-
analégica analégica perado
XXW54P3HPLO1DM6E | 0,5a4,5V | 2kQa 5V
XXW54P3APLO1DM6 | 4 a 20 mA + Para 12V CC, carga | 2 mA
<250 Q
+ Para 24 V CC, carga
<850 Q

En caso de ruido excesivo, el sensor proporciona un valor de salida excedido. Este
valor de salida excedido significa que el sensor no puede funcionar correctamente
en este entorno.

+24 'V CC
DBN P4

®BK [Salida analdgica]

12 Max.
=100 mA
oVvCC
L ]
® GY [Sincronizacion] °
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Instalacion Sensores ultrasénicos Wide Beam

Sensores analégicos con conector M12-5P o sin conector

La siguiente tabla describe las conexiones de los sensores ultrasonicos XX Wide
Beam para los modelos analdgicos con conector M12 macho (5 patillas) o sin

conector:

Conector o cable M12-5P Numero de Color del Descripcion
pin cable
1 BN: Marron +12a24V CC
2 WH: Blanco Salida digital PNP
3 BU: Azul 0 Vdc
4 BK: Negro Salida analdgica
5 GY: Gris Sincronizacion (1)
(1) consulte Cableado de sincronizacion, pagina 25

XXW54P3<PL01M12
XXW54P3<PL05
Cable de 5 hilos (0,34 mm?/ 22
AWG)
Referencia Salida analégi- | Carga de salida Valor de salida
ca analdgica superado

XXW54P3HPLO1M12, | 0,5a4,5V 2kQa 5V

XXW54P3HPL05

XXW54P3APLO1M12, | 4 a 20 mA e Para12V CC, car- | 2mA

XXW54P3APL05 ga<250Q

e Para24V CC, car-
ga<850Q

En caso de ruido excesivo, el sensor proporciona un valor de salida excedido. Este
valor de salida excedido significa que el sensor no puede funcionar correctamente
en este entorno.

+24 'V CC
(MDBN °

®BK [Salida analégica]

12 Max.
=100 mA

ovcece
o

® GY [Sincronizacion] °
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Instalacion

Fuente de alimentacion

Tensidon nominal de alimentacion:

+ 12024V CC
* Min:9VCC
+ Max: 32 V CC con proteccion contra polaridad inversa

A ADVERTENCIA

CONEXION INCORRECTA

» El sensor debe alimentarse con una tensién extra baja de seguridad (SELV) o una
tensién extra baja de proteccion (PELV).
» El sensor funciona directamente con una fuente de alimentacion de 24 V CC. La fuen-
te de alimentacion debe cumplir con los requisitos de IEC 60204-1.
El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos al equipo.

Cableado de CAN J1939

Modelos de sensores CAN J1939 con conector DM o sin conectorEn esta tabla se
describen las conexiones pin-cable:

Conector DTM04-6P Numero de | Color del Descripcion
pin cable
1 BN: Marron | +12a24 V CC
2 BU: Azul 0 Vdc
3 BK: Negro Comunicacion
XXZBOX
4 WH: Sincronizacién (1)
Blanco
5 PK: Rosa CANALTO (2)
6 GY: Gris CAN BAJO (2)

(1) consulte Cableado de sincronizacion, pagina 25

XXW54P3JL01DM6 (2) Para mas detalles sobre la informacion enviada al
bus CAN, consulte las secciones "Deteccion de ruido"
y "Ajuste del sensor" mas adelante.

XXW54P3JL05
Cable de 6 hilos (0,34 mm?/ 22
AWG)
3
< o
5 %5
+24 'V CC
@ BN P4 :\: Ll
® BK °

@ WH [Sincronizacion] °

@ BU 0V CC

e

® PK [CAN ALTA]

® GY  [CAN BAJA]

o)
4
lw)
Il
™
i
UV_ — — —
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Instalacion Sensores ultrasénicos Wide Beam

Modelos de sensores CAN J1939 con conector M12
Cableado de sincronizacion

Cableado de sincronizacién para la aplicaciéon Side by Side

En el caso de una aplicacién lado a lado como la presentada en la seccién
Anticolision para equipos moviles, pagina 10, se recomienda sincronizar los
sensores utilizados en la misma direccion para evitar cualquier interferencia entre
ellos que pueda ser causada por la anchura de sus haces.

Se pueden sincronizar hasta 8 sensores para que funcionen uno al lado del otro
conectando eléctricamente todos los pines:

* Los cables del nimero 6 (gris) juntos para los modelos analdgicos.
* Numero 4 (blanco) cables juntos para los modelos CAN J1939.

Modelos analégicos: Modelos CAN J1939:

Sincronizacién,

[CAN ALTA] o

[CAN BAJA] o

BN
BK

-~
So ® GY __[CAN BAJA] o
.

A ADVERTENCIA

RIESGO DE INTERFERENCIAS ENTRE SENSORES

Todos los sensores deben ser del mismo modelo y tener el mismo ajuste de tiempo de
ciclo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafnos al equipo.
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Instalacion

Arquitectura de la red CANJ

Hasta 30 sensores CAN J1939 wide beam en una red CAN:

Controlador
de red
CANJ
1200 v n__ u 77777777777777777777777777777777 1200
1 T h
Nodo Nodo Nodo Nodo
1 2 3 n n max. = 30

L max. =40 m /131 pies

A ADVERTENCIA

RIESGO DE REFLEXIONES DE TRANSMISION EN EL BUS

En el caso de las topologias de red CAN J1939, cada segmento debe tener una
resistencia de terminacién de 120 ohmios al principio y al final.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o daios al equipo.

Cableado para la configuracion

Para configurar los parametros del sensor, debe conectarlo a la interfaz de
configuraciéon XXZBOXO01. Para la versién del sensor CAN J1939, puede modificar
el parametro de comunicacion directamente en la red CANJ.

Cableado de los sensores del conector DM4

Para los sensores con conector DM4, utilice el cable especifico XXZKITDM6 para
conectar el sensor a la interfaz de configuracion XXZBOXO01:

XXW54eeDM6
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Instalacion Sensores ultrasénicos Wide Beam

Cableado de sensores con conector M12

Para el sensor con conector M12, conecte directamente el sensor a la interfaz de
configuraciéon XXZBOXO01.

XXW54eeDM6

Cableado de sensores sin conector

Para los sensores analdgicos, debe instalar un conector M12 (no incluido):

XXZKITDM6 - Conector M12 Numero de | Color del Descripcion

pin cable

1 BN: Marrén Salida de alimentacion
al sensor

2 WH: Blanco | Software de
comunicacion

3 BU: Azul 0 Vdc

4 BK: Negro Software de
comunicacion

5 GY: Gris No se utiliza

Una vez instalado el conector M12, conecte directamente el sensor a la interfaz de
configuracién XXZBOX01

Para el sensor digital, tiene que instalar un conector M12 (no incluido).

Conector M12 (4 pines) Numero de | Color del Descripcion
pin cable
4 3 1 BN: Marrén +12a24V CC
2 WH: Blanco | Software de comuni-
caciéon
3 BU: Azul 0 Vdc
1 2
4 BK: Negro Software de comuni-
XZCC12MDM40B cacion
5 PK: Rosa No se utiliza
6 GY: Gris No se utiliza

Una vez instalado el conector M12, conecte directamente el sensor a la interfaz de
configuraciéon XXZBOXO01.
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Instalacion

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

» Desconecte la alimentacion de todo el equipo, incluidos los dispositivos conectados,
antes de retirar cualquier cubierta o puerta, o de instalar o retirar cualquier accesorio,
hardware, cables o alambres, excepto en las condiciones especificas especificadas en
la guia de hardware adecuada para este equipo.

« Utilice siempre un dispositivo de deteccion de tension con la clasificacién adecuada
para confirmar el apagado donde y cuando se indique.

» Vuelva a colocar y asegurar todas las cubiertas, accesorios, herrajes, cables y alam-
bres y confirme que existe una conexion a tierra adecuada antes de aplicar energia al
equipo.

« Utilice unicamente el voltaje especificado cuando haga funcionar este equipo y cualqui-
er producto asociado.

El incumplimiento de estas instrucciones provocara la muerte o lesiones graves.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INVOLUNTARIO DEL EQUIPO

Instale y utilice este equipo de acuerdo con las condiciones ambientales descritas en los
limites de funcionamiento.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o daios al equipo.

28
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Configuracién Sensores ultrasonicos Wide Beam

Configuracidén

Para configurar los sensores analégicos, debe conectarlos a la interfaz de
configuraciéon XXZBOXO01 vy utilizar el software de configuracion XX.

Para los modelos CANJ 1939, también puede modificar los parametros de
comunicacion enviando solicitudes a través de la red.

Gestion de redes

La configuracion en red de los sensores se realiza mediante el envio de mensajes
de lectura o escritura a una o varias direcciones de destino especificas.

Los mensajes del protocolo CAN J1939 se identifican mediante Ndmeros de
Grupo de Parametros (PGN) que son los identificadores unicos de trama utilizados
para referirse al valor de los campos Bit de Reserva, Pagina de Datos, Formato
PDU y Especifico PDU combinados en un unico valor de 18 bits. Los pardmetros
especificos dentro de un PGN se identifican mediante nimeros de parametros
sospechosos (SPN). Para mas informacion sobre PGNs y SPNs, consulte el
Diccionario CAN J1939, pagina 31.

Gestion de software

Ventana principal

El software Ultrasonic XX es un programa informatico dedicado a la configuracion
de los parametros de deteccion de los sensores ultrasénicos de la gama XX:

Software de configuracion XX

cccccc

sssssssss

nnnnnnnn

nnnnnnnnnnn

Tiene a su disposicién numerosas funciones (como las configuraciones de salida,
los parametros de deteccion o el umbral de deteccién de ruido) para configurar su
sensor segun sus necesidades.

Para comprender la interfaz del software y los diferentes ajustes, se ha incorporado
una ayuda en el software. Es visible a la derecha de la ventana principal y su
contenido se adapta en funcién de la pestafia activa.

Para mas informacién sobre la conexion del sensor de ultrasonidos al PC, la
configuracién del software y el procedimiento de registro del software, consulte la
hoja de instrucciones del XXZBOX01 / XXZKITO01.
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Configuracion

Modelos CANJ 1939

Los sensores ultrasénicos equipados con un bus CAN J1939 disponen de una
pestafia adicional en la interfaz del software. La pestafia CAN J1939 le permite:

Instancia: Asigne un nombre al sensor. EI nombre se compone de la siguiente
manera:

» Instancia del Sistema del Vehiculo: campo de 4 bits utilizado para identificar
una ocurrencia particular de un Sistema de Vehiculo concreto dentro de una
red conectada.

* Instancia de Funcién: campo de 5 bits que identifica la ocurrencia particular
de una Funcion en el mismo Sistema del Vehiculo en una red dada.

» Instancia ECU: campo de 3 bits que indica a cual de un grupo de médulos
de control electronico asociados a una determinada funcién se esta haciendo
referencia.

Direcciones: elija el valor en bytes de la direccién de origen para asignar un
identificador unico al sensor en la red.

Protocolo: seleccione la velocidad de transferencia de datos.

Ruido: seleccione el valor a partir del cual se alerta de que el ruido ambiental es
probablemente excesivo para que el sensor detecte correctamente las distancias de
los objetos.

Como funciona

Este es el grafico que muestra el flujo del proceso del sensor wide beam en la
deteccion de un obstéaculo.

El sensor de haz ancho detecta un obstaculo

El sensor calcula la distancia

El valor de la distancia se formatea en un bolsillo de datos
CAN J1939 normalizado

El sensor asigna un nivel de prioridad al mensaje

El sensor comprueba si el bus CAN esta libre y, a continuacion,
transmite el mensaje al controlador del vehiculo

El controlador recibe y descodifica el mensaje CAN
entrante y toma medidas
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Diccionario CAN J1939PGN admitidos

Sensores ultrasénicos Wide Beam

Diccionario CAN J1939PGN admitidos

El PGN (Numero de Grupo de Parametros) identifica el PG (Grupo de Parametros)
transmitido en el mensaje.

Los sensores CAN J1939 pueden configurarse para la transmisién de uno de los
PGN enumerados en la tabla siguiente:

PGN PGN Etiqueta PG Formato | Especifico | Paquete | Tasa Longitud | Prioridad
(dec) (hexa- PG Acrénimo | PDU del multiple | TX de los por
decimal) producto datos defecto
PG

37632 | 9300 Gestiéon de | NM 147 DA No - - -
nombres

59904 | EAQ0 Solicitud RQST 234 DA No - - -

60928 | EE00 Direccion CA 238 DA No - - -
reclamada

61184 | EFOO0 Propietar- PropA 239 DA Si - - -
ioA

65164 | FE8C Infor- AAI 254 140 No 50ms | 8 7
macion
analdgica
auxiliar

65240 | FEDS8 Direccion CA 254 216 Si - - -
ordenada

65242 | FEDA Identifi- SOFT 254 218 Si Apet- | Variable 6
cacion del icion
software
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Sensores ultrasénicos Wide Beam Diccionario CAN J1939PGN admitidos

PGN 37632 - Gestion de nombres (NM)

Este PGN se utiliza para modificar el Nombre de una ECU.

SPN Etiqueta Descripcion Posicion | Longitud
de los
datos
5657 | NOMBRE Suma de comproba- No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 1 8 bits
cion / Codigo de error
5658 | Indicador del codigo del fabri- No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 2.1 1 bit
cante
5659 | Indicador del calificador de » Para el modo Establecer nombre pendiente: Se | 2.2 1 bit
instancia de la ECU pondra a 0 si hay que cambiar la Instancia ECU.
» Para el modo Adoptar nombre pendiente: Se fi-
jarden 1.
5660 | Indicador de calificador de » Para el modo Establecer nombre pendiente: Se | 2.3 1 bit
instancia de funcion pondra a 0 si hay que madificar la Instancia de
Funcion.
» Para el modo Adoptar nombre pendiente: Se fi-
jaraen 1.
5661 Indicador de calificador de No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 2.4 1 bit
funcion
5662 | Indicador de calificacion del No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 25 1 bit
sistema del vehiculo
5663 | Indicador de calificacion de » Para el modo Establecer nombre pendiente: Se | 2.6 1 bit
la instancia del sistema de pondra a 0 si hay que cambiar la Instancia del
vehiculos Sistema de Vehiculos.
» Para el modo Adoptar nombre pendiente: Se fi-
jaraen 1.
5664 | Indicador de grupo industrial No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 2.7 1 bit
5665 | Indicador de calificador capaz No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 2.8 1 bit
de direccion arbitraria
5666 | Indicador del modo de control Se admiten los dos modos siguientes: 3.1 4 bits
NM

» Establecer Nombre Pendiente (0x0): Se utilizara
para cambiar el Nombre pendiente de la ECU.

* Adoptar Nombre Pendiente (0x7): Se utilizara
para forzar a la ECU a adoptar su Nombre pen-

diente.
- - Reservado. Todos los bits se pondran a 1. 3.5 1 bit
5667 | Codigo de fabricante coman- No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 36-4 11 bits
dado
5668 Instancia ECU comandada » Para establecer el modo de nombre pendiente: | 5,1 3 bits
Se ajustara al valor deseado (entre 0y 7).
» Para el modo Adoptar nombre pendiente: Todos
los bits se pondran a 1.
5669 | Instancia de funcion comandada | « Para establecer el modo de nombre pendiente: | 5,4 5 bits
Se ajustara al valor deseado (entre 0 y 31).
» Para el modo Adoptar nombre pendiente: Todos
los bits se pondran a 1.
5670 | Funcion ordenada No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 6 8 bits
- - Reservado. Todos los bits se pondran a 1. 71 1 bit
5671 | Sistema de vehiculo coman- No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 7.2 7 bits
dado
5672 | Instancia del sistema de vehicu- | « Para establecer el modo de nombre pendiente: | 8.1 4 bits
los comandados Se ajustara al valor deseado (entre 0 y 15).

» Para el modo Adoptar nombre pendiente: Todos
los bits se pondran a 1.
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SPN Etiqueta Descripcion Posicién | Longitud
de los
datos
5673 | Grupo industrial al mando No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 8,5 3bits
5674 | Capaz de comandar direcciones | No se ha aplicado. Todos los bits se pondran a 1. 8,8 1 bit

arbitrarias

Como utilizarlo

Para cambiar el Nombre de una ECU, tiene que enviar 2 mensajes PGN 37653.

El primer mensaje PGN 37653 se utiliza para definir en la ECU un Nombre

Pendiente:

+ SPN 5666 =0

+ SPN 5659 a 5662 : Los indicadores deben ponerse a 0 para informar a la ECU

de que los SPN 5668 a 5672 correspondientes contienen nuevos datos para el

nombre pendiente.

+ SPN 5668 a 5672: si los indicadores SPN correspondientes estan a 0, el SPN

contiene nuevos datos para el nombre pendiente.

El segundo mensaje PGN 37653 se utiliza para obligar a la ECU a adoptar el
nombre pendiente:
+ SPN 5666 =7

» Todos los bits de otros SPN se ponen a 1.
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PGN 59904 - Solicitud

Este PGN se utiliza para enviar una solicitud de lectura de los PGN 65242 y 60928.

SPN Etiqueta Descripcion Longitud
2540 Numero de grupo de paramet- | LSB del PGN que se solicita (mas significativo en el bit 8) 1 byte
ros a leer (RQST)
Segundo byte del PGN que se solicita (el mas significativo en el 1 byte
bit 8)
MSB del PGN que se solicita (mas significativo en el bit 8) 1 byte

PGN 60928 - Direccion reclamada

Este PGN se utiliza para leer el Nombre de una ECU.

SPN Etiqueta Descripcion Alcance Tipo Longitud

2848 NOMBRE DEL CON- Devuelve el nombre completo de la ECU. 0 a2e'™1 | Medido 8 bytes
TROLADOR Solicitud
(para la direccion rec-

lamada)

Para solicitar (leer) el PGN 60928, debe utilizar la funcion PGN 59904 -

Solicitud, pagina 34.

El Nombre de la ECU se compone de los siguientes campos:
Campos Descripcion Longitud
Numero de identificacion Numero de serie unico. 21 bytes
Nombre del fabricante Schneider-Electric, 807 (0x327). 11 bytes
Instancia de la ECU El valor por defecto es 1 (0x01).Este valor es configurable. | 3 bytes
Funcién Instancia El valor por defecto es 1 (0x01).Este valor es configurable. | 5 bytes
Funcién Sensor soénico, 143 (0x8F). 8 bytes
Reservado Reservado 1 byte
Sistema de vehiculos Sistema no especifico, 0 (0x00). 7 bytes
Instancia del sistema de vehiculos El valor por defecto es 1 (0x01).Este valor es configurable. | 4 bytes
Grupo industrial Equipo de construccion, 3 (0x03). 3 bytes
Capaz de direcciones arbitrarias Si, 1 (0x01). 1 byte

PGN 61184 - Velocidad del bus CAN

Este PGN se utiliza para definir la Velocidad del Bus CAN a adoptar.

SPN Etiqueta Descripcion Longi- Unidad
tud
2550 | Informacién especifica del fabri- Defina la velocidad del bus CAN a adoptar. Son 8 bytes kbits/s
cante (PropA_PDU1) posibles dos valores:

* OxFA para 250kbits/s
* Ox1F4 para 500kbits/s

Segun la norma, este parametro tiene una longitud
de 64 bits y los datos estan en primer orden LSB.

En cuanto se ajusta la velocidad del bus CAN a través del PGN 61184, el aparato
se reinicia y adopta la nueva velocidad configurada.
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PGN 65164 - Informacion analdégica auxiliar

Este PGN es utilizado por el dispositivo para enviar informacion analdgica.

Cada 50 ms, el dispositivo WideBeam CAN J1939 emite el PGN 65164 -

Informacién analdgica auxiliar. Dentro de este PGN, se puede encontrar informacion
sobre la distancia objetivo en mm.

SPN Etiqueta Descripcion Alcance Uni- | Posicion | Longi-
dad de los tud
datos
441 Temperatura auxiliar Estimacion de la temperatura del -40a 210 °C 1 1 byte
n° 1 aparato en grados Celsius con un des-
fase de 40°C. Este valor es aproximado
y se facilita solo a titulo informativo.
No debera utilizarse en lugar de un
sensor de temperatura formal.
442 Temperatura auxiliar No se ha aplicado. Todos los bits se -40 a 210 °C 2 1 byte
n° 2 ajustaran a 1.8,2 ft
1387 Presion auxiliar n° 1 No se ha aplicado. Todos los bits se 0 a 4000 kPa 3 1 byte
pondran a 1.
1388 Presién auxiliar n® 2 No se ha aplicado. Todos los bits se 0a 4000 kPa 4 1 byte
pondran a 1.
3087 Nivel auxiliar Nivel medido por un sensor. 0...64255 mm 5.6 2 bytes
Distancia del objetivo dentro del limite
cercano y lejano. Los valores se codif-
ican en 16 bits con pasos de 1 bit para
0,1 mm. Aqui también se muestra el
valor del ruido.
354 Humedad relativa No se ha aplicado. Todos los bits se 0...100 % 7 1 byte
pondran a 1.
PGN 65240 - Direccion comandada
Este PGN se utiliza para modificar la direccién de origen de un dispositivo.
SPN Etiqueta Descripcion Alcance Longi-
tud
2849 | NOMBRE DE LADI- Valor de la ECU Nombre del dispositivo que debe cam- | 0 a 2e16-1 | 8 bytes
RECCION ORDENADA biar su direccién de origen.
OBJETIVO
2847 | Asignacion de direccién Nuevo valor de la direccién de origen que debe adoptar | 0...253 1 byte

(nueva direccion de origen)

el sensor de 0 a 254. La direccion de origen preferida
del producto es 235 (OxEB). Si el cliente no ha asig-
nado ninguna direccién, el producto intentara adoptar
cualquier direccion entre 235 (OXEB) y 240 (0xFQ)
durante el proceso de reclamacion. En caso de que la
direccion deseada no esté disponible, el producto no
podra unirse al bus J1939 y permanecera en silencio.

Una direcciéon de origen es un valor de un byte que identifica una aplicacion
controladora (CA) concreta en una red. La direccion de una CA se incorpora al
identificador de cada mensaje enviado por esa CAy se utiliza para proporcionar
unicidad a los mensajes que son enviados por la CA.

En cuanto se configura la direccién de origen a través del PGN 65240, el aparato se
reinicia y adopta la nueva velocidad configurada.
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PGN 65242 - Identificacion de software

Este PGN se utiliza para modificar la direccién de origen de un dispositivo.

SPN Etiqueta Descripcion Alcance | Uni- | Posicion | Longi-
dad de los tud
datos
965 Numero de campos | Siempre igual a 1. 0...250 Paso | 1 1 byte
de identificacion
del software
234 Identificacion del Devuelve las versiones de software del 0a255 - 2aN Variable
software sensor. por byte - hasta
. , 200
Por ejemplo, este parametro puede repre- bytes
sentarse con caracteres ASCIl MMDDYYaa seguidos
donde MM es el mes, DD es el dia, YY es el de un
afo y aa es el numero de revision. delimita-
dor nxEn

Para solicitar (leer) el PGN 65242, debera utilizar el PGN 59904 - Solicitud, pagina
34.
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Diagndstico

LED/Mensajes de error

Estado del Eco Estado de salida

LEDs Descripcion

Estado del Eco | EI LED blanco esta ENCENDIDO cuando el verde esta APAGADO
(para indicar que el producto esta alimentado).

Verde = objeto detectado entre la zona ciega y la distancia maxima de
deteccion (de 0,425 ma4 m/ 1,39 a 13,1 pies).

Estado de Amarillo = objeto detectado entre los limites cercano y lejano (de 0,425
salida ma3d3m/1,39a9,8pies
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